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关于本文档

信息指示

安全说明 本文档中的安全说明包括信号字（危险、警告、小心、注意）和信号符号（依
照 ANSI Z535.6-2006）。

信号字用于吸引用户注意安全说明，描述危险的严重性。警告三角形标志和感
叹号表示可能有人身危险。

 危险

不遵守该安全提示将造成死亡或重伤。

 警告

不遵守该安全提示可能造成死亡或重伤。

 小心

不遵守该安全说明可能造成中度或轻度受伤。

 注意

不遵守该安全说明可能造成物料损坏。

安全标志 在本文档中，使用以下国际标准安全标志和图形符号。该表包含这些标志的含
义。

安全标志 含义

危险电压警告

灼热表面警告

转动机器部件警告

高空重物警告

静电感应装置

佩戴心脏起搏器或植入除颤器的人员禁用。

切勿携带金属部件或钟表。

禁用锻造氧化皮

安全标志的含义

标记 以下标记用于用户友好文本信息表示。
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 参见补充文档

此注意事项提供必须遵守的重要信息。

● 第一级列表包含圆点

– 第一级列表包含短横线

1. 处理说明在带编号的列表中指定。请遵守处理说明的顺序。
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1 产品信息
IndraDyn S 产品组中的 MS2N 系列包含采用 6 种机框尺寸且具有众多可选类
型的永磁激励同步伺服电机。电机设计适合工业应用并且已针对在
IndraDrive 系列的 Rexroth 控制器中操作而优化。

有关更多信息，请参考 www.boschrexroth.com/ms2n

1.1 基本特性
产品 3~ PM 电机

类型 MS2N

运行期间的环境温度 0 … 40 °C

防护等级 (EN 60034-5) IP64，不带轴密封环

IP65，带轴密封环

冷却模式 (EN 60034-6) IC410，自冷

IC416，强制通风

230 V / 115 V，气流方向 NDE ⇒ DE。

热保护，无需具有外部电机保护的电路

IC3W7，水冷

电机设计 (EN 60034-7) IM B5

涂装 亮光漆 RAL 9005

法兰 类似于 DIN 42948

轴端 圆柱形（DIN 748 第 3 部分），螺纹 "DS" 定心孔 (DIN 332 第 2 部分)

含可选键槽（半键平衡符合 DIN ISO 21940-32）

同轴度、圆跳动、对齐 标准公差 N (DIN 42955)

可选公差 R (DIN 42955)

振动量级别 A 级（EN 60034-14）最高至额定速度

安装海拔 0 ...1000 m（超过 NN 的值，未调整额定值）

声压级 MS2N03...MS2N10：75 dB(A) +3 dB(A)

热力等级 155 (F) (EN 60034-1)

编码器系统 基本性能 HIPERFACE®

电容绝对值编码器，sin/cos 1Vss，16 信号周期，单圈或多圈类型

标准性能 HIPERFACE®

光学绝对值编码器，sin/cos 1Vss，128 信号周期，单圈或多圈类型

高级性能 ACURO®link

光学绝对值编码器 20 位，在单圈或多圈类型中数字化

电气连接 1) 与圆形接头，可旋转、快速锁定 SPEEDCON® 的单电缆连接

与以下项的双线缆接线：

电源接头 M17、M23、M40（可旋转、快速锁定 SPEEDCON®）、M58 或接线盒

编码器接头 M17，可旋转、快速锁定 SPEEDCON®

电机抱闸（选件） 电动释放 UN 24V DC（±10%）

电机端
L

R
DE

NDE DE Drive End, A-side / 驱动端, A 侧
NDE Non Drive End, B-side / 非驱动端, B 侧
L Left / 左
R Right / 右

1) 可用选件，参见 第 3  章 "类型代码" 第 35 页
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1.2 重要使用说明

1.2.1 预期使用

正确、安全使用电机的前提是适当运输、适当储存、正确装配和连接、小心维
护、操作和大修。

电机设计适合工业机械安装。电机设计和制造符合下面指定的 EU 指令和统一
标准。

遵守使用手册 (DOK-MOTOR*-MS2N*******-ITRS-**-P) 的规范是预期使用的一
部分。

标准

EN 60034-1 额定值和性能

EN 60034-5 防护等级

指令

2014/35/EU 低压指令

机械制造商必须根据机械指令 2006/42/EC 和 DIN EN 60204-1（机械安全）
评估整机装配状态的电气和机械安全以及环境影响。

电气安装必须符合 EMC 指令 2014/30/EU 的保护要求。装置制造商负责进行
正确的安装（例如使用屏蔽电缆物理隔离信号线和电源线...）。必须遵守驱
动器制造商的 EMC 说明。

未确认符合这些指令之前不可调试机器。

1.2.2 非预期使用

将 MS2N 电机用于规定领域之外或本文档所述之外的工作条件和技术数据均视
为"不当使用"。

除非明确规定电机可用于此目的，此电机不可用于爆炸危险区域。

禁止直接在三相电网上运行。
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1.3 产品上的标签

1.3.1 铭牌 

铭牌包含所有相关的产品数据。

插图 1-1: 铭牌 MS2N（示例）

类型 产品类型代码 n(max) 最大速度

SN 序列号 U(max) 最大电压 UL

FD 制造日期 IP65 防护等级 IPxx

P(N) 额定功率 - 100K m 质量

I(N) 额定电流 - 100K T.CL. 热力等级

n(N) 额定速度 (100K) I.SY. 绝缘系统标识

M(0) 静止扭矩 - 100 K
SI

在系统中表示准备的“集成安全技
术”。I(0) 静止电流 - 100 K

制动器 电机抱闸数据（可选） 风扇 电机风扇数据（可选）

表格 1-1: 铭牌规范 MS2N

使用以下符合性标记。

符合性标记 含义

符合适用的 EC 指令

对于 MS2N 电机，符合低压指令 2014/35/EU、EN 60034-1、EN
60034-5。

UL 认可组件标志标识认可的组件为更大产品或系统的组件

MS2N 系列电机符合 EAC 关税同盟成员国指定的技术要求。成员国包括
俄罗斯、白俄罗斯和哈萨克斯坦。

表格 1-2: 符合性标记的含义
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1.3.2 产品安全说明

请注意电机上的安全和禁止标志。标志含义将在下面的注意事项中讲解。

安全标志 含义

表面发热温度可能超过 60℃ 导致烫伤

等待电机冷却，然后再操作电机或靠近电机。技术数据中陈述的热时间
常数是冷却时间的测量值。冷却可能需要长达 140 分钟。

- 佩戴安全手套

- 切勿在灼热表面作业。

击打电机轴可能造成电机损坏

切勿击打轴端，切勿超过电机允许的轴向和径向力。

表格 1-3: 产品安全标志
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2 特性和功能

2.1 机械接口

ØG

ØC

ABD

E

ØF

类型 A

☐ 法兰
[mm]

B

长度 [mm]

C

轴 Ø [mm]

D

轴长度
[mm]

E

定心轴环
[mm]

F

圆孔 [mm]

G

安装孔
[mm]

MS2N03-B
58

参见规范

9 20
40 63 4.5

MS2N03-D 11 23

MS2N04 82 14 30 50 95 6.6

MS2N05 98 19 40 95 115 9

MS2N06 116 24 50 95 130 9

MS2N07 140 32 58 130 165 11

MS2N10 196 38 80 180 215 14

表格 2-1: 机械接口法兰，轴

法兰装配时使用以下螺钉和垫圈。

安装孔

⌀ [mm]
螺钉 8.8

DIN EN ISO 4762

DIN EN ISO 4014

μK= 0.12 时的紧固扭
力 MA[Nm]

垫 圈  DIN EN ISO
28738

4.5 M4 × 20 3.0 -

6.6 M6 × 20 10.1 -

9 M8 × 20 24.6 是

11 M10 × 30 48 是

14 M12 × 40 84 是

18 M16 × 35 206 是

表格 2-2: 安装螺钉紧固扭力

2.2 转子惯性

类型
MS2N...

03 04 05 06 07 10

低惯性 0 ● ● ● ● ● ●

平均惯性 1 - - - ● ● ●

在"低惯性"设计中，针对加速度能力最大的动态应用对电机进行了优化。

在"平均惯性"设计中，针对可控制性和同步操作要求提高的应用对电机进行了
优化。
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2.3 绕组代码
对应绕组代号的速度是标准值。指定的额定速度可能会与技术数据表中的指定
值出现偏差。确定的速度用于定义达到电压限值特征曲线 UZK 1 上的静止扭矩

- 100K (MS1 100K)（公差范围约 ± 250 1/分）时的绕组代号。

标签 额定速度 [1/分]

BD 1000

BF 1500

BH 2000

BN 3000

BQ 4000

BR 4500

BT 6000

BY 9000

表格 2-3: 符合类型代码的绕组代码（DC 总线电压 UZK 1 时的速度）
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2.4 热电机保护
电机温度 由两个相互独立运行的系统进行监控。安装的温度传感器和驱动器
内的温度模型确保为电机提供最佳的过热保护。

电机温度监控的阈值包含在编码器数据内存中，并且会在使用 IndraDrive 控
制器操作期间自动读入和监控。MS2N 电机的阈值：

● 电机警告温度 (140°C)

● 电机断开温度 (145°C)

安装的温度传感器具有不同的类型代码特性"机框尺寸"。

电机 温度传感器 可用性

MS2NXX-XXXXX-XXXXX-XXNXX-XX PT1000 标准型（从 06/2017 起）

MS2NXX-XXXXX-XXXXX-XXAXX-XX KTY84-130 断开型

900
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1200

1300

1400

1500

1600

1700

0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 110 120 130 140 150 160 170

O
hm

°C

PT1000

R R ± 0,3 °C

插图 2-1: 特征曲线 PT1000
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KTY84-130

Rmax

R
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插图 2-2: 特征曲线 KTY84-130

电机温度输出取决于选定电机编码器类型。如果电机带模拟编码器 (AS/AM,
BS/BM)，温度信号将通过电源连接中的 TP(+) 和 TP(-) 端口输出。如果电机
带数字编码器 (CS/CM)，温度信号将通过编码器接口以数字方式传输（循环通
信）。
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2.5 冷却模式

EN 60034-6 类型
MS2N...

03 04 05 06 07 10

自冷 (IC410) N ● ● ● ● ● ●

强制通风 230 V (IC416) A - - - - ● ●

强制通风 115 V (IC416) B - - - - ● ●

水冷 (IC3W7) L - - - - ● ●

2.5.1 自冷 (IC410)

对于自冷电机，散热通过进入环境空气的自然对流和热辐射以及通过机器结构
的热传导实现。

在环境温度 40°C 以下可达到指定的额定数据。与相邻组件必须保持 100 mm
的充足距离，才可保证自然对流不受影响。

电机表面脏污会削弱散热效果，从而导致过热。定期检查和清洁电机可提高系
统的可用性。请确保在需要维护时才检修电机。

2.5.2 强制通风 (IC416)

对于强制通风电机，还可以通过未与电机连接的风扇散发热量。

吸入头发、衣物或松散物品会造成
人身伤害和机器损坏。

警告

不要靠近运行中的风扇装置，否则可能会吸入衣物或散开的头发。请取下发
带，改用发网。避免吸入松散物品。

环境温度 40°C 以下可达到指定的公称数据。保持机器环境的最小距离，以
确保冷却空气的吸入和散热不受影响。

a 最小距离 80 mm（MS2N07、MS2N10）
插图 2-3: 最小距离

风扇送风，气流方向 NDE → DE。

通过环境空气操作风扇（干燥、无尘，…）。不可再次吸入热空气。

灰尘和污物可能会降低风扇的流速，从而导致电机过热。定期检查和清洁风扇
和电机可提高系统的可用性。请确保在需要维护时才检修电机。

风扇不只用于空气供应

● 包含磨蚀性颗粒

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P16/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

特性和功能



● 有腐蚀效果，例如盐雾

● 包含高浓度灰尘（例如锯屑）

● 带有可燃气体/灰尘

2.5.3 水冷 (IC3W7)

07 和 10 尺寸的 MS2N 电机可用作水冷设计。代号通过“L”电机类型代码中
的功能冷却模式完成。

坚固的内部不锈钢电机冷却管路设计可确保与不同的冷却管路系统可靠集成。

水冷电动机配有外部冷却介质。散热通过外部换热器和通过机器结构的热传导
来实现。环境温度下 40°C 以下可达到公称数据。

电机 连接 MA

MS2N07-XXXXL-XXXXX-XX 管螺纹 ISO 228 – G 1/8 14.5 Nm

MS2N10-XXXXL-XXXXX-XX 管螺纹 ISO 228 – G 1/8 14.5 Nm

冷却系统

转换后电机的功耗 PV 热量通过冷却水散发。水冷电机通过外部冷却装置操

作。

换热器不在 Bosch Rexroth 的交付范围内，必须由客户自行确定
尺寸和准备。

在冷却管路中安装系统，以用于监控流量、压力和温度。

通常，Bosch Rexroth 不为国外产品提供任何担保。

Rittal GmbH & Co. KG http://www.rittal.com

KKT Kraus Kälte- und Klimatechnik GmbH http://www.kkt-chillers.com

Glen Dimplex Deutschland GmbH http://www.riedel-cooling.com

BKW Kälte-Wärme-Versorgungstechnik GmbH http://www.bkw-kuema.de

Hyfra Industriekühlanlagen GmbH http://www.hyfra.de

表格 2-4: 换热器制造商

冷却装置必须能让电机持续散热。 如果是在一个冷却管路上运行多个电机，
这适用于各电机的功耗总和。即使在最大电流下，也必须产生必要的冷却剂压
力。

必要的冷却和泵性能根据连接电机、指定的最小流量和压降的总和
计算得出。冷却系统的尺寸由机器制造商负责。

通常会用不同的冷却管路来冷却电机。

● 封闭冷却管路（允许使用，不可能渗透氧气）

● 半开式冷却管路（允许使用，氧气只能通过调压室渗透）

● 开放式冷却管路（不允许使用，氧气渗透不受影响）

Bosch Rexroth 建议将冷却管路设计为封闭系统。

必须通过选择的材料来尽量减少冷却系统中发生的电化学过程。不要同时使用
不同的材料，如铜、黄铜、铁、锌和塑胶（如 PVC 制成的管和密封件）。

固定冷却剂管道并定期检查其密封性。
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潜在等电位 用潜在等电位连接冷却系统内的所有组件（如电机、换热器、管道系统、泵、
压力补偿容器等）。用适当的导体横截面对铜母线或铜线进行潜在等电位。

冷却剂管道不能接触带电部件。请遵守适用于安装地点的充分绝缘规定。

清洁冷却剂管路 按照机器和冷却系统制造商的维护计划定期检查和清洁（清洗）冷却系统。

请注意，使用不适合的清洁剂可能会对电机冷却系统造成不可恢复的损坏。此
类损坏不在 Bosch Rexroth 的责任范围内。

清洁剂不合适会造成电机冷却系统
损坏！

注意

● 只有那些不会腐蚀电机冷却系统或不会与电机中所采用的材料产生严重反
应的液体或材料方可用于清洁和冷却电机。

● 请遵守清洁剂和冷却系统制造商的说明。

冷却剂

用作冷却水的水必须符合某些标准，并根据需要处理（参见 表 2-5 格 "冷却
水水质" 第 18 页 ）。冷却剂添加剂必须掺入冷却剂用于防腐和化学稳
定。选定的冷却剂添加剂（杀菌剂、抑制剂）必须与冷却系统中的材料（如
铜、黄铜、不锈钢等）相容，并应尽量减少微生物滋生。不能含有任何对环境
有害的物质。

不推荐使用供水管网的流动水来进行冷却。流动水会在冷却系统内形成沉积物
（碳酸钙）或造成腐蚀。

有关冷却水或其他水的水质要求的其他说明，请咨询冷却剂添加剂的制造商。

如果使用冷却剂而并非水（如油），可能要降低电机性能来减小功
耗。

缺少或不相容的冷却水会造成电机
损坏！

注意

● 为此，液冷电机只有在冷却剂充足的情况下方可运行。

● 在冷却加工过程中切勿使用冷却剂或切割材料。

● 如果使用刺激性过大的冷却剂、添加剂或冷却润滑剂，可能会对电机产生
不可恢复的损坏。

冷却系统的尺寸由机器制造商负责。

冷却水水质 对冷却水的要求（特别是在材料相容性方面）必须根据冷却剂聚合体制造商和
冷却剂添加剂制造商进行调整。基本上，冷却水的最低要求如下所示。

带不锈钢内部冷却管路的电机的冷却水水质。

pH 值（20°C 时） 6 ...9

总硬度 1.2 ...2.5 mmol/l

氯离子浓度 < 150 ppm

硫酸浓度 < 200 ppm

亚硝酸盐浓度 < 50 ppm

部分溶解材料 < 350 ppm
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带不锈钢内部冷却管路的电机的冷却水水质。

污染物粒径 ≤ 100 µm

电导率 < 2000 µS/cm

表格 2-5: 冷却水水质

 

冷却剂添加剂 下表显示了几家冷却添加剂的制造商。当然，也可以使用其他制造商的其他产
品。

Nalco Deutschland GmbH http://www.nalco.com

FUCHS PETROLUB AG http://www.fuchs-oil.com

Clariant Produkte (Deutschland) GmbH http://www.antifrogen.de

hebro chemie GmbH http://www.hebro-chemie.de

TYFOROP Chemie GmbH http://www.tyfo.de

Schweizer-Chemie GmbH http://www.schweitzer-chemie.de

表格 2-6: 化学添加剂制造商

Bosch Rexroth 不负责为流程相关冷却剂、添加剂的适用性或操作
条件提供一般说明或进行相关调查，并且基本上不为国外产品提供
任何担保。

已用冷却介质的适合性试验和液冷系统的设计由机器制造商负责。
所选择的冷却剂添加剂必须与冷却系统内的材料相容。

应遵守安装地点的环境保护和废物处置说明来选择冷却剂添加剂。

对封闭供水系统进行适当的化学处理是防止腐蚀、保持热传递和尽量减少系统
所有部件滋生细菌的先决条件。

NALCO Deutschland GmbH 的冷却剂添加剂（示例）：

Nalco CCL100 冷却水是一种储存起来随时供封闭冷却水系统使用的冷却水。
Nalco CCL100 含有缓蚀剂，可防止黑色金属、铜、铜合金和铝受到腐蚀。
Nalco CCL100 不含亚硝酸盐，可最大限度减少微生物滋生。

NALCO TRAC100 冷却剂添加剂是一种用于封闭式冷却系统的液体腐蚀和成膜抑
制剂。Nalco TRAC100 是一种全面防止黑色金属、铜合金及铝合金受到腐蚀的
抑制剂。它不含亚硝酸盐，可最大限度减少微生物滋生。

NALCO 7330 冷却剂添加剂是一种非氧化性杀菌剂，适用于封闭式冷却系统中
的应用。

Nalco 73199 冷却剂添加剂是一种支持有色金属快速自我防护层和覆盖保护层
的有机缓蚀剂。

冷却剂温度 当冷却剂流入温度设置在 10…40°C 的范围内时（调整额定值参见 第 6.3 
章 "如果未达到环境条件，则调整额定值。" 第 270 页 ），观察环境温度
和现有的相对空气湿度。为了避免电机发生冷凝，冷却剂流入温度必须低于饱
和温度。下图显示了相对空气湿度的饱和温度与空气温度的依赖关系。

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 19/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

特性和功能



示例 ① 环境温度 25°C 和相对空气湿度 55% 时的饱和温度为
15.3°C。

插图 2-4: 饱和温度取决于环境温度和相对空气湿度。

为了避免电机发生冷凝，冷却剂流入温度必须低于饱和温度。
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2.6 编码器
BASIC BASIC 编码器 Ax 采用电容取样法。过程数据的数据输出通过 SinCos 轨道进

行模拟。参数数据的数据输出（电子铭牌）通过 Hiperface® 协议以数字方式
进行。温度信号不通过编码器接口传输。

标准 Bx STANDARD 编码器使用光学取样方法。过程数据的数据输出通过 SinCos 轨
道进行模拟。参数数据的数据输出（电子铭牌）通过 Hiperface® 协议以数字
方式进行。编码器满足 EN IEC 61508 SIL 2 和 EN ISO 13849 PL d 的安全
工程要求。温度信号不通过编码器接口传输。

高级 高级编码器 Cx 采用光电取样法。流程和参数数据的数据输出（电子铭牌）通
过 ACURO®link 协议以数字方式进行。编码器满足 EN IEC 61508 SIL 2 和
EN ISO 13849 PL d 的安全工程要求。温度信号通过编码器接口以数字方式传
输。

单圈 单圈设计可在一次机械电机旋转中实现绝对间接位置记录。

多圈 多圈设计可在 4096 次机械电机旋转中实现绝对间接位置记录。

2.6.1 编码器的技术数据

 

基本 标准 高级

AS AM BS BM CS CM

单圈 多圈 单圈 多圈 单圈 多圈

协议 Hiperface® Hiperface® ACURO®link

信号周期 16 128 -

分辨率 - - 20 位 1)

可分辨转数 1 4096 1 4096 1 4096

典型/最大系统精度 ±360´´ / ±520´´ 最大 ±120´´ ±50´´ / ±70´´

数据传输 模拟 1 Vss 模拟 1 Vss 数字

供电电压 7 ...12 V 7 ...12 V 7 ...12 V

电流消耗 <50 mA <60 mA <130 mA

功能安全 EN IEC 61508 2) - SIL2 SIL2

功能安全 EN ISO 13849 - PL d PL d

单电缆连接 - - ●

双电缆连接 ● ● ●

表格 2-7: 编码器的技术数据

1) 技术数据 "安全"：安全位置的分辨率是 9 位（根据 SIL 2 根据 EN IEC 61508,
62061，61800-5-2 PLd 根据 EN ISO 13849-1）

2) 参见 DOK-INDRV*-SI3*SMO-VRS-AP，第 9.2.3 章，使用集成安全技术的前提条件
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2.7 防护等级
符合 EN 60034-5 的防护等级采用缩写 IP（International Protection）和
两个数字表示防护等级。第一个代码数字表示针对异物接触和进入的防护等
级，第二个代码数字表示针对进水的防护等级。

标准电机（规范符合类型铭牌）

● IP64，不带轴密封环

● IP65，具备径向轴密封环

● IP67，带轴密封环和密封空气连接

其他规格（不在铭牌上）

● 电机，带风扇

– IP65 风扇电机

– IP2X 防护栅风扇螺旋桨

● 连接技术

– IP67 接头插入

– IP65 接线盒连接正确

2.8 驱动轴 平衡和扩展元件

2.8.1 轴端

轴 类型

平稳，不带轴密封环 H

平稳，带轴密封环 G

键槽，不带轴密封环 L

键槽，带轴密封环 K

表格 2-8: 符合类型代码的选件

平滑轴 圆柱形轴端符合 DIN 748-3，而“DS”螺纹前定心孔符合 DIN 332-2。

非正轴-轮毂连接的标准设计，无磨损且卓越平稳运行。使用夹紧套件、压力
套或夹紧元件联接要驱动的机器元件。

含键槽的轴 圆柱形轴端符合 DIN 748-3，而“DS”螺纹前定心孔符合 DIN 332-2 和键
槽。

键槽设计允许扭矩的形式锁定传输，而且方向恒定并对轴-轮毂连接的要求
低。

要驱动的机器元件必须通过定心孔在轴向固定。

类型 键 DIN 6885-A 定心孔 DIN 332 第 2 部分

MS2N03-B 3×3×14 DS M3

MS2N03-D 4×4×16 DS M4

MS2N04 5x5x20 DS M5

MS2N05 6x6x32 DS M6

MS2N06 8x7x40 DS M8

MS2N07 10×8×45 DS M10

MS2N10 10×8×70 DS M12

表格 2-9: MS2N 电机的键槽和定心孔

键不包括在交付范围之内。
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带轴密封环的设计可选。轴密封环影响防护等级 第 2.7  章 "防护等级" 第
22 页 。建议定期对轴密封环进行目测检查。取决于工作条件，运行 5000 小
时后就可能出现磨损迹象。根据需要更换轴密封环。

我们建议仅由 Bosch Rexroth Service 进行上述维修工作。

2.8.2 绕组

含键槽的 MS2N 电机使用"半键"平衡。半键平衡符合 DIN ISO 21940-32。

平衡类型在轴前端使用 "H" 指定，表示半键平衡。

H

1

2

3

1 定心孔
2 标签平衡
3 键槽
插图 2-5: 轴端

2.8.3 驱动元件的安装

有关驱动元件的安装，请参阅说明。

液体渗入会损坏电机！小心

驱动轴不允许接触待处理液体（如冷却润滑剂、变速箱油等）。

安装变速箱时，请仅使用含封闭（防油）润滑系统的变速箱。变速箱油不能永
久接触电机的轴密封环。

安装在电机上的变速箱 Rexroth 变速箱系列 GTE、GTM 旨在安装在 MS2N 电机。有关电机和变速箱配
置，请参阅 第 4.1.5  章 "变速箱安装中的特征曲线" 第 51 页 中的说
明。

过定轴承 安装驱动元件时，要避免过定轴承，因为会因不利公差比率而产生无法接受的
高轴承反应。

如果无法避免轴承的过定布置，请联系 Bosch Rexroth。

联轴器 使用的机器结构和驱动元件必须根据电机类型仔细调整，以确保不会超过轴和
轴承的负荷限制。

安装刚性极强的联轴器时，旋转径向力可能会导致轴和轴承出现不
可接受的高负荷。

锥齿轮传动齿轮或螺旋形驱动传动
齿轮

由于热膨胀，驱动轴的 DE 侧会相对于电机外壳位移多达 0.6 mm。如果使用
直接安装到输出轴的螺旋形驱动传动齿轮或锥齿轮传统齿轮，此类位置更改将
导致

● 轴位移（如果驱动传动齿轮在轴向上未固定到机器侧），
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● 轴向力的热相关组件（如果驱动传动齿轮在轴向上已固定到机器侧）。这
会产生超过最大允许的轴向力或齿轮间隙增大到不可接受程度的风险。

● 超过最大允许的轴向力将损坏 NDE 轴承。

建议使用含集成轴承的驱动元件，并通过轴向补偿联轴器将其安装
到电机轴上。
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2.9 电机抱闸

MS2N 电机可根据需要提供永磁制动器。无间隙的电机抱闸将根据"电动释
放"原则（闭路原则）运行，并且在施加开关电压时打开。

● 操作周期数 ≥ 5,000,000

● 含紧急停止功能的电机抱闸 旨在将电机轴固定在静止位置。电机抱闸不
是在操作中降低电机速度的操作制动器。

● 如果出现紧急停止或压降，制动器只能在有限范围内运行。可从速度
3000 1/分执行高达 500 个制动周期，但不得超过制动器每次紧急停止的
最大交换能量。制动器的每小时应用次数为 20，而先决条件是要有统一
的调度。有关每次紧急停止的最大交换能量的规范，请参见 第 2.9.1 
章 "电机抱闸技术数据" 第 26 页

因磨损而出现故障小心

超过指定的紧急停止性能会因高速制动而导致不可接受的高磨损。

设置模式期间不允许频繁采取制动。

额定电压 应用制动器的额定电压为 24 V DC (±10%)。

电机抱闸的电压供应应保证在最恶劣安装和工作条件下电机可获得足够电压
24 V ±10%，以释放电机抱闸。

使用以下公式可近似计算铜导体的制动器电源压降 ΔU：

ΔU 压降 [V]
ρCu 铜的特定电阻 [Ω*mm2/m]
l 电缆长度 [m]
q 电线横截面 [mm2]
IN 额定电流 [A]

插图 2-6: Cu（铜）导体的制动器电源压降

超过额定电压（开关电压）公差时
将出现故障

小心

要安全切换电机抱闸，电机需要额定电压 24 V DC ±10%。

确保电机抱闸电源线的尺寸正确（正确长度和横截面）。

安全释放制动器后，可利用节能功能降低控制电压。请参见 第 2.9.3  章
"电机抱闸的节能功能" 第 27 页 。

IndraDrive 连接 电机中的电机抱闸旨在直接连接到 IndraDrive 控制器。由于确保为电机中的
制动器电缆提供隔离防护，并且电源线配备有加强的绝缘保护，因此不需要其
他保护电路。

MS2N 电机中未集成用于开关电机抱闸的电感负荷的保护电路。它集成在
Bosch Rexroth 驱动系统的 IndraDrive 控制器中。
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2.9.1 电机抱闸技术数据

MS2N 03 04 05 06 07 10

制动器 1 1 1 1 2 1 2 1 2 3

 

静态保持扭矩 M4 [Nm] 1.8 5.0 10 10 15 20 36 33 53 90

动态制动扭矩 M1 [Nm] 1.3 4.5 4.5 4.5 11 12.5 16.5 16.5 23 33

额定电压 UN [V] 24

额定电流 IN [A] 0.46 0.63 0.73 0.73 0.65 0.78 0.89 0.89 1.0 1.5

连接时间 t1 [ms] 8 30 30 30 29 40 60 60 50 65

断开时间 t2 [ms] 35 45 80 80 130 100 200 200 220 250

最大交换能量 Wmax [J] 300 400 400 400 888 340 850 850 850 1470

表格 2-10: 电机抱闸的技术数据

t1 连接时间（闭合）

t2 断开时间（断开）

插图 2-7: 静态保持模式的交换时间

2.9.2 调整电机抱闸
静态调整 检查负荷扭矩 (M6) 和可用保持扭矩 (M4)。负荷扭矩必须小于保持扭矩。如果

假定负荷不安全，请使用足够的安全系数。

M4 制动器扭矩 [Nm]

M6 负荷扭矩 [Nm]

S 安全系数
插图 2-8: 静态负荷扭矩

紧急停止时动态调整 如果发生紧急停止，负荷扭矩 (M6) 必须小于制动器的最小动态扭矩 (M1)。否

则，动态制动器扭矩不足以将轴设置为静止。

M1 动态扭矩 [Nm]

M6 负荷扭矩 [Nm]

S 安全系数
插图 2-9: 动态负荷扭矩

如果必须在指定时间内或某个距离后让质量减速，则必须考虑整个系统的附加
质量惯性矩 (Jtot)。
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tBr 减速时间 [s]

n 额定速度 [1/分]
M1 动态扭矩 [Nm]

M6 负荷扭矩 [Nm]

Jtotal 整个系统的惯性矩 [kgm2]
Jrot 电机的惯性矩 [kgm2]
Jfor 外部惯性 [kgm2]

插图 2-10: 关闭时间

指定公式引用了理想化的线性相关性，因此只能用于估算目的。抑制制动器应
用的负荷扭矩 M6 使用 "-" 显示，而支持制动器应用的负荷扭矩 M6 使用 "+"

显示。

热尺寸 由于多次重复制动器应用（制动能力），会导致制动器过热。

Wmax 最大交换能量 [J]

n 额定速度 [1/分]
M1 动态扭矩 [Nm]

M6 负荷扭矩 [Nm]

Jtotal 整个系统的惯性矩 [kgm2]

插图 2-11: 最大交换能量

2.9.3 电机抱闸的节能功能
降低制动器电压 执行交换操作"断开制动器"后，可使用控制模块（如 IndraDrive 制动器控制

模块 HAT02.1-003）来降低 MS2N 电机抱闸中的电机抱闸控制电压。通过降低
控制电压，可节省高达 50%的能源，并且还能降低电机的自热。

要降低 MS2N 电机抱闸的控制电压，需满足以下条件：

● 最大将控制电压降低到 UN ≥17 V DC

● 释放电机抱闸后的等待时间至少为 200 ms

● 通过电压控制或脉宽调制降低控制电压，其中 PWM 周期频率 ≥ 4 kHz

请参考控制模块文档中的说明。

请参考制动器电缆的电缆长度以及电缆横截面的尺寸说明。

2.9.4 电机抱闸安全说明

MS2N 电机的永磁制动器并非安全制动器。也就是说，扭矩会因不可影响的干
扰因素而降低。特别是在竖轴上使用时。
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掉落或跌落轴产生的危险移动会造
成严重人身伤害！

危险

此外，关闭电机后要固定好竖轴，以防下落或掉下，例如采用如下方式：

● 以机械方式锁定竖轴。

● 外部制动器、制动器、夹紧设备。

● 轴的重量补偿

电机抱闸本身不适合用于人身保护。确保使用高级故障安全措施来保护人员，
如通过安全栅栏隔离危险区域。

对于欧洲国家/地区，须额外遵守以下标准和准则，例如

● EN 954 和 ISO 13849-1 和 ISO 13849-2 安全相关控制组件

● 以下组织发布的信息表 005 "重力负荷轴（竖轴）"：DGUV Fachbereich
Holz und Metall（德国雇主责任保险协会木材和金属）

确定适用于特殊应用情况的完整安全要求，并在装置设计中满足此类要求。遵
守所有适用的国家法规！

2.9.5 电机抱闸 - 调试和维护说明 

正因如此，所以必须定期检查功能和电机抱闸，并且必须在恰当期间消除故
障。

制动效果会因以下原因而减弱：

● 摩擦表面、蒸汽和沉积物的腐蚀

● 过压和温度过高

● 磨损（降低电枢和极点之间的气隙）

电机抱闸功能可"用手以机械方式"或"采用软件功能自动"检查。

手动检查保持扭矩 (M4)

1. 断开电机电源并确保其无法重启。

2. 使用扭矩扳手来测量电机抱闸的可转移保持扭矩 (M4)。

使用软件功能来检查保持扭矩 (M4)

1. 启动 "P-0-0541、C2100 命令保持系统检查" 电机抱闸的效率和断开状态
可通过启动例程来检查。

如果未达到保持扭矩 (M4)，则可将表面更换例程用于重建保持扭矩。联
系 Rexroth 服务部门。

2.10 法兰精确性
属性同轴度、圆跳动和对齐按法兰精度 (N, R) 定义。默认情况下，MS2N 电
机配有公差 N，根据机框尺寸 06，可选设计公差 R 可用。标签在电机类型代
号中完成。（另请参见 第 2.8  章 "驱动轴 平衡和扩展元件" 第 22
页 ）。
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2.10.1 轴端的同轴度公差

轴端直径 [d]
以 [mm] 表示的同轴度公差

N R

9 0.03 0.015

11, 14 0.035 0.018

19, 24 0.04 0.021

32, 38 0.05 0.025

表格 2-11: 有关 MS2N 电机轴直径的同轴度公差

2
l

d

插图 2-12: 同轴度公差的测量系统

测量按距离进行 l/2 （轴端中心），与电机法兰垂直。

2.10.2 同轴度和对齐

定心直径 [mm]
以 [mm] 表示的同轴度和对齐公差

N R

40, 50, 95 0.08 0.04

130, 180 0.1 0.05

表格 2-12: MS2N 电机中与定心直径相关的同轴度和对齐公差

10 mm

插图 2-13: 同轴度的测量系统

10 mm

插图 2-14: 对齐的测量系统

同轴度和对齐按垂直电机位置测量，以排除重力的影响。
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2.11 振动行为
振动行为与符合 DIN EN 60034-14 的振动量级别 A 对应，一直到额定速度。

2.12 轴承
电机配备有深槽滚珠轴承，其中高温润滑脂用于预润滑。

轴承尺寸 MS2N

类型 轴承尺寸 DE 轴承尺寸 NDE 浮动轴承 固定轴承

MS2N03 6001 6000 DE NDE

MS2N04 6003 6001 DE NDE

MS2N05 6204 6303 DE NDE

MS2N06 6206 6303 DE NDE

MS2N07 6207 6205 DE NDE

MS2N10 6308 6306 DE NDE

表格 2-13: MS2N 轴承尺寸

2.12.1 轴承使用寿命

轴承使用寿命是电机可用性的重要标准。工作条件会大幅影响轴承使用寿命
L10h。

以下边界条件适用于轴承使用寿命 L10h。

● 在指定的允许负荷内操作（径向力和轴向力）

● 在允许的环境温度内操作（温度范围 0 … 40 °C，振动...）

● 在热允许的操作特征曲线内操作

轴承使用寿命还取决于润滑脂的使用寿命。计算得出的润滑脂使用寿命用于提
到的规范，其中考虑以下边界条件。

● 水平安装

● 低振动和冲击负荷

● 无振动轴承移动 < 180°

● 平均速度符合 表 2-14：

类型 平均速度

MS2N03, -04, -05, -06 ≤ 3500 1/分

MS2N07 ≤ 3000 1/分

MS2N10 ≤ 2000 1/分

表格 2-14: 平均速度 - 计算润滑脂使用寿命的基准

根据为 60K 和 100 K 操作模式指定的先决条件，以下标准值适用：

在 S1-60K 后操作时的 L10h L10h = 30.000 h，其中在 S1-60K 利用并采用运行时期间的最大负荷系数

95%。

在 S1-100K 后操作时的 L10h L10h = 20.000 h，其中在 S1-100K 利用并采用运行时期间的最大负荷系数

90%。

超过或未满足这些条件时，使用寿命预计将会缩短。

2.12.2 径向力和轴向力的解释

运行期间，径向力和轴向力都将作用于电机轴和电机轴承上。距轴肩的距离 x
和平均速度允许的径向力 FR 在径向力图中指定。
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插图 2-15: 径向力 FR 和轴向力 FA 的作用点

轴向力值是允许的最小轴向力 FA，没有限制。仅当多个边界条件已知时，才

允许详细尺寸：

● 含力应用点的轴向力和径向力

● 安装位置（水平、垂直时轴点相应指向顶部或底部）

● 平均速度

有关径向力图，请参考技术数据

MS2N03 第 4.2.3  章 "径向力和轴向力" 第 57 页

MS2N05 第 4.4.3  章 "径向力和轴向力" 第 85 页

MS2N06 第 4.5.3  章 "径向力和轴向力" 第 103 页

MS2N07 第 4.6.7  章 "径向力和轴向力" 第 173 页

MS2N10 第 4.7.8  章 "径向力和轴向力" 第 256 页

2.13 机框尺寸、安装类型
电机可水平和垂直安装，其中轴端指向顶部或底部。安装类型对应于 IM 代码
EN 60034-7（机框尺寸和安装类型）。

代码 I/代码 II (EN 60034-7)

IM B5 / IM 3001 法兰安装在法兰的驱动侧

IM V1 / IM 3011 法兰安装在法兰的驱动侧；驱动侧朝下

IM V3 / IM 3031 法兰安装在法兰的驱动侧；驱动侧朝上

如果垂直安装符合 IM V3，避免驱动轴或轴密封环出现液体。有关防护等级的
其他信息，请参见 第 2.7  章 "防护等级" 第 22 页 。

2.14 涂装
1K 标准亮光漆，水基，RAL 9005 黑色
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最大允许 40 μm 涂层厚度的额外亮光漆。

再次上漆时通过涂装防护措施来保护所有安全说明、铭牌和开放式接头。
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2.15 空气压力接头配件
已定义的过压可以通过空气压力接头配件引入电机。由此，可以防止有害液体
的渗透。密封空气的应用领域都是潮湿空气或冷却剂可以直接接触电机的安装
位置，特别是在湿处理室中。

轴密封环上连续存在液体会造成损
坏！

注意

密封空气的使用不能防止连续存在的液体渗透到轴密封环（例如用于开放式变
速箱）上。由于毛细效应，变速箱油会渗透到电机中，即使采用密封空气也会
导致损坏。

根据 DIN ISO 8573-1 类别 3（通常在压缩空气网中），压缩空气必须干燥无
油。

代号 值

操作压力 0.1 ± 0.05 巴

最大相对空气湿度 20…30%

空气 干燥、无尘和无油（DIN ISO 8573-1 类别 3 ）

所需的压缩空气连接软管 4 × 0.75 （不包括在交付范围内）

表格 2-15: 空气密封应用的压缩空气规范

插图 2-16: 密封空气连接方案

电机 连接，可旋转 总长度 [mm] S [mm]

MS2N03 03P L + 15 + S 3

MS2N04 04P L + 15 + S 11

MS2N05 05P L + 18 + S 6

MS2N06 06P L + 18 + S 6

MS2N07 07P L + 16 + S 6

L 根据规范测量长度"标准 L"
表格 2-16: 密封空气连接的电机总长度

更多信息参考 第 5.8  章 "密封空气连接" 第 268 页 。

2.16 噪音发射
为速度范围 0 rpm 至额定速度指定了典型声压级 Lp(A)。请参见 第 1.1  章
"基本特性" 第 9 页 。安装情况会影响噪音发射。
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3 类型代码
并非每个类型代码特征的所有可能的组合均有提供。可用的组合列在"可用选
项"下。请注意以下标识："●" 可用； "-" 不可用

订购前，请咨询 Bosch Rexroth 服务代表各选项的可用性。
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3.1 MS2N03 类型代码 

插图 3-1: MS2N03 类型代码
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3.2 MS2N04 类型代码 

插图 3-2: MS2N04 类型代码
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3.3 MS2N05 类型代码

插图 3-3: MS2N05 类型代码
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3.4 MS2N06 类型代码 

插图 3-4: MS2N06 类型代码
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3.5 MS2N07 类型代码 

插图 3-5: MS2N07 (1) 类型代码
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插图 3-6: MS2N07 (2) 类型代码
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3.6 MS2N10 类型代码 

插图 3-7: MS2N10 (1) 类型代码
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插图 3-8: MS2N10 (2) 类型代码
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4 技术数据

4.1 工作区和特征曲线 

4.1.1 工作区

MS2N 电机允许的操作范围定义为 0 … 40 °C 环境温度，安装海拔为平均海
平面 (MSL) 以上 1000 米。工作区根据特征曲线来划分，如图 4-1 所示。

下图介绍了各特征曲线。

速度 [1/分]

扭
矩

  M
 [N

m
]

电机最大扭矩，低温 20°C 

电压限值
带弱磁

电压限值 
不带弱磁

周期工作 S3

连续工作 S1 100K 

连续工作 S1 60K 

电机最大扭矩，高温 100K 

插图 4-1: MS2N 电机的工作区

热电机装置决定了法兰的功耗水平。技术数据中指定的额定数据 100K 和 60K
适用于下列安装条件：

类型
100K 数据（不隔热） 60K 数据（隔热）1

钢板 L x W x H [mm] 铝板 L x W x H [mm]

MS2N03, -04 100 x 220 x 40 140 × 210 × 10

MS2N05, -06 350 x 350 x 30 300 × 240 × 15

MS2N07, -10 450 x 370 x 30 300 × 270 × 15

1) 通过镀膜纸 FR-2 绝缘，材料厚度 2 毫米

表格 4-1: 根据指定的特征曲线使用的安装条件

对于环境温度高于 40°C 且安装海拔为平均海平面以上 1000 米
的情况下，必须降低高性能数据（参见 第 6.2  章 "运行中的环
境温度和安装海拔" 第 269 页 ）。
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连续操作 S1

S1-100K 特征曲线表示连续工作时允许的电机绕组限制。对于较低的热利用，
例如，

● 在法兰安装热处理不当的情况下

● 为了将外壳温度限制为 100°C

● 为了避免电机对机器加热不当

● 为了提高电机（例如电机/编码器轴承）的可靠性

Bosch Rexroth 建议选择 S1-60K 特征曲线。S1-100K 和 S1-60K 有各自指定
的特征曲线。电机利用主要受安装情况的影响。

由过热引起的财产损失注意

连续工作的电机操作不得超过指定的特征曲线限制 S1-60K 或 S1-100K。

周期性间歇操作 S3 

在周期性间歇操作期间，电机可以根据 ON 时间承受较高的负荷。

磁场减弱时的操作

MS2N 电机的磁场减弱操作适用于 IndraDrive 控制器。
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操作静止时的电机扭矩

在焊接机或冲压机等应用中，电机必须形成扭矩连续产生非对称电流，当电动
机处于静止状态时（闭合角范围），电流将流入电机绕组。这样可能会导致电
机在连续工作时发生过载。根据下表，必须减小数据表中指定的值。可在静止
状态下输出的连续扭矩 M0* 可以通过将数据表中的值乘以后续缩减系数 F0 来

计算。

M0* = F0 · M0

类型 冷却类型
机框长度

B C D E F

MS2N03, -04, -05
自冷 60K 0.95

 

 

自冷 100K 0.85

MS2N06
自冷 60K 0.88 0.95

自冷 100K 0.85 0.85

MS2N07

自冷 60K 0.88 0.95

自冷 100K 0.85 0.85

强制通风  0.80

水冷  0.72  

MS2N10

自冷 60K 0.82 0.88 0.95

自冷 100K 0.80 0.82 0.85

强制通风  0.80

水冷  0.72

表格 4-2: 缩减系数 F0
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4.1.2 DC 总线电压的特征曲线 

技术数据表包含两种典型的 DC 总线电压的特征曲线。根据 DC 总线电压，特
征曲线会偏移。

S1 连续工作曲线取决于 DC 总线电压。在最坏的情况下，铭牌上
的额定数据用 UZK2 定义（参见 第 4.1.3  章 "额定数据" 第

49 页 ）。

特征曲线适用于：

控制器 线路电压 DC 总线

IndraDrive
3 × 400 V (UZK 1) 不受控

3 × 400 ...480 V (UZK 2) 受控

表格 4-3: DC 总线电压

速度 [1/分]

扭
矩

  M
 [N

m
]

电压限值 
不带弱磁  UZK 2

电机最大扭矩，高温 100K 

M  / US1 60K ZK 1

M  / U最大 100K ZK 2

M  / US1 100K ZK 2

M  / US1 60K ZK 1

M  / U
最大 100K ZK 1

M  / US1 100K ZK 2

电压限值 
不带弱磁  UZK 1

插图 4-2: 特征曲线规范

指定的特征曲线是典型的标准值。驱动轴的实际性能数据受制造相关公差的限
制。
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4.1.3 额定数据

定义以下情况的额定数据：

● 额定速度由 DC 总线电压 UZK 1 决定。电压限制或最佳性能点是指定额定

速度的相关变量。

● 额定数据适用于额定速度和 UZK 2 的连续工作特征

速度 [1/分]

扭
矩

  M
 [N

m
]

M  / U
S1 100K ZK 2

M  / U
最大 100K ZK 1

M  / U
S1 100K ZK 1

电压限值 
不带弱磁 UZK1

额定点

额定速度

M
N 100K

n
N 100K

M  / U
最大 100K ZK 2

插图 4-3: 额定点

在电机高速运转的情况下，电压限值特征曲线 UZK 1 的额定点可以显示在原点

方向。

额定数据在电机的铭牌上以及技术数据表中指定。
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4.1.4 温度影响和公差

为冷电机 (Mmax 20°C) 以及额定负载工作温度下的电机 (Mmax 100K) 指定扭矩速

度特征曲线。下图显示由制造公差引起的电机温度和材料变化影响。

扭
矩

  M
 [N

m
]

电机最大扭矩，低温 20°C 

电机最大扭矩，高温 100K 
±5%

± 
7.

5%

±5%

±5%

± 7.5%
± 7.5%

± 
7.

5%

± 
7.

5%

速度 [1/分]

插图 4-4: 温度影响和公差

指定公差适用于带可控和不可控馈电的 MS2N 电机。

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P50/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



4.1.5 变速箱安装中的特征曲线

变速箱的自热取决于速度，因此法兰安装区域的冷却效果有限。指定性能数据
的速度相关减小对在使用变速箱时避免电机过载至关重要。

速度 [1/分]

扭
矩

  M
 [N

m
]

M最大 100K

MS1 60K

MS1 齿轮 MS1 100K

插图 4-5: 变速箱中的 S1 特征曲线

变速箱安装中 S1 60K 特征曲线的标准减小值是 20 - 30%。在热
临界应用（如法兰温度＞ 80°C）中，Bosch Rexroth 建议检查变
速箱和电机的温度荷载。

4.1.6 IndraSize

通过使用 IndraSize 软件，可以轻松调整驱动控制器、电机和机械变速箱的
大小。工程工具涵盖 IndraDrives 和 IndraDyn 电机的整个产品系列。采用
调 整 工 具  IndraSize 计 算 适 合 您 的 应 用 的 特 征 曲 线 ：
www.boschrexroth.com/.../IndraSize
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4.2 MS2N03

4.2.1 自冷的技术数据

MS2N03-B0BYN

代号 符号 单位 公差 MS2N03-B0BYN

 

静止扭矩 (60 K) M0 60K Nm ± 5% 0.73

静止电流 (60 K) I0 60K A  1.31

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 0.9

静止电流 (100 K) I0 100K A  1.61

不含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.000023

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.000030

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/rpm  6470

额定速度 (100K) MN 100K Nm ± 5% 0.54

额定电流 (100K) IN 100K A  1.08

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 0.37

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 3.75

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 3.46

最大电流 Imax(eff) A  7.25

最大速度（电气） nmax el 1/rpm  9000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  9000

 

极对数 p  5

20 °C 下的扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 0.61

20 °C 下的电压常数 KEMK_1000 V/1000 min-1 ± 5% 36.9

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  14.308

绕组电感 L12_min mH  20.22

组件放电容量 Cdis nF  0.83

绕组热时间常数 Tth_W s  12.1

电机热时间常数 Tth_M min  11.3

不含制动器的质量 mmot kg  1.4

含制动器的质量 mmot kg  1.8

 

电机抱闸数据  尺寸 1

保持扭矩 M4 Nm  1.8

额定电压 UN V ± 10% 24

额定电流 IN A  0.46

最大连接时间 t1 ms  8

最大断开时间 t2 ms  25

最新修订：2016/6/9

表格 4-4: 技术数据 MS2N03-B0BYN
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速度-扭矩特征曲线 MS2N03-B0BYN

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V

IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V

表格 4-5: 速度-扭矩特征曲线 MS2N03-B0BYN
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MS2N03-D0BYN

代号 符号 单位 公差 MS2N03-D0BYN

 

静止扭矩 (60K) M0 60K Nm ± 5% 1.15

静止电流 (60 K) I0 60K A  2.07

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 1.45

静止电流 (100 K) I0 100K A  2.6

不含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.000037

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.000044

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/rpm  5700

额定速度 (100K) MN 100K Nm ± 5% 0.68

额定电流 (100K) IN 100K A  1.39

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 0.4

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 7.4

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 6.8

最大电流 Imax(eff) A  14.5

最大速度（电气） nmax el 1/rpm  9000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  9000

 

极对数 p  5

20 °C 下的扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 0.6

20 °C 下的电压常数 KEMK_1000 V/1000 min-1 ± 5% 36.2

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  6.29

绕组电感 L12_min mH  9.56

组件放电容量 Cdis nF  1.6

绕组热时间常数 Tth_W s  14.5

电机热时间常数 Tth_M min  12.1

不含制动器的质量 mmot kg  2.0

含制动器的质量 mmot kg  2.4

 

电机抱闸数据  尺寸 1

保持扭矩 M4 Nm  1.8

额定电压 UN V ± 10% 24

额定电流 IN A  0.46

最大连接时间 t1 ms  8

最大断开时间 t2 ms  25

最新修订：2016/6/7

表格 4-6: 技术数据 MS2N03-D0BYN
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速度-扭矩特征曲线 MS2N03-D0BYN

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V

IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V

表格 4-7: 速度-扭矩特征曲线 MS2N03-D0BYN

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 55/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



4.2.2 自冷规范
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插图 4-6: MS2N03-xxxxD/S

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P56/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



4.2.3 径向力和轴向力
径向力 指定距轴肩的距离 x 允许的径向力 FR，取决于下图中的平均速度。

插图 4-7: MS2N03：公称轴承使用寿命 Lh10 = 30000 h 时，距肩轴的距离 x 的
径向力

轴向力 仅当 Bosch Rexroth 的分销合作伙伴详细标注尺寸后才允许轴向力 FA。请指

定下列信息进行评估：

● 含力应用点的轴向力和径向力

● 安装位置（水平/垂直时轴点相应指向顶部或底部）

● 平均速度

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 57/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



4.3 MS2N04

4.3.1 自冷的技术数据

MS2N04-B0BNN

代号 符号 单位 公差 MS2N04-B0BNN

 

静止扭矩 (60K) M0 60K Nm ± 5% 1.75

静止电流 - 60K I0 60K A  1.11

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 2.15

静止电流 (100 K) I0 100K A  1.36

不含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00007

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00011

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/rpm  3000

额定速度 (100K) MN 100K Nm ± 5% 1.67

额定电流 (100K) IN 100K A  1.11

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 0.53

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 6.4

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 5.9

最大电流 Imax(eff) A  4.9

最大速度（电气） nmax el 1/rpm  6,000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

20 °C 下的扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 1.73

20 °C 下的电压常数 KEMK_1000 V/1000 min-1 ± 5% 104.9

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  26.2

绕组电感 L12_min mH  110.1

组件放电容量 Cdis nF  1.1

绕组热时间常数 Tth_W s  90

电机热时间常数 Tth_M min  16

不含制动器的质量 mmot kg  2.7

含制动器的质量 mmot kg  3.4

 

电机抱闸数据  尺寸 1

保持扭矩 M4 Nm  5

额定电压 UN V ± 10% 24

额定电流 IN A  0.63

最大连接时间 t1 ms  30

最大断开时间 t2 ms  45

最新修订：2016/11/9

表格 4-8: 技术数据 MS2N04-B0BNN

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P58/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



速度-扭矩特征曲线 MS2N04-B0BNN

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V
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IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V
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表格 4-9: 速度-扭矩特征曲线 MS2N04-B0BNN

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 59/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



MS2N04-B0BTN

代号 符号 单位 公差 MS2N04-B0BTN

 

静止扭矩 (60K) M0 60K Nm ± 5% 1.75

静止电流 - 60K I0 60K A  2.2

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 2.15

静止电流 (100 K) I0 100K A  2.7

不含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00007

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00011

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/分  4980

额定扭矩 (100K) MN 100K Nm ± 5% 1.09

额定电流 (100K) IN 100K A  1.51

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 0.57

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 6.4

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 5.9

最大电流 Imax(eff) A  9.8

最大速度（电气） nmax el 1/rpm  6,000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

20 °C 下的扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 0.87

20 °C 下的电压常数 KEMK_1000 V/1000 min-1 ± 5% 52.7

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  6.55

绕组电感 L12_min mH  27.52

组件放电容量 Cdis nF  1.1

绕组热时间常数 Tth_W s  90

电机热时间常数 Tth_M min  16

不含制动器的质量 mmot kg  2.7

含制动器的质量 mmot kg  3.4

 

电机抱闸数据  尺寸 1

保持扭矩 M4 Nm  5

额定电压 UN V ± 10% 24

额定电流 IN A  0.63

最大连接时间 t1 ms  30

最大断开时间 t2 ms  45

最新修订：2016/9/13

表格 4-10: 技术数据 MS2N04-B0BTN

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P60/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



速度-扭矩特征曲线 MS2N04-B0BTN

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V
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IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V

0 1000 2000 3000 4000 5000 6000
0

1

2

3

4

5

6

7

n [1/min]

M
 [N

m
]

Mmax 20°C
Mmax 100K
MS1 100K
MS1 60K

表格 4-11: 速度-扭矩特征曲线 MS2N04-B0BTN

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 61/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



MS2N04-C0BNN

代号 符号 单位 公差 MS2N04-C0BNN

 

静止扭矩 (60K) M0 60K Nm ± 5% 2.8

静止电流 (60K) I0 60K A  1.78

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 3.5

静止电流 (100 K) I0 100K A  2.24

不含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00011

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00016

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/分  3230

额定扭矩 (100K) MN 100K Nm ± 5% 2.39

额定电流 (100K) IN 100K A  1.61

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 0.81

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 13.05

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 12.00

最大电流 Imax(eff) A  9.7

最大速度（电气） nmax el 1/rpm  6,000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

20 °C 下的扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 1.74

20 °C 下的电压常数 KEMK_1000 V/1000 min-1 ± 5% 105.7

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  10.9

绕组电感 L12_min mH  52.4

组件放电容量 Cdis nF  2.2

绕组热时间常数 Tth_W s  130

电机热时间常数 Tth_M min  18

不含制动器的质量 mmot kg  3.7

含制动器的质量 mmot kg  4.4

 

电机抱闸数据  尺寸 1

保持扭矩 M4 Nm  5

额定电压 UN V ± 10% 24

额定电流 IN A  0.63

最大连接时间 t1 ms  30

最大断开时间 t2 ms  45

最新修订：2016/9/19

表格 4-12: 技术数据 MS2N04-C0BNN

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P62/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



速度-扭矩特征曲线 MS2N04-C0BNN

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V

IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V

表格 4-13: 速度-扭矩特征曲线 MS2N04-C0BNN

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 63/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



MS2N04-C0BTN

代号 符号 单位 公差 MS2N04-C0BTN

 

静止扭矩 (60K) M0 60K Nm ± 5% 2.80

静止电流 (60K) I0 60K A  3.11

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 3.50

静止电流 (100 K) I0 100K A  3.9

不含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00011

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00016

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/分  3900

额定扭矩 (100K) MN 100K Nm ± 5% 1.66

额定电流 (100K) IN 100K A  2.01

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 0.68

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 13.05

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 12.00

最大电流 Imax(eff) A  17.3

最大速度（电气） nmax el 1/rpm  6,000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

20 °C 下的扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 0.98

20 °C 下的电压常数 KEMK_1000 V/1000 min-1 ± 5% 59.8

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  3.5

绕组电感 L12_min mH  17.86

组件放电容量 Cdis nF  1.8

绕组热时间常数 Tth_W s  130

电机热时间常数 Tth_M min  18

不含制动器的质量 mmot kg  3.7

含制动器的质量 mmot kg  4.4

 

电机抱闸数据  尺寸 1

保持扭矩 M4 Nm  5

额定电压 UN V ± 10% 24

额定电流 IN A  0.63

最大连接时间 t1 ms  30

最大断开时间 t2 ms  45

最新修订：2016/9/13

表格 4-14: 技术数据 MS2N04-C0BTN

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P64/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



速度-扭矩特征曲线 MS2N04-C0BTN

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V
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IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V
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表格 4-15: 速度-扭矩特征曲线 MS2N04-C0BTN

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 65/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



MS2N04-D0BHN

代号 符号 单位 公差 MS2N04-D0BHN

 

静止扭矩 (60K) M0 60K Nm ± 5% 3.85

静止电流 (60K) I0 60K A  1.61

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 4.65

静止电流 (100 K) I0 100K A  1.96

不含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00016

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00020

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/分  2040

额定扭矩 (100K) MN 100K Nm ± 5% 3.75

额定电流 (100K) IN 100K A  1.63

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 0.8

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 19.7

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 18.1

最大电流 Imax(eff) A  9.7

最大速度（电气） nmax el 1/rpm  4000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

20 °C 下的扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 2.62

20 °C 下的电压常数 KEMK_1000 V/1000 min-1 ± 5% 159.1

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  15.8

绕组电感 L12_min mH  77.3

组件放电容量 Cdis nF  2.95

绕组热时间常数 Tth_W s  220

电机热时间常数 Tth_M min  20

不含制动器的质量 mmot kg  4.7

含制动器的质量 mmot kg  5.4

 

电机抱闸数据  尺寸 1

保持扭矩 M4 Nm  5

额定电压 UN V ± 10% 24

额定电流 IN A  0.63

最大连接时间 t1 ms  30

最大断开时间 t2 ms  45

最新修订：2016/11/9

表格 4-16: 技术数据 MS2N04-D0BHN

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P66/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



速度-扭矩特征曲线 MS2N04-D0BHN

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V

IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V

表格 4-17: 速度-扭矩特征曲线 MS2N04-D0BHN

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 67/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



MS2N04-D0BQN

代号 符号 单位 公差 MS2N04-D0BQN

 

静止扭矩 (60K) M0 60K Nm ± 5% 3.85

静止电流 (60K) I0 60K A  2.86

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 4.65

静止电流 (100 K) I0 100K A  3.48

不含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00016

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00020

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/分  3320

额定扭矩 (100K) MN 100K Nm ± 5% 2.65

额定电流 (100K) IN 100K A  2.12

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 0.92

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 19.7

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 18.1

最大电流 Imax(eff) A  17.3

最大速度（电气） nmax el 1/rpm  6,000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

20 °C 下的扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 1.48

20 °C 下的电压常数 KEMK_1000 V/1000 min-1 ± 5% 89.9

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  4.87

绕组电感 L12_min mH  24.5

组件放电容量 Cdis nF  3.24

绕组热时间常数 Tth_W s  220

电机热时间常数 Tth_M min  20

不含制动器的质量 mmot kg  4.7

含制动器的质量 mmot kg  5.4

 

电机抱闸数据  尺寸 1

保持扭矩 M4 Nm  5

额定电压 UN V ± 10% 24

额定电流 IN A  0.63

最大连接时间 t1 ms  30

最大断开时间 t2 ms  45

最新修订：2016/11/9

表格 4-18: 技术数据 MS2N04-D0BQN

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P68/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



转矩转速特征曲线 MS2N04-D0BQN

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V

IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V

表格 4-19: 转矩转速特征曲线 MS2N04-D0BQN

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 69/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



4.3.2 自冷规范
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插图 4-8: MS2N04-xxxxD/S

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P70/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



4.3.3 径向力和轴向力
径向力 指定距轴肩的距离 x 允许的径向力 FR，取决于下图中的平均速度。

插图 4-9: MS2N04：公称轴承使用寿命 Lh10 = 30000 h 时，距肩轴的距离 x 的
径向力

轴向力 轴向力 FA 没有限制，允许的最大值为 30 N。仅当 Bosch Rexroth 的分销合

作伙伴详细标注尺寸后才允许更大的轴向力。请指定下列信息进行评估：

● 含力应用点的轴向力和径向力

● 安装位置（水平、垂直时轴点相应指向顶部或底部）

● 平均速度

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 71/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



4.4 MS2N05 

4.4.1 自冷的技术数据

MS2N05-B0BNN

代号 符号 单位 公差 MS2N05-B0BNN

 

静止扭矩 (60 K) M0 60K Nm ± 5% 3.75

静止电流 (60 K) I0 60K A  2.29

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 4.45

静止电流 (100 K) I0 100K A  2.75

不含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00017

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00028

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/分  2850

额定扭矩 (100K) MN 100K Nm ± 5% 3.72

额定电流 (100K) IN 100K A  2.36

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 1.11

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 11.5

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 10.6

最大电流 Imax(eff) A  8.4

最大速度（电气） nmax el 1/rpm  6,000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

20 °C 下的扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 1.78

20 °C 下的电压常数 KEMK_1000 V/1000 min-1 ± 5% 108.4

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  10.6

绕组电感 L12_min mH  56.4

组件放电容量 Cdis nF  1.3

绕组热时间常数 Tth_W s  21.2

电机热时间常数 Tth_M min  12.7

不含制动器的质量 mmot kg  4.0

含制动器的质量 mmot kg  5.1

 

电机抱闸数据   

保持扭矩 M4 Nm  10

额定电压 UN V ± 10% 24

额定电流 IN A  0.73

最大连接时间 t1 ms  30

最大断开时间 t2 ms  80

最新修订：2016/7/13

表格 4-20: 技术数据 MS2N05-B0BNN

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P72/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



速度-扭矩特征曲线 MS2N05-B0BNN

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V

IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V

表格 4-21: 速度-扭矩特征曲线 MS2N05-B0BNN

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 73/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



MS2N05-B0BTN

代号 符号 单位 公差 MS2N05-B0BTN

 

静止扭矩 (60K) M0 60K Nm ± 5% 3.75

静止电流 (60 K) I0 60K A  4.55

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 4.45

静止电流 (100 K) I0 100K A  5.45

不含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00017

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00028

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/rpm  5410

额定速度 (100K) MN 100K Nm ± 5% 2.34

额定电流 (100K) IN 100K A  3.09

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 1.33

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 11.5

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 10.6

最大电流 Imax(eff) A  16.8

最大速度（电气） nmax el 1/rpm  6,000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

20 °C 下的扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 0.89

20 °C 下的电压常数 KEMK_1000 V/1000 min-1 ± 5% 54.2

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  2.7

绕组电感 L12_min mH  14.1

组件放电容量 Cdis nF  1.21

绕组热时间常数 Tth_W s  21.2

电机热时间常数 Tth_M min  12.7

不含制动器的质量 mmot kg  4.0

含制动器的质量 mmot kg  5.1

 

电机抱闸数据  尺寸 1

保持扭矩 M4 Nm  10

额定电压 UN V ± 10% 24

额定电流 IN A  0.73

最大连接时间 t1 ms  30

最大断开时间 t2 ms  80

最新修订：2016/7/13

表格 4-22: 技术数据 MS2N05-B0BTN

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P74/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



速度-扭矩特征曲线 MS2N05-B0BTN

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V

IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V

表格 4-23: 速度-扭矩特征曲线 MS2N05-B0BTN

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 75/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



MS2N05-C0BNN

代号 符号 单位 公差 MS2N05-C0BNN

 

静止扭矩 (60K) M0 60K Nm ± 5% 6.1

静止电流 (60 K) I0 60K A  3.53

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 7.15

静止电流 (100 K) I0 100K A  4.16

不含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00029

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00040

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/rpm  2990

额定速度 (100K) MN 100K Nm ± 5% 5.45

额定电流 (100K) IN 100K A  3.3

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 1.71

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 22.6

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 20.8

最大电流 Imax(eff) A  15.1

最大速度（电气） nmax el 1/rpm  6,000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

20 °C 下的扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 1.85

20 °C 下的电压常数 KEMK_1000 V/1000 min-1 ± 5% 112.7

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  5.0

绕组电感 L12_min mH  30.3

组件放电容量 Cdis nF  1.77

绕组热时间常数 Tth_W s  36.2

电机热时间常数 Tth_M min  16.0

不含制动器的质量 mmot kg  5.9

含制动器的质量 mmot kg  7.0

 

电机抱闸数据  尺寸 1

保持扭矩 M4 Nm  10

额定电压 UN V ± 10% 24

额定电流 IN A  0.73

最大连接时间 t1 ms  30

最大断开时间 t2 ms  80

最新修订：2016/7/13

表格 4-24: 技术数据 MS2N05-C0BNN

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P76/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



速度-扭矩特征曲线 MS2N05-C0BNN

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V

IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V

表格 4-25: 速度-扭矩特征曲线 MS2N05-C0BNN

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 77/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



MS2N05-C0BTN

代号 符号 单位 公差 MS2N05-C0BTN

 

静止扭矩 (60K) M0 60K Nm ± 5% 6.1

静止电流 (60 K) I0 60K A  7.1

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 7.15

静止电流 (100 K) I0 100K A  8.35

不含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00029

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00040

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/rpm  4090

额定速度 (100K) MN 100K Nm ± 5% 3.52

额定电流 (100K) IN 100K A  4.43

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 1.51

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 22.6

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 20.8

最大电流 Imax(eff) A  30.2

最大速度（电气） nmax el 1/rpm  6,000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

20 °C 下的扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 0.93

20 °C 下的电压常数 KEMK_1000 V/1000 min-1 ± 5% 56.3

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  1.26

绕组电感 L12_min mH  7.6

组件放电容量 Cdis nF  1.5

绕组热时间常数 Tth_W s  36.2

电机热时间常数 Tth_M min  16.0

不含制动器的质量 mmot kg  5.9

含制动器的质量 mmot kg  7.0

 

电机抱闸数据  尺寸 1

保持扭矩 M4 Nm  10

额定电压 UN V ± 10% 24

额定电流 IN A  0.73

最大连接时间 t1 ms  30

最大断开时间 t2 ms  80

最新修订：2016/7/13

表格 4-26: 技术数据 MS2N05-C0BTN

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P78/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



速度-扭矩特征曲线 MS2N05-C0BTN

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V

IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V

表格 4-27: 速度-扭矩特征曲线 MS2N05-C0BTN

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 79/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



MS2N05-D0BHN

代号 符号 单位 公差 MS2N05-D0BHN

 

静止扭矩 (60K) M0 60K Nm ± 5% 7.9

静止电流 (60 K) I0 60K A  3.05

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 9.35

静止电流 (100 K) I0 100K A  3.63

转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00040

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00051

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/rpm  2000

额定速度 (100K) MN 100K Nm ± 5% 7.55

额定电流 (100K) IN 100K A  3.03

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 1.58

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 34.0

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 31.3

最大电流 Imax(eff) A  15.15

最大速度（电气） nmax el 1/rpm  4000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

20 °C 下的扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 2.79

20 °C 下的电压常数 KEMK_1000 V/1000 min-1 ± 5% 169.6

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  6.87

绕组电感 L12_min mH  46.7

组件放电容量 Cdis nF  3.27

绕组热时间常数 Tth_W s  45.8

电机热时间常数 Tth_M min  18.5

质量 mmot kg  7.3

含制动器的质量 mmot kg  8.4

 

电机抱闸数据  尺寸 1

保持扭矩 M4 Nm  10

额定电压 UN V ± 10% 24

额定电流 IN A  0.73

最大连接时间 t1 ms  30

最大断开时间 t2 ms  80

最新修订：2016/7/13

表格 4-28: 技术数据 MS2N05-D0BHN

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P80/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



速度-扭矩特征曲线 MS2N05-D0BHN

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V

IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V

表格 4-29: 速度-扭矩特征曲线 MS2N05-D0BHN

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 81/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



MS2N05-D0BRN

代号 符号 单位 公差 MS2N05-D0BRN

 

静止扭矩 (60K) M0 60K Nm ± 5% 7.9

静止电流 (60 K) I0 60K A  6.05

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 9.35

静止电流 (100 K) I0 100K A  7.2

不含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00040

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00051

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/rpm  3510

额定速度 (100K) MN 100K Nm ± 5% 4.74

额定电流 (100K) IN 100K A  3.95

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 1.74

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 34

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 31.3

最大电流 Imax(eff) A  30.3

最大速度（电气） nmax el 1/rpm  6,000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

20 °C 下的扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 1.4

20 °C 下的电压常数 KEMK_1000 V/1000 min-1 ± 5% 84.8

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  1.76

绕组电感 L12_min mH  11.18

组件放电容量 Cdis nF  3.29

绕组热时间常数 Tth_W s  45.8

电机热时间常数 Tth_M min  18.5

不含制动器的质量 mmot kg  7.3

含制动器的质量 mmot kg  8.4

 

电机抱闸数据  尺寸 1

保持扭矩 M4 Nm  10

额定电压 UN V ± 10% 24

额定电流 IN A  0.73

最大连接时间 t1 ms  30

最大断开时间 t2 ms  80

最新修订：2016/7/13

表格 4-30: 技术数据 MS2N05-D0BRN

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P82/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



速度-扭矩特征曲线 MS2N05-D0BRN

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V

IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V

表格 4-31: 速度-扭矩特征曲线 MS2N05-D0BRN

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 83/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



4.4.2 自冷规范
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插图 4-10: MS2N05-xxxxN

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P84/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



4.4.3 径向力和轴向力
径向力 指定距轴肩的距离 x 允许的径向力 FR，取决于下图中的平均速度。

插图 4-11: MS2N05：公称轴承使用寿命 Lh10 = 30000 h 时，距肩轴的距离 x 的
径向力

轴向力 轴向力 FA 没有限制，允许的最大值为 40 N。仅当 Bosch Rexroth 的分销合

作伙伴详细标注尺寸后才允许更大的轴向力。请指定下列信息进行评估：

● 含力应用点的轴向力和径向力

● 安装位置（水平、垂直时轴点相应指向顶部或底部）

● 平均速度

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 85/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



4.5 MS2N06

4.5.1 自冷的技术数据

MS2N06-B1BNN

代号 符号 单位 公差 MS2N06-B1BNN

 

静止扭矩 (60 K) M0 60K Nm ± 5% 3.25

静止电流 (60 K) I0 60K A  2.22

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 3.60

静止电流 (100 K) I0 100K A  2.47

不含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00048

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00059

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/rpm  3000

额定速度 (100K) MN 100K Nm ± 5% 2.71

额定电流 (100K) IN 100K A  1.93

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 0.85

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 10.2

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 9.45

最大电流 Imax(eff) A  7.8

最大速度（电气） nmax el 1/rpm  6,000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

20 °C 下的扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 1.62

20 °C 下的电压常数 KEMK_1000 V/1000 min-1 ± 5% 98.2

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  12.2

绕组电感 L12_min mH  52.4

组件放电容量 Cdis nF  0.6

绕组热时间常数 Tth_W s  90

电机热时间常数 Tth_M min  11.7

不含制动器的质量 mmot kg  5.1

含制动器的质量 mmot kg  6.2

 

电机抱闸数据  尺寸 1

保持扭矩 M4 Nm  10

额定电压 UN V ± 10% 24

额定电流 IN A  0.73

最大连接时间 t1 ms  30

最大断开时间 t2 ms  80

最新修订：2016/10/27

表格 4-32: 技术数据 MS2N06-B1BNN

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P86/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



速度-扭矩特征曲线 MS2N06-B1BNN

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V
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IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V

0 1000 2000 3000 4000 5000 6000
0

2

4

6

8

10

12

n [1/min]

M
 [N

m
]

Mmax 20°C
Mmax 100K
MS1 100K
MS1 60K

表格 4-33: 速度-扭矩特征曲线 MS2N06-B1BNN

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 87/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



MS2N06-C0BNN

代号 符号 单位 公差 MS2N06-C0BNN

 

静止扭矩 (60 K) M0 60K Nm ± 5% 6.0

静止电流 (60 K) I0 60K A  3.75

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 7.1

静止电流 (100 K) I0 100K A  4.5

不含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00039

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00050

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/rpm  3000

额定速度 (100K) MN 100K Nm ± 5% 5.4

额定电流 (100K) IN 100K A  3.51

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 1.69

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 17.3

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 16.0

最大电流 Imax(eff) A  12.75

最大速度（电气） nmax el 1/rpm  6,000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

20 °C 下的扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 1.73

20 °C 下的电压常数 KEMK_1000 V/1000 min-1 ± 5% 105.4

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  4.48

绕组电感 L12_min mH  39.5

组件放电容量 Cdis nF  1.24

绕组热时间常数 Tth_W s  27.3

电机热时间常数 Tth_M min  14.1

不含制动器的质量 mmot kg  6.4

含制动器的质量 mmot kg  7.4

 

电机抱闸数据  尺寸 1

保持扭矩 M4 Nm  10

额定电压 UN V ± 10% 24

额定电流 IN A  0.73

最大连接时间 t1 ms  30

最大断开时间 t2 ms  80

最新修订：2016/7/13

表格 4-34: 技术数据 MS2N06-C0BNN

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P88/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



速度-扭矩特征曲线 MS2N06-C0BNN

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V
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IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V
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表格 4-35: 速度-扭矩特征曲线 MS2N06-C0BNN

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 89/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



MS2N06-C0BTN

代号 符号 单位 公差 MS2N06-C0BTN

 

静止扭矩 (60 K) M0 60K Nm ± 5% 6.0

静止电流 (60 K) I0 60K A  7.5

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 7.1

静止电流 (100 K) I0 100K A  9.0

不含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00039

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00050

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/rpm  4020

额定速度 (100K) MN 100K Nm ± 5% 3.35

额定电流 (100K) IN 100K A  4.52

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 1.41

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 17.3

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 16.0

最大电流 Imax(eff) A  25.5

最大速度（电气） nmax el 1/rpm  6,000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

20 °C 下的扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 0.87

20 °C 下的电压常数 KEMK_1000 V/1000 min-1 ± 5% 52.7

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  1.12

绕组电感 L12_min mH  9.17

组件放电容量 Cdis nF  1.2

绕组热时间常数 Tth_W s  27.3

电机热时间常数 Tth_M min  14.1

不含制动器的质量 mmot kg  6.4

含制动器的质量 mmot kg  7.4

 

电机抱闸数据  尺寸 1

保持扭矩 M4 Nm  10

额定电压 UN V ± 10% 24

额定电流 IN A  0.73

最大连接时间 t1 ms  30

最大断开时间 t2 ms  80

最新修订：2016/7/13

表格 4-36: 技术数据 MS2N06-C0BTN

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P90/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



速度-扭矩特征曲线 MS2N06-C0BTN

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V
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IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V
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表格 4-37: 速度-扭矩特征曲线 MS2N06-C0BTN

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 91/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



MS2N06-D0BNN

代号 符号 单位 公差 MS2N06-D0BNN

 

静止扭矩 (60 K) M0 60K Nm ± 5% 9.7

静止电流 (60 K) I0 60K A  6.1

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 11.9

静止电流 (100 K) I0 100K A  7.55

不含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00065

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00079

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/rpm  2960

额定速度 (100K) MN 100K Nm ± 5% 8.5

额定电流 (100K) IN 100K A  5.6

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 2.63

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 34.8

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 32.0

最大电流 Imax(eff) A  25.4

最大速度（电气） nmax el 1/rpm  6,000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

20 °C 下的扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 1.70

20 °C 下的电压常数 KEMK_1000 V/1000 min-1 ± 5% 103.5

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  1.85

绕组电感 L12_min mH  18

组件放电容量 Cdis nF  5

绕组热时间常数 Tth_W s  38.6

电机热时间常数 Tth_M min  17.4

不含制动器的质量 mmot kg  9.0

含制动器的质量 mmot kg  10.5

 

电机抱闸数据  尺寸 2

保持扭矩 M4 Nm  15

额定电压 UN V ± 10% 24

额定电流 IN A  0.65

最大连接时间 t1 ms  29

最大断开时间 t2 ms  130

最新修订：2016/7/13

表格 4-38: 技术数据 MS2N06-D0BNN

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P92/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



速度-扭矩特征曲线 MS2N06-D0BNN

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V
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IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V
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表格 4-39: 速度-扭矩特征曲线 MS2N06-D0BNN

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 93/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



MS2N06-D0BRN

代号 符号 单位 公差 MS2N06-D0BRN

 

静止扭矩 (60 K) M0 60K Nm ± 5% 9.7

静止电流 (60 K) I0 60K A  7.85

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 11.9

静止电流 (100 K) I0 100K A  9.75

不含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00065

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00079

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/rpm  3800

额定速度 (100K) MN 100K Nm ± 5% 6.2

额定电流 (100K) IN 100K A  5.4

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 2.48

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 34.8

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 32.0

最大电流 Imax(eff) A  32.7

最大速度（电气） nmax el 1/rpm  6,000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

20 °C 下的扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 1.33

20 °C 下的电压常数 KEMK_1000 V/1000 min-1 ± 5% 80.5

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  1.13

绕组电感 L12_min mH  11.06

组件放电容量 Cdis nF  2.55

绕组热时间常数 Tth_W s  38.6

电机热时间常数 Tth_M min  17.4

不含制动器的质量 mmot  9.0

含制动器的质量 mmot  10.5

 

电机抱闸数据  尺寸 2

保持扭矩 M4  15

额定电压 UN ± 10% 24

额定电流 IN  0.65

最大连接时间 t1  29

最大断开时间 t2  130

最新修订：2016/7/13

表格 4-40: 技术数据 MS2N06-D0BRN

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P94/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



速度-扭矩特征曲线 MS2N06-D0BRN

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V

0 1000 2000 3000 4000 5000 6000
0

5

10

15

20

25

30

35

n [1/min]

M
 [N

m
]

Mmax 20°C
Mmax 100K
MS1 100K
MS1 60K

IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V
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表格 4-41: 速度-扭矩特征曲线 MS2N06-D0BRN

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 95/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



MS2N06-D1BNN

代号 符号 单位 公差 MS2N06-D1BNN

 

静止扭矩 (60 K) M0 60K Nm ± 5% 9.0

静止电流 (60 K) I0 60K A  5.05

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 11.1

静止电流 (100 K) I0 100K A  6.25

不含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00140

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00154

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/rpm  3000

额定速度 (100K) MN 100K Nm ± 5% 6.40

额定电流 (100K) IN 100K A  3.82

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 2.01

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 41.8

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 38.4

最大电流 Imax(eff) A  25.5

最大速度（电气） nmax el 1/rpm  6,000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

20 °C 下的扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 1.93

20 °C 下的电压常数 KEMK_1000 V/1000 min-1 ± 5% 117.3

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  2.75

绕组电感 L12_min mH  18.0

组件放电容量 Cdis nF  1.84

绕组热时间常数 Tth_W s  75

电机热时间常数 Tth_M min  14.4

不含制动器的质量 mmot kg  9.0

含制动器的质量 mmot kg  10.5

 

电机抱闸数据  尺寸 2

保持扭矩 M4 Nm  15

额定电压 UN V ± 10% 24

额定电流 IN A  0.75

最大连接时间 t1 ms  29

最大断开时间 t2 ms  130

最新修订：2016/11/11

表格 4-42: 技术数据 MS2N06-D1BNN

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P96/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



速度-扭矩特征曲线 MS2N06-D1BNN

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V
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IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V
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表格 4-43: 速度-扭矩特征曲线 MS2N06-D1BNN

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 97/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



MS2N06-E0BHN

代号 符号 单位 公差 MS2N06-E0BHN

 

静止扭矩 (60 K) M0 60K Nm ± 5% 13.0

静止电流 (60 K) I0 60K A  5.4

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 16.3

静止电流 (100 K) I0 100K A  6.8

不含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00089

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00103

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/rpm  2000

额定速度 (100K) MN 100K Nm ± 5% 13.15

额定电流 (100K) IN 100K A  5.65

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 2.75

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 53.4

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 49.0

最大电流 Imax(eff) A  25.4

最大速度（电气） nmax el 1/rpm  4000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

20 °C 下的扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 2.58

20 °C 下的电压常数 KEMK_1000 V/1000 min-1 ± 5% 157

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  2.54

绕组电感 L12_min mH  27.6

组件放电容量 Cdis nF  3.03

绕组热时间常数 Tth_W s  48.6

电机热时间常数 Tth_M min  20

不含制动器的质量 mmot  11.5

含制动器的质量 mmot  13.0

 

电机抱闸数据  尺寸 2

保持扭矩 M4  15

额定电压 UN ± 10% 24

额定电流 IN  0.65

最大连接时间 t1  29

最大断开时间 t2  130

最新修订：2016/7/13

表格 4-44: 技术数据 MS2N06-E0BHN

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P98/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



速度-扭矩特征曲线 MS2N06-E0BHN

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V
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IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V
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表格 4-45: 速度-扭矩特征曲线 MS2N06-E0BHN

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 99/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



MS2N06-E0BRN

代号 符号 单位 公差 MS2N06-E0BRN

 

静止扭矩 (60 K) M0 60K Nm ± 5% 13.0

静止电流 (60 K) I0 60K A  10.85

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 16.3

静止电流 (100 K) I0 100K A  13.7

不含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00089

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00103

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/rpm  3120

额定速度 (100K) MN 100K Nm ± 5% 8.05

额定电流 (100K) IN 100K A  7.2

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 2.63

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 53.4

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 49.0

最大电流 Imax(eff) A  50.8

最大速度（电气） nmax el 1/rpm  6,000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

20 °C 下的扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 1.29

20 °C 下的电压常数 KE V/1000 min-1 ± 5% 78.4

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  0.638

绕组电感 L12_min mH  6.895

组件放电容量 Cdis nF  3.87

绕组热时间常数 Tth_W s  48.6

电机热时间常数 Tth_M min  20

不含制动器的质量 mmot kg  11.5

含制动器的质量 mmot kg  13.0

 

电机抱闸数据  尺寸 2

保持扭矩 M4 Nm  15

额定电压 UN V ± 10% 24

额定电流 IN A  0.65

最大连接时间 t1 ms  29

最大断开时间 t2 ms  130

最新修订：2016/11/8

表格 4-46: 技术数据 MS2N06-E0BRN

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P100/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



速度-扭矩特征曲线 MS2N06-E0BRN

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V
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IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V
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表格 4-47: 速度-扭矩特征曲线 MS2N06-E0BRN

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 101/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



4.5.2 自冷规范
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插图 4-12: MS2N06-xxxxN

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P102/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



4.5.3 径向力和轴向力
径向力 指定距轴肩的距离 x 允许的径向力 FR，取决于下图中的平均速度。

插图 4-13: MS2N06：公称轴承使用寿命 Lh10 = 30000 h 时，距肩轴的距离 x 的
径向力

轴向力 轴向力 FA 没有限制，允许的最大值为 40 N。仅当 Bosch Rexroth 的分销合

作伙伴详细标注尺寸后才允许更大的轴向力。请指定下列信息进行评估：

● 含力应用点的轴向力和径向力

● 安装位置（水平、垂直时轴点相应指向顶部或底部）

● 平均速度

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 103/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



4.6 MS2N07

4.6.1 自冷的技术数据

MS2N07-B1BNN

代号 符号 单位 公差 MS2N07-B1BNN

 

静止扭矩 (60 K) M0 60K Nm ± 5% 7.4

静止电流 (60 K) I0 60K A  4.25

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 8.2

静止电流 (100 K) I0 100K A  4.74

不含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00197

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00223

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/分  2920

额定扭矩 (100K) MN 100K Nm ± 5% 6.8

额定电流 (100K) IN 100K A  4.04

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 2.08

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 22.8

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 21.0

最大电流 Imax(eff) A  14.8

最大速度（电气） nmax el 1/rpm  6,000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

20 °C 下的扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 1.89

20 °C 下的电压常数 KEMK_1000 V/1000 min-1 ± 5% 115.1

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  4.62

绕组电感 L12_min mH  31.29

组件放电容量 Cdis nF  0.9

绕组热时间常数 Tth_W c  112.5

电机热时间常数 Tth_M min  18

不含制动器的质量 mmot kg  9.5

含制动器的质量 mmot kg  11.5

 

电机抱闸数据  尺寸 1

保持扭矩 M4 Nm  20

额定电压 UN V ± 10% 24

额定电流 IN A  0.78

最大连接时间 t1 ms  40

最大断开时间 t2 ms  100

最新修订：2017/3/2

表格 4-48: 技术数据 MS2N07-B1BNN

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P104/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



速度-扭矩特征曲线 MS2N07-B1BNN

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V
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IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V
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表格 4-49: 速度-扭矩特征曲线 MS2N07-B1BNN

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 105/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



MS2N07-C0BNN

代号 符号 单位 公差 MS2N07-C0BNN

 

静止扭矩 (60 K) M0 60K Nm ± 5% 12.8

静止电流 (60 K) I0 60K A  6.9

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 16.0

静止电流 (100 K) I0 100K A  8.8

不含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.0012

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00146

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/分  2650

额定扭矩 (100K) MN 100K Nm ± 5% 12.65

额定电流 (100K) IN 100K A  7.05

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 3.5

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 38.8

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 35.7

最大电流 Imax(eff) A  24.8

最大速度（电气） nmax el 1/rpm  6,000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

20 °C 下的扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 2.01

20 °C 下的电压常数 KEMK_1000 V/1000 min-1 ± 5% 122.0

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  1.58

绕组电感 L12_min mH  23.2

组件放电容量 Cdis nF  2.42

绕组热时间常数 Tth_W s  46.4

电机热时间常数 Tth_M min  14.8

不含制动器的质量 mmot kg  12.0

含制动器的质量 mmot kg  14.0

 

电机抱闸数据  尺寸 1

保持扭矩 M4 Nm  20

额定电压 UN V ± 10% 24

额定电流 IN A  0.78

最大连接时间 t1 ms  40

最大断开时间 t2 ms  100

最新修订：2017/3/2

表格 4-50: 技术数据 MS2N07-C0BNN

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P106/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



速度-扭矩特征曲线 MS2N07-C0BNN

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V
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IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V
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表格 4-51: 速度-扭矩特征曲线 MS2N07-C0BNN

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 107/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



MS2N07-C0BQN

代号 符号 单位 公差 MS2N07-C0BQN

 

静止扭矩 (60 K) M0 60K Nm ± 5% 12.8

静止电流 (60 K) I0 60K A  10.1

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 16.0

静止电流 (100 K) I0 100K A  12.9

不含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.0012

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00146

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/rpm  4070

额定速度 (100K) MN 100K Nm ± 5% 9.0

额定电流 (100K) IN 100K A  7.5

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 3.84

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 38.8

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 35.7

最大电流 Imax(eff) A  36.4

最大速度（电气） nmax el 1/rpm  6,000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

20 °C 下的扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 1.37

20 °C 下的电压常数 KEMK_1000 V/1000 min-1 ± 5% 83.1

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  0.776

绕组电感 L12_min mH  10.5

组件放电容量 Cdis nF  2.2

绕组热时间常数 Tth_W c  76.5

电机热时间常数 Tth_M min  19.8

不含制动器的质量 mmot kg  12.0

含制动器的质量 mmot kg  14.0

 

电机抱闸数据  尺寸 1

保持扭矩 M4 Nm  20

额定电压 UN V ± 10% 24

额定电流 IN A  0.78

最大连接时间 t1 ms  40

最大断开时间 t2 ms  100

最新修订：2017/1/18

表格 4-52: 技术数据 MS2N07-C0BQN

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P108/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



速度-扭矩特征曲线 MS2N07-C0BQN

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V
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IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V
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表格 4-53: 速度-扭矩特征曲线 MS2N07-C0BQN

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 109/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



MS2N07-C1BNN

代号 符号 单位 公差 MS2N07-C1BNN

 

静止扭矩 (60 K) M0 60K Nm ± 5% 11.5

静止电流 (60 K) I0 60K A  6.6

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 14.5

静止电流 (100 K) I0 100K A  8.35

不含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00305

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00331

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/rpm  3020

额定速度 (100K) MN 100K Nm ± 5% 9.60

额定电流 (100K) IN 100K A  5.80

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 3.04

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 46

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 42.2

最大电流 Imax(eff) A  29.5

最大速度（电气） nmax el 1/rpm  6,000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

20 °C 下的扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 1.88

20 °C 下的电压常数 KEMK_1000 V/1000 min-1 ± 5% 114.0

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  1.8

绕组电感 L12_min mH  15.2

组件放电容量 Cdis nF  1.85

绕组热时间常数 Tth_W s  37.8

电机热时间常数 Tth_M min  14.8

不含制动器的质量 mmot kg  12

含制动器的质量 mmot kg  14

 

电机抱闸数据  尺寸 1

保持扭矩 M4 Nm  20

额定电压 UN V ± 10% 24

额定电流 IN A  0.78

最大连接时间 t1 ms  40

最大断开时间 t2 ms  100

最新修订：2017/1/18

表格 4-54: 技术数据 MS2N07-C1BNN

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P110/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



速度-扭矩特征曲线 MS2N07-C1BNN

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V
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IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V
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表格 4-55: 速度-扭矩特征曲线 MS2N07-C1BNN

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 111/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



MS2N07-C1BRN

代号 符号 单位 公差 MS2N07-C1BRN

 

静止扭矩 (60 K) M0 60K Nm ± 5% 11.5

静止电流 (60 K) I0 60K A  9.55

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 14.5

静止电流 (100 K) I0 100K A  12.1

不含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00305

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00331

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/分  3610

额定扭矩 (100K) MN 100K Nm ± 5% 7.05

额定电流 (100K) IN 100K A  6.3

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 2.66

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 46

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 42.2

最大电流 Imax(eff) A  42.7

最大速度（电气） nmax el 1/rpm  6,000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

20 °C 下的扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 1.3

20 °C 下的电压常数 KEMK_1000 V/1000 min-1 ± 5% 78.7

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  0.895

绕组电感 L12_min mH  7.28

组件放电容量 Cdis nF  1.65

绕组热时间常数 Tth_W c  110

电机热时间常数 Tth_M min  18

不含制动器的质量 mmot kg  12

含制动器的质量 mmot kg  14

 

电机抱闸数据  尺寸 1

保持扭矩 M4 Nm  20

额定电压 UN V ± 10% 24

额定电流 IN A  0.78

最大连接时间 t1 ms  40

最大断开时间 t2 ms  100

最新修订：2017/1/18

表格 4-56: 技术数据 MS2N07-C1BRN

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P112/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



速度-扭矩特征曲线 MS2N07-C1BRN

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V
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IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V
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表格 4-57: 速度-扭矩特征曲线 MS2N07-C1BRN

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 113/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



MS2N07-D0BHN

代号 符号 单位 公差 MS2N07-D0BHN

 

静止扭矩 (60 K) M0 60K Nm ± 5% 22.0

静止电流 (60 K) I0 60K A  8.55

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 28.2

静止电流 (100 K) I0 100K A  11.1

不含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.0021

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00251

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/rpm  2000

额定速度 (100K) MN 100K Nm ± 5% 22.0

额定电流 (100K) IN 100K A  8.85

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 4.6

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 79.7

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 73.2

最大电流 Imax(eff) A  36.4

最大速度（电气） nmax el 1/rpm  4000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

20 °C 下的扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 2.76

20 °C 下的电压常数 KEMK_1000 V/1000 min-1 ± 5% 167.5

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  1.30

绕组电感 L12_min mH  20.2

组件放电容量 Cdis nF  4.1

绕组热时间常数 Tth_W c  65

电机热时间常数 Tth_M min  24

不含制动器的质量 mmot kg  17.5

含制动器的质量 mmot kg  20

 

电机抱闸数据  尺寸 2

保持扭矩 M4 Nm  36

额定电压 UN V ± 10% 24

额定电流 IN A  0.94

最大连接时间 t1 ms  60

最大断开时间 t2 ms  200

最新修订：2017/1/18

表格 4-58: 技术数据 MS2N07-D0BHN

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P114/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



速度-扭矩特征曲线 MS2N07-D0BHN

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V
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IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V
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表格 4-59: 速度-扭矩特征曲线 MS2N07-D0BHN

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 115/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



MS2N07-D0BNN

代号 符号 单位 公差 MS2N07-D0BNN

 

静止扭矩 (60 K) M0 60K Nm ± 5% 22.0

静止电流 (60 K) I0 60K A  11.55

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 28.2

静止电流 (100 K) I0 100K A  15.0

不含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.0021

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00251

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/分  2940

额定扭矩 (100K) MN 100K Nm ± 5% 17.0

额定电流 (100K) IN 100K A  9.4

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 5.25

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 79.7

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 73.2

最大电流 Imax(eff) A  49.5

最大速度（电气） nmax el 1/rpm  6,000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 2.04

20 °C 下的电压常数 KEMK_1000 V/1000 min-1 ± 5% 124.1

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  0.671

绕组电感 L12_min mH  10.0

组件放电容量 Cdis nF  4.0

绕组热时间常数 Tth_W s  54

电机热时间常数 Tth_M min  18.7

不含制动器的质量 mmot kg  17.5

含制动器的质量 mmot kg  20

 

电机抱闸数据  尺寸 2

保持扭矩 M4 Nm  36

额定电压 UN V ± 10% 24

额定电流 IN A  0.94

最大连接时间 t1 ms  60

最大断开时间 t2 ms  200

最新修订：2017/1/18

表格 4-60: 技术数据 MS2N07-D0BNN

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P116/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



速度-扭矩特征曲线 MS2N07-D0BNN

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V

0 1000 2000 3000 4000 5000 6000
0

10

20

30

40

50

60

70

80

n [1/min]

M
 [N

m
]

Mmax 20°C
Mmax 100K
MS1 100K
MS1 60K

IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V
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表格 4-61: 速度-扭矩特征曲线 MS2N07-D0BNN

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 117/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



MS2N07-D0BRN

代号 符号 单位 公差 MS2N07-D0BRN

 

静止扭矩 (60 K) M0 60K Nm ± 5% 22

静止电流 (60 K) I0 60K A  17.1

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 28.2

静止电流 (100 K) I0 100K A  22.3

不含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.0021

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00251

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/rpm  3020

额定速度 (100K) MN 100K Nm ± 5% 14.7

额定电流 (100K) IN 100K A  12.15

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 4.64

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 79.7

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 73.2

最大电流 Imax(eff) A  72.7

最大速度（电气） nmax el 1/rpm  6,000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

20 °C 下的扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 1.38

20 °C 下的电压常数 KEMK_1000 V/1000 min-1 ± 5% 83.9

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  0.327

绕组电感 L12_min mH  5.06

组件放电容量 Cdis nF  3.95

绕组热时间常数 Tth_W c  80

电机热时间常数 Tth_M min  20

不含制动器的质量 mmot kg  17.5

含制动器的质量 mmot kg  20

 

电机抱闸数据  尺寸 2

保持扭矩 M4 Nm  36

额定电压 UN V ± 10% 24

额定电流 IN A  0.94

最大连接时间 t1 ms  60

最大断开时间 t2 ms  200

最新修订：2017/1/18

表格 4-62: 技术数据 MS2N07-D0BRN

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P118/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



速度-扭矩特征曲线 MS2N07-D0BRN

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V
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IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V
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表格 4-63: 速度-扭矩特征曲线 MS2N07-D0BRN

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 119/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



MS2N07-D1BHN

代号 符号 单位 公差 MS2N07-D1BHN

 

静止扭矩 (60 K) M0 60K Nm ± 5% 18.9

静止电流 (60 K) I0 60K A  7.8

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 23.8

静止电流 (100 K) I0 100K A  9.9

不含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00529

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00570

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/rpm  2000

额定速度 (100K) MN 100K Nm ± 5% 18.5

额定电流 (100K) IN 100K A  7.95

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 3.87

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 92.5

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 84.8

最大电流 Imax(eff) A  42.7

最大速度（电气） nmax el 1/rpm  4000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

20 °C 下的扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 2.59

20 °C 下的电压常数 KEMK_1000 V/1000 min-1 ± 5% 157.5

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  1.56

绕组电感 L12_min mH  12.8

组件放电容量 Cdis nF  3.1

绕组热时间常数 Tth_W c  72

电机热时间常数 Tth_M min  22

不含制动器的质量 mmot kg  17.5

含制动器的质量 mmot kg  20.0

 

电机抱闸数据  尺寸 2

保持扭矩 M4 Nm  36

额定电压 UN V ± 10% 24

额定电流 IN A  0.94

最大连接时间 t1 ms  60

最大断开时间 t2 ms  200

最新修订：2016/6/13

表格 4-64: 技术数据 MS2N07-D1BHN

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P120/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



速度-扭矩特征曲线 MS2N07-D1BHN

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V
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IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V
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表格 4-65: 速度-扭矩特征曲线 MS2N07-D1BHN

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 121/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



MS2N07-D1BNN

代号 符号 单位 公差 MS2N07-D1BNN

 

静止扭矩 (60 K) M0 60K Nm ± 5% 18.9

静止电流 (60 K) I0 60K A  9.9

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 23.8

静止电流 (100 K) I0 100K A  12.5

不含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00529

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00570

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/rpm  3000

额定速度 (100K) MN 100K Nm ± 5% 13.6

额定电流 (100K) IN 100K A  7.6

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 4.28

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 92.5

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 84.8

最大电流 Imax(eff) A  54.1

最大速度（电气） nmax el 1/rpm  6,000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

20 °C 下的扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 2.05

20 °C 下的电压常数 KEMK_1000 V/1000 min-1 ± 5% 124.3

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  0.952

绕组电感 L12_min mH  7.9

组件放电容量 Cdis nF  3.0

绕组热时间常数 Tth_W c  72

电机热时间常数 Tth_M min  21.6

不含制动器的质量 mmot kg  17.5

含制动器的质量 mmot kg  20.0

 

电机抱闸数据  尺寸 2

保持扭矩 M4 Nm  36

额定电压 UN V ± 10% 24

额定电流 IN A  0.94

最大连接时间 t1 ms  60

最大断开时间 t2 ms  200

最新修订：2017/1/18

表格 4-66: 技术数据 MS2N07-D1BNN

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P122/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



速度-扭矩特征曲线 MS2N07-D1BNN

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V
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IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V
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表格 4-67: 速度-扭矩特征曲线 MS2N07-D1BNN

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 123/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



MS2N07-E0BHN

代号 符号 单位 公差 MS2N07-E0BHN

 

静止扭矩 (60 K) M0 60K Nm ± 5% 29.2

静止电流 (60 K) I0 60K A  10.75

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 38.2

静止电流 (100 K) I0 100K A  14.2

不含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.003

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00341

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/rpm  2000

额定速度 (100K) MN 100K Nm ± 5% 27.3

额定电流 (100K) IN 100K A  10.45

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 5.70

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 119.5

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 109.5

最大电流 Imax(eff) A  51.8

最大速度（电气） nmax el 1/rpm  4000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

20 °C 下的扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 2.92

20 °C 下的电压常数 KEMK_1000 V/1000 min-1 ± 5% 177.2

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  0.91

绕组电感 L12_min mH  14.8

组件放电容量 Cdis nF  7.1

绕组热时间常数 Tth_W s  139

电机热时间常数 Tth_M min  30.6

不含制动器的质量 mmot kg  23

含制动器的质量 mmot kg  26

 

电机抱闸数据  尺寸 2

保持扭矩 M4 Nm  36

额定电压 UN V ± 10% 24

额定电流 IN A  0.94

最大连接时间 t1 ms  60

最大断开时间 t2 ms  200

最新修订：2017/1/18

表格 4-68: 技术数据 MS2N07-E0BHN

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P124/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



速度-扭矩特征曲线 MS2N07-E0BHN

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V
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IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V
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表格 4-69: 速度-扭矩特征曲线 MS2N07-E0BHN

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 125/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



MS2N07-E0BNN

代号 符号 单位 公差 MS2N07-E0BNN

 

静止扭矩 (60 K) M0 60K Nm ± 5% 29.2

静止电流 (60 K) I0 60K A  15.1

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 38.2

静止电流 (100 K) I0 100K A  20.0

不含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.0030

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00341

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/rpm  2600

额定速度 (100K) MN 100K Nm ± 5% 21.5

额定电流 (100K) IN 100K A  11.75

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 5.85

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 119.5

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 109.5

最大电流 Imax(eff) A  72.7

最大速度（电气） nmax el 1/rpm  6,000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

20 °C 下的扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 2.08

20 °C 下的电压常数 KEMK_1000 V/1000 min-1 ± 5% 126.2

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  0.455

绕组电感 L12_min mH  7.50

组件放电容量 Cdis nF  6.11

绕组热时间常数 Tth_W c  65

电机热时间常数 Tth_M min  28

不含制动器的质量 mmot kg  23

含制动器的质量 mmot kg  26

 

电机抱闸数据  尺寸 2

保持扭矩 M4 Nm  36

额定电压 UN V ± 10% 24

额定电流 IN A  0.94

最大连接时间 t1 ms  60

最大断开时间 t2 ms  200

最新修订：2017/1/18

表格 4-70: 技术数据 MS2N07-E0BNN

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P126/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



速度-扭矩特征曲线 MS2N07-E0BNN

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V
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IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V
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表格 4-71: 速度-扭矩特征曲线 MS2N07-E0BNN

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 127/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



MS2N07-E0BQN

代号 符号 单位 公差 MS2N07-E0BQN

 

静止扭矩 (60 K) M0 60K Nm ± 5% 29.2

静止电流 (60 K) I0 60K A  19.1

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 38.2

静止电流 (100 K) I0 100K A  25.3

不含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.003

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00341

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/rpm  2570

额定速度 (100K) MN 100K Nm ± 5% 19.0

额定电流 (100K) IN 100K A  13.25

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 5.1

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 119.5

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 109.5

最大电流 Imax(eff) A  92.3

最大速度（电气） nmax el 1/rpm  6,000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 1.64

20 °C 下的电压常数 KEMK_1000 V/1000 min-1 ± 5% 99.3

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  0.282

绕组电感 L12_min mH  4.64

组件放电容量 Cdis nF  6.21

绕组热时间常数 Tth_W c  65

电机热时间常数 Tth_M min  28

不含制动器的质量 mmot kg  23

含制动器的质量 mmot kg  26

 

电机抱闸数据  尺寸 2

保持扭矩 M4 Nm  36

额定电压 UN V ± 10% 24

额定电流 IN A  0.94

最大连接时间 t1 ms  60

最大断开时间 t2 ms  200

最新修订：2017/1/18

表格 4-72: 技术数据 MS2N07-E0BQN

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P128/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



速度-扭矩特征曲线 MS2N07-E0BQN

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V
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IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V
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表格 4-73: 速度-扭矩特征曲线 MS2N07-E0BQN

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 129/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



MS2N07-E1BHN

代号 符号 单位 公差 MS2N07-E1BHN

 

静止扭矩 (60 K) M0 60K Nm ± 5% 25.8

静止电流 (60 K) I0 60K A  9

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 32.2

静止电流 (100 K) I0 100K A  11.3

不含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00752

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00793

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/rpm  2000

额定速度 (100K) MN 100K Nm ± 5% 23.5

额定电流 (100K) IN 100K A  8.55

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 4.93

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 140

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 128.5

最大电流 Imax(eff) A  54.1

最大速度（电气） nmax el 1/rpm  4000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

20 °C 下的扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 3.08

20 °C 下的电压常数 KEMK_1000 V/1000 min-1 ± 5% 187

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  1.31

绕组电感 L12_min mH  12.1

组件放电容量 Cdis nF  4.77

绕组热时间常数 Tth_W s  47.5

电机热时间常数 Tth_M min  21.7

不含制动器的质量 mmot kg  23

含制动器的质量 mmot kg  26

 

电机抱闸数据  尺寸 2

保持扭矩 M4 Nm  36

额定电压 UN V ± 10% 24

额定电流 IN A  0.94

最大连接时间 t1 ms  60

最大断开时间 t2 ms  200

最新修订：2017/3/22

表格 4-74: 技术数据 MS2N07-E1BHN

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P130/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



速度-扭矩特征曲线 MS2N07-E1BHN

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V
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IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V
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表格 4-75: 速度-扭矩特征曲线 MS2N07-E1BHN

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 131/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



MS2N07-E1BNN

代号 符号 单位 公差 MS2N07-E1BNN

 

静止扭矩 (60 K) M0 60K Nm ± 5% 25.8

静止电流 (60 K) I0 60K A  14.1

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 32.2

静止电流 (100 K) I0 100K A  17.7

不含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00752

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00793

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/rpm  2500

额定速度 (100K) MN 100K Nm ± 5% 15.6

额定电流 (100K) IN 100K A  9.15

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 4.08

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 140

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 128.5

最大电流 Imax(eff) A  85.4

最大速度（电气） nmax el 1/rpm  6,000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

20 °C 下的扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 1.96

20 °C 下的电压常数 KEMK_1000 V/1000 min-1 ± 5% 119.0

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  0.532

绕组电感 L12_min mH  5.12

组件放电容量 Cdis nF  4.65

绕组热时间常数 Tth_W s  47.5

电机热时间常数 Tth_M min  21.7

不含制动器的质量 mmot kg  23

含制动器的质量 mmot kg  26

 

电机抱闸数据  尺寸 2

保持扭矩 M4 Nm  36

额定电压 UN V ± 10% 24

额定电流 IN A  0.94

最大连接时间 t1 ms  60

最大断开时间 t2 ms  200

最新修订：2017/1/18

表格 4-76: 技术数据 MS2N07-E1BNN

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P132/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



速度-扭矩特征曲线 MS2N07-E1BNN

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V
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IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V
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表格 4-77: 速度-扭矩特征曲线 MS2N07-E1BNN

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 133/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



4.6.2 强制通风技术数据

MS2N07-C0BNA/B

代号 符号 单位 公差 MS2N07-C0BNA MS2N07-C0BNB

 

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 19.8

静止电流 (100 K) I0 100K A  11

不含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.0012

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00146

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/分  2490

额定扭矩 (100K) MN 100K ± 5% 16.3

额定电流 (100K) IN 100K A  9.15

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 4.25

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 38.8

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 35.7

最大电流 Imax(eff) A  24.8

最大速度（电气） nmax el 1/rpm  6,000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

20 °C 下的扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 2.01

20 °C 下的电压常数 KEMK_1000 V/1000 min-1 ± 5% 122.0

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  1.58

绕组电感 L12_min mH  23.2

组件放电容量 Cdis nF  2.42

绕组热时间常数 Tth_W s  39.4

电机热时间常数 Tth_M min  9.0

不含制动器的质量 mmot  14.5

含制动器的质量 mmot  16.5

 

电机抱闸数据  尺寸 1

保持扭矩 M4  20

额定电压 UN ± 10% 24

额定电流 IN  0.78

最大连接时间 t1  40

最大断开时间 t2  100

风扇数据  A B

额定电压 UN V  230 115

额定电流 IN A  0.20/0.18 0.45

频率 fN Hz  50/60 60

最新修订：2017/3/7

表格 4-78: 技术数据 MS2N07-C0BNA/B

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P134/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



速度-扭矩特征曲线 MS2N07-C0BNA/B

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V
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IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V
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表格 4-79: 速度-扭矩特征曲线 MS2N07-C0BNA/B

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 135/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



MS2N07-C0BQA/B

代号 符号 单位 公差 MS2N07-C0BQA MS2N07-C0BQB

 

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 19.8

静止电流 (100 K) I0 100K A  15.8

不含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.0012

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00146

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/分  3900

额定扭矩 (100K) MN 100K ± 5% 12.45

额定电流 (100K) IN 100K A  10.2

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 5.1

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 38.8

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 35.7

最大电流 Imax(eff) A  36.4

最大速度（电气） nmax el 1/rpm  6,000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

20 °C 下的扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 1.37

20 °C 下的电压常数 KEMK_1000 V/1000 min-1 ± 5% 83.1

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  0.776

绕组电感 L12_min mH  10.5

组件放电容量 Cdis nF  2.2

绕组热时间常数 Tth_W c  76.5

电机热时间常数 Tth_M min  9.0

不含制动器的质量 mmot  15

含制动器的质量 mmot  17

 

电机抱闸数据  尺寸 1

保持扭矩 M4  20

额定电压 UN ± 10% 24

额定电流 IN  0.78

最大连接时间 t1  40

最大断开时间 t2  100

风扇数据  A B

额定电压 UN V  230 115

额定电流 IN A  0.20/0.18 0.45

频率 fN Hz  50/60 60

最新修订：2017/2/3

表格 4-80: 技术数据 MS2N07-C0BQA/B

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P136/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



速度-扭矩特征曲线 MS2N07-C0BQA/B

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V
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IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V
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表格 4-81: 速度-扭矩特征曲线 MS2N07-C0BQA/B

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 137/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



MS2N07-C1BNA/B

代号 符号 单位 公差 MS2N07-C1BNA MS2N07-C1BNB

 

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 18.0

静止电流 (100 K) I0 100K A  10.4

不含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00305

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00331

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/rpm  3000

额定速度 (100K) MN 100K ± 5% 13.65

额定电流 (100K) IN 100K A  8.15

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 4.29

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 46.0

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 42.2

最大电流 Imax(eff) A  29.5

最大速度（电气） nmax el 1/rpm  6,000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

20 °C 下的扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 1.88

20 °C 下的电压常数 KEMK_1000 V/1000 min-1 ± 5% 114.0

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  1.8

绕组电感 L12_min mH  15.2

组件放电容量 Cdis nF  1.85

绕组热时间常数 Tth_W s  37.8

电机热时间常数 Tth_M min  7.4

不含制动器的质量 mmot  14.5

含制动器的质量 mmot  16.5

 

电机抱闸数据  尺寸 1

保持扭矩 M4  20

额定电压 UN ± 10% 24

额定电流 IN  0.78

最大连接时间 t1  40

最大断开时间 t2  100

风扇数据  A B

额定电压 UN V  230 115

额定电流 IN A  0.20/0.18 0.45

频率 fN Hz  50/60 60

最新修订：2016/12/14

表格 4-82: 技术数据 MS2N07-C1BNA/B

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P138/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



速度-扭矩特征曲线 MS2N07-C1BNA/B

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V
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IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V
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表格 4-83: 速度-扭矩特征曲线 MS2N07-C1BNA/B

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 139/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



MS2N07-C1BRA/B

代号 符号 单位 公差 MS2N07-C1BRA MS2N07-C1BRB

 

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 18.0

静止电流 (100 K) I0 100K A  14.9

不含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00305

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00331

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/分  4,100

额定扭矩 (100K) MN 100K ± 5% 9.65

额定电流 (100K) IN 100K A  8.55

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 4.14

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 46.0

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 42.2

最大电流 Imax(eff) A  42.7

最大速度（电气） nmax el 1/rpm  6,000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

20 °C 下的扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 1.3

20 °C 下的电压常数 KEMK_1000 V/1000 min-1 ± 5% 78.7

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  0.895

绕组电感 L12_min mH  7.28

组件放电容量 Cdis nF  1.65

绕组热时间常数 Tth_W c  110

电机热时间常数 Tth_M min  9

不含制动器的质量 mmot  14.5

含制动器的质量 mmot  16.5

 

电机抱闸数据  尺寸 1

保持扭矩 M4  20

额定电压 UN ± 10% 24

额定电流 IN  0.78

最大连接时间 t1  40

最大断开时间 t2  100

风扇数据  A B

额定电压 UN V  230 115

额定电流 IN A  0.20/0.18 0.45

频率 fN Hz  50/60 60

最新修订：2017/1/18

表格 4-84: 技术数据 MS2N07-C1BRA/B

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P140/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



速度-扭矩特征曲线 MS2N07-C1BRA/B

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V
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IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V
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表格 4-85: 速度-扭矩特征曲线 MS2N07-C1BRA/B

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 141/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



MS2N07-D0BHA/B

代号 符号 单位 公差 MS2N07-D0BHA MS2N07-D0BHB

 

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 35.5

静止电流 (100 K) I0 100K A  14.1

不含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.0021

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00251

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/分  1870

额定扭矩 (100K) MN 100K ± 5% 30.1

额定电流 (100K) IN 100K A  12.1

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 5.9

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 79.7

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 73.2

最大电流 Imax(eff) A  36.4

最大速度（电气） nmax el 1/rpm  4000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

20 °C 下的扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 2.76

20 °C 下的电压常数 KEMK_1000 V/1000 min-1 ± 5% 167.5

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  1.30

绕组电感 L12_min mH  20.2

组件放电容量 Cdis nF  4.1

绕组热时间常数 Tth_W c  100

电机热时间常数 Tth_M min  12

不含制动器的质量 mmot  20

含制动器的质量 mmot  22.5

 

电机抱闸数据  尺寸 2

保持扭矩 M4  36

额定电压 UN ± 10% 24

额定电流 IN  0.94

最大连接时间 t1  60

最大断开时间 t2  200

风扇数据  A B

额定电压 UN V  230 115

额定电流 IN A  0.20/0.18 0.45

频率 fN Hz  50/60 60

最新修订：2017/1/18

表格 4-86: 技术数据 MS2N07-D0BHA/B

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P142/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



速度-扭矩特征曲线 MS2N07-D0BHA/B

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V

IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V

表格 4-87: 速度-扭矩特征曲线 MS2N07-D0BHA/B

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 143/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



MS2N07-D0BNA/B

代号 符号 单位 公差 MS2N07-D0BNA MS2N07-D0BNB

 

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 35.5

静止电流 (100 K) I0 100K A  19.1

不含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.0021

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00251

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/rpm  2660

额定速度 (100K) MN 100K ± 5% 26.5

额定电流 (100K) IN 100K A  14.5

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 7.4

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 79.7

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 73.2

最大电流 Imax(eff) A  49.5

最大速度（电气） nmax el 1/rpm  6,000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

20 °C 下的扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 2.04

20 °C 下的电压常数 KEMK_1000 V/1000 min-1 ± 5% 124.1

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  0.671

绕组电感 L12_min mH  10.0

组件放电容量 Cdis nF  4.0

绕组热时间常数 Tth_W s  115

电机热时间常数 Tth_M min  12

不含制动器的质量 mmot  20

含制动器的质量 mmot  22.5

 

电机抱闸数据  尺寸 2

保持扭矩 M4  36

额定电压 UN ± 10% 24

额定电流 IN  0.94

最大连接时间 t1  60

最大断开时间 t2  200

风扇数据  A B

额定电压 UN V  230 115

额定电流 IN A  0.20/0.18 0.45

频率 fN Hz  50/60 60

最新修订：2017/3/15

表格 4-88: 技术数据 MS2N07-D0BNA/B

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P144/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



速度-扭矩特征曲线 MS2N07-D0BNA/B

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V
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IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V
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表格 4-89: 速度-扭矩特征曲线 MS2N07-D0BNA/B

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 145/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



MS2N07-D0BRA/B

代号 符号 单位 公差 MS2N07-D0BRA MS2N07-D0BRB

 

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 35.5

静止电流 (100 K) I0 100K A  28.2

不含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.0021

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00251

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/分  3650

额定扭矩 (100K) MN 100K ± 5% 18.7

额定电流 (100K) IN 100K A  15.4

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 7.15

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 79.7

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 73.2

最大电流 Imax(eff) A  72.7

最大速度（电气） nmax el 1/rpm  6,000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

20 °C 下的扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 1.38

20 °C 下的电压常数 KEMK_1000 V/1000 min-1 ± 5% 83.9

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  0.327

绕组电感 L12_min mH  5.06

组件放电容量 Cdis nF  3.95

绕组热时间常数 Tth_W c  145

电机热时间常数 Tth_M min  12

不含制动器的质量 mmot  20

含制动器的质量 mmot  22.5

 

电机抱闸数据  尺寸 2

保持扭矩 M4  20

额定电压 UN ± 10% 24

额定电流 IN  0.78

最大连接时间 t1  40

最大断开时间 t2  100

风扇数据  A B

额定电压 UN V  230 115

额定电流 IN A  0.20/0.18 0.45

频率 fN Hz  50/60 60

最新修订：2017/1/18

表格 4-90: 技术数据 MS2N07-D0BRA/B

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P146/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



速度-扭矩特征曲线 MS2N07-D0BRA/B

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V
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IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V
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表格 4-91: 速度-扭矩特征曲线 MS2N07-D0BRA/B

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 147/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



MS2N07-D1BHA/B

代号 符号 单位 公差 MS2N07-D1BHA MS2N07-D1BHB

 

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 31.0

静止电流 (100 K) I0 100K A  12.9

不含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00529

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00570

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/rpm  2000

额定速度 (100K) MN 100K ± 5% 26.4

额定电流 (100K) IN 100K A  11.25

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 5.50

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 92.5

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 84.8

最大电流 Imax(eff) A  42.7

最大速度（电气） nmax el 1/rpm  4000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

20 °C 下的扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 2.59

20 °C 下的电压常数 KEMK_1000 V/1000 min-1 ± 5% 157.5

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  1.56

绕组电感 L12_min mH  12.8

组件放电容量 Cdis nF  3.1

绕组热时间常数 Tth_W s  63

电机热时间常数 Tth_M min  10.3

不含制动器的质量 mmot  21

含制动器的质量 mmot  23.5

 

电机抱闸数据  尺寸 2

保持扭矩 M4  36

额定电压 UN ± 10% 24

额定电流 IN  0.94

最大连接时间 t1  60

最大断开时间 t2  200

风扇数据  A B

额定电压 UN V  230 115

额定电流 IN A  0.20/0.18 0.45

频率 fN Hz  50/60 60

最新修订：2017/1/18

表格 4-92: 技术数据 MS2N07-D1BHA/B

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P148/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



速度-扭矩特征曲线 MS2N07-D1BHA/B

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V
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IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V
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表格 4-93: 速度-扭矩特征曲线 MS2N07-D1BHA/B

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 149/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



MS2N07-D1BNA/B

代号 符号 单位 公差 MS2N07-D1BNA MS2N07-D1BNB

 

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 31

静止电流 (100 K) I0 100K A  16.3

不含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00529

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00570

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/rpm  2870

额定速度 (100K) MN 100K ± 5% 23

额定电流 (100K) IN 100K A  12.55

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 6.9

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 92.5

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 84.8

最大电流 Imax(eff) A  54.1

最大速度（电气） nmax el 1/rpm  6,000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

20 °C 下的扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 2.05

20 °C 下的电压常数 KEMK_1000 V/1000 min-1 ± 5% 124.3

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  0.952

绕组电感 L12_min mH  7.9

组件放电容量 Cdis nF  3.0

绕组热时间常数 Tth_W c  40

电机热时间常数 Tth_M min  22

不含制动器的质量 mmot  21

含制动器的质量 mmot  23.5

 

电机抱闸数据  尺寸 2

保持扭矩 M4  36

额定电压 UN ± 10% 24

额定电流 IN  0.94

最大连接时间 t1  60

最大断开时间 t2  200

风扇数据  A B

额定电压 UN V  230 115

额定电流 IN A  0.20/0.18 0.45

频率 fN Hz  50/60 60

最新修订：2017/1/18

表格 4-94: 技术数据 MS2N07-D1BNA/B

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P150/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



速度-扭矩特征曲线 MS2N07-D1BNA/B

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V
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IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V
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表格 4-95: 速度-扭矩特征曲线 MS2N07-D1BNA/B

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 151/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



MS2N07-E0BHA/B

代号 符号 单位 公差 MS2N07-E0BHA MS2N07-E0BHB

 

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 49.5

静止电流 (100 K) I0 100K A  18.6

不含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.003

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00341

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/分  1850

额定扭矩 (100K) MN 100K ± 5% 41.6

额定电流 (100K) IN 100K A  15.8

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 8.05

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 119.5

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 109.5

最大电流 Imax(eff) A  51.8

最大速度（电气） nmax el 1/rpm  4000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

20 °C 下的扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 2.92

20 °C 下的电压常数 KEMK_1000 V/1000 min-1 ± 5% 177.2

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  0.91

绕组电感 L12_min mH  14.8

组件放电容量 Cdis nF  7.1

绕组热时间常数 Tth_W s  139

电机热时间常数 Tth_M min  15

不含制动器的质量 mmot  26

含制动器的质量 mmot  29

 

电机抱闸数据  尺寸 2

保持扭矩 M4  36

额定电压 UN ± 10% 24

额定电流 IN  0.94

最大连接时间 t1  60

最大断开时间 t2  200

风扇数据  A B

额定电压 UN V  230 115

额定电流 IN A  0.20/0.18 0.45

频率 fN Hz  50/60 60

最新修订：2017/1/18

表格 4-96: 技术数据 MS2N07-E0BHA/B

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P152/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



速度-扭矩特征曲线 MS2N07-E0BHA/B

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V
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IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V
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表格 4-97: 速度-扭矩特征曲线 MS2N07-E0BHA/B

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 153/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



MS2N07-E0BNA/B

代号 符号 单位 公差 MS2N07-E0BNA MS2N07-E0BNB

 

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 49.5

静止电流 (100 K) I0 100K A  26.2

不含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.003

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00341

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/分  2730

额定扭矩 (100K) MN 100K ± 5% 34.4

额定电流 (100K) IN 100K A  18.6

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 9.85

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 119.5

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 109.5

最大电流 Imax(eff) A  72.7

最大速度（电气） nmax el 1/rpm  6,000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

20 °C 下的扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 2.08

20 °C 下的电压常数 KEMK_1000 V/1000 min-1 ± 5% 126.2

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  0.455

绕组电感 L12_min mH  7.50

组件放电容量 Cdis nF  6.11

绕组热时间常数 Tth_W c  95

电机热时间常数 Tth_M min  14.4

不含制动器的质量 mmot  26

含制动器的质量 mmot  29

 

电机抱闸数据  尺寸 2

保持扭矩 M4  36

额定电压 UN ± 10% 24

额定电流 IN  0.94

最大连接时间 t1  60

最大断开时间 t2  200

风扇数据  A B

额定电压 UN V  230 115

额定电流 IN A  0.20/0.18 0.45

频率 fN Hz  50/60 60

最新修订：2016/11/10

表格 4-98: 技术数据 MS2N07-E0BNA/B

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P154/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



速度-扭矩特征曲线 MS2N07-E0BNA/B

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V
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IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V
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表格 4-99: 速度-扭矩特征曲线 MS2N07-E0BNA/B

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 155/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



MS2N07-E0BQA/B

代号 符号 单位 公差 MS2N07-E0BQA MS2N07-E0BQB

 

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 49.5

静止电流 (100 K) I0 100K A  33.3

不含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.003

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00341

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/rpm  3300

额定速度 (100K) MN 100K ± 5% 27.3

额定电流 (100K) IN 100K A  19.0

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 9.45

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 119.5

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 109.5

最大电流 Imax(eff) A  92.3

最大速度（电气） nmax el 1/rpm  6,000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

20 °C 下的扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 1.64

20 °C 下的电压常数 KEMK_1000 V/1000 min-1 ± 5% 99.3

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  0.282

绕组电感 L12_min mH  4.64

组件放电容量 Cdis nF  6.21

绕组热时间常数 Tth_W c  95

电机热时间常数 Tth_M min  14.4

不含制动器的质量 mmot  26

含制动器的质量 mmot  29

 

电机抱闸数据  尺寸 2

保持扭矩 M4  36

额定电压 UN ± 10% 24

额定电流 IN  0.94

最大连接时间 t1  60

最大断开时间 t2  200

风扇数据  A B

额定电压 UN V  230 115

额定电流 IN A  0.20/0.18 0.45

频率 fN Hz  50/60 60

最新修订：2017/1/18

表格 4-100: 技术数据 MS2N07-E0BQA/B

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P156/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



速度-扭矩特征曲线 MS2N07-E0BQA/B

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V
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IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V
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表格 4-101: 速度-扭矩特征曲线 MS2N07-E0BQA/B

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 157/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



MS2N07-E1BHA/B

代号 符号 单位 公差 MS2N07-E1BHA MS2N07-E1BHB

 

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 43.5

静止电流 (100 K) I0 100K A  15.2

不含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00752

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00793

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/分  1900

额定扭矩 (100K) MN 100K ± 5% 36.4

额定电流 (100K) IN 100K A  13.05

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 7.15

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 140

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 128.5

最大电流 Imax(eff) A  54.1

最大速度（电气） nmax el 1/rpm  4000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

20 °C 下的扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 3.08

20 °C 下的电压常数 KEMK_1000 V/1000 min-1 ± 5% 187

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  1.31

绕组电感 L12_min mH  12.1

组件放电容量 Cdis nF  4.77

绕组热时间常数 Tth_W s  43.0

电机热时间常数 Tth_M min  12.5

不含制动器的质量 mmot  26

含制动器的质量 mmot  29

 

电机抱闸数据  尺寸 2

保持扭矩 M4  36

额定电压 UN ± 10% 24

额定电流 IN  0.94

最大连接时间 t1  60

最大断开时间 t2  200

风扇数据  A B

额定电压 UN V  230 115

额定电流 fN Hz  0.20/0.18 0.45

频率 IN A  50/60 60

最新修订：2017/3/22

表格 4-102: 技术数据 MS2N07-E1BHA/B

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P158/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



速度-扭矩特征曲线 MS2N07-E1BHA/B

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V
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IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V
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表格 4-103: 速度-扭矩特征曲线 MS2N07-E1BHA/B

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 159/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



MS2N07-E1BNA/B

代号 符号 单位 公差 MS2N07-E1BNA MS2N07-E1BNB

 

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 43.5

静止电流 (100 K) I0 100K A  23.9

不含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00752

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00793

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/分  3,100

额定扭矩 (100K) MN 100K ± 5% 26.9

额定电流 (100K) IN 100K A  15.6

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 8.75

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 140

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 128.5

最大电流 Imax(eff) A  85.4

最大速度（电气） nmax el 1/rpm  6,000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

20 °C 下的扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 1.96

20 °C 下的电压常数 KEMK_1000 V/1000 min-1 ± 5% 119.0

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  0.532

绕组电感 L12_min mH  5.12

组件放电容量 Cdis nF  4.65

绕组热时间常数 Tth_W s  47.5

电机热时间常数 Tth_M min  12.1

不含制动器的质量 mmot  20

含制动器的质量 mmot  26

 

电机抱闸数据  尺寸 2

保持扭矩 M4  36

额定电压 UN ± 10% 24

额定电流 IN  0.94

最大连接时间 t1  60

最大断开时间 t2  200

风扇数据  A B

额定电压 UN V  230 115

额定电流 fN Hz  0.20/0.18 0.45

频率 IN A  50/60 60

最新修订：2016/11/2

表格 4-104: 技术数据 MS2N07-E1BNA/B

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P160/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



速度-扭矩特征曲线 MS2N07-E1BNA/B

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V
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IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V
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表格 4-105: 速度-扭矩特征曲线 MS2N07-E1BNA/B

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 161/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



4.6.3 水冷技术数据

MS2N07-C0BQL

代号 符号 单位 公差 MS2N07-C0BQL

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 26.6

静止电流 (100 K) I0 100K A  22.3

转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.0012

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00146

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/分  3360

额定扭矩 (100K) MN 100K Nm ± 5% 19.9

额定电流 (100K) IN 100K A  16.8

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 7.0

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 38.8

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 35.7

最大电流 Imax(eff) A  36.4

最大速度（电气） nmax el 1/rpm  6,000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

20 °C 下的扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 1.37

20 °C 下的电压常数 KE V/1000 min-1 ± 5% 83.1

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  0.776

绕组电感 L12_min mH  10.5

组件放电容量 Cdis nF  2.2

绕组热时间常数 Tth_W min  46.4

电机热时间常数 Tth_M s  3.0

质量 mmot kg  14.0

含制动器的质量 mmot kg  16.0

 

电机抱闸数据  尺寸 1

保持扭矩 M4 Nm  20

额定电压 UN V ± 10% 24

额定电流 IN A  0.78

最大连接时间 t1 ms  40

最大断开时间 t2 ms  100

 

水冷数据

功耗 PV kW  0.65

冷却剂流入温度 Tin °C  10…40

PV 时升高的冷却剂温度 ΔTmax K  8.0

PV 时的冷却剂流速 Qmin l/min  1.17

Qmin 时的压力损失 Δp bar  0.10

流入压力 pmax bar  6.0

冷却剂管道的容量 Vcool l  0.10

冷却剂管道材料    不锈钢

最新修订：2016/11/17

表格 4-106: 技术数据 MS2N07-C0BQL

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P162/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



速度-扭矩特征曲线 MS2N07-C0BQL

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V
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IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V
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表格 4-107: 速度-扭矩特征曲线 MS2N07-C0BQL

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 163/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



MS2N07-D0BNL

代号 符号 单位 公差 MS2N07-D0BNL

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 56.0

静止电流 (100 K) I0 100K A  31.4

转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.0021

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00251

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/分  2100

额定扭矩 (100K) MN 100K Nm ± 5% 45.9

额定电流 (100K) IN 100K A  25.8

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 10.1

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 79.7

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 73.2

最大电流 Imax(eff) A  49.5

最大速度（电气） nmax el 1/rpm  6,000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

20 °C 下的扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 2.04

20 °C 下的电压常数 KE V/1000 min-1 ± 5% 124.1

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  0.671

绕组电感 L12_min mH  10.0

组件放电容量 Cdis nF  4.0

绕组热时间常数 Tth_W min  54.0

电机热时间常数 Tth_M s  3.0

质量 mmot kg  19.5

含制动器的质量 mmot kg  22.0

 

电机抱闸数据  尺寸 2

保持扭矩 M4 Nm  36

额定电压 UN V ± 10% 24

额定电流 IN A  0.94

最大连接时间 t1 ms  60

最大断开时间 t2 ms  200

 

水冷数据

功耗 PV kW  

冷却剂流入温度 Tin °C  10…40

PV 时升高的冷却剂温度 ΔTmax K  8.0

PV 时的冷却剂流速 Qmin l/min  1.96

Qmin 时的压力损失 Δp bar  0.12

流入压力 pmax bar  6.0

冷却剂管道的容量 Vcool l  0.20

冷却剂管道材料    不锈钢

最新修订：2017/3/15

表格 4-108: 技术数据 MS2N07-D1BNL

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P164/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



速度-扭矩特征曲线 MS2N07-D0BNL

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V
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IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V
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表格 4-109: 速度-扭矩特征曲线 MS2N07-D0BNL

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 165/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



MS2N07-D1BNL

代号 符号 单位 公差 MS2N07-D1BNL

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 50.5

静止电流 (100 K) I0 100K A  26.7

转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00529

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00570

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/分  2450

额定扭矩 (100K) MN 100K Nm ± 5% 41.7

额定电流 (100K) IN 100K A  22.6

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 10.7

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 92.5

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 84.8

最大电流 Imax(eff) A  54.1

最大速度（电气） nmax el 1/rpm  6,000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

20 °C 下的扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 2.05

20 °C 下的电压常数 KE V/1000 min-1 ± 5% 124.3

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  0.942

绕组电感 L12_min mH  7.9

组件放电容量 Cdis nF  3.0

绕组热时间常数 Tth_W min  38.9

电机热时间常数 Tth_M s  4.2

质量 mmot kg  

含制动器的质量 mmot kg  

 

电机抱闸数据  尺寸 2

保持扭矩 M4 Nm  36

额定电压 UN V ± 10% 24

额定电流 IN A  0.94

最大连接时间 t1 ms  60

最大断开时间 t2 ms  200

 

水冷数据

功耗 PV kW  

冷却剂流入温度 Tin °C  10…40

PV 时升高的冷却剂温度 ΔTmax K  8.0

PV 时的冷却剂流速 Qmin l/min  1.96

Qmin 时的压力损失 Δp bar  0.12

流入压力 pmax bar  6.0

冷却剂管道的容量 Vcool l  0.20

冷却剂管道材料    不锈钢

最新修订：2017/3/7

表格 4-110: 技术数据 MS2N07-D1BNL

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P166/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



速度-扭矩特征曲线 MS2N07-D1BNL

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V
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IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V
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表格 4-111: 速度-扭矩特征曲线 MS2N07-D1BNL

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 167/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



MS2N07-E0BQL

代号 符号 单位 公差 MS2N07-E0BQL

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 83.0

静止电流 (100 K) I0 100K A  58.3

转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.003

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00341

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/rpm  3000

额定速度 (100K) MN 100K Nm ± 5% 55.7

额定电流 (100K) IN 100K A  39.1

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 17.5

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 119.5

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 109.5

最大电流 Imax(eff) A  92.3

最大速度（电气） nmax el 1/rpm  6,000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

20 °C 下的扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 1.64

20 °C 下的电压常数 KE V/1000 min-1 ± 5% 99.3

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  0.282

绕组电感 L12_min mH  4.64

组件放电容量 Cdis nF  6.21

绕组热时间常数 Tth_W min  60.8

电机热时间常数 Tth_M s  3.0

质量 mmot kg  26

含制动器的质量 mmot kg  29

 

电机抱闸数据  尺寸 2

保持扭矩 M4 Nm  36

额定电压 UN V ± 10% 24

额定电流 IN A  0.94

最大连接时间 t1 ms  60

最大断开时间 t2 ms  200

 

水冷数据

功耗 PV kW  1.27

冷却剂流入温度 Tin °C  10…40

PV 时升高的冷却剂温度 ΔTmax K  8.0

PV 时的冷却剂流速 Qmin l/min  2.28

Qmin 时的压力损失 Δp bar  0.14

流入压力 pmax bar  6.0

冷却剂管道的容量 Vcool l  0.25

冷却剂管道材料    不锈钢

最新修订：2016/11/10

表格 4-112: 技术数据 MS2N07-E0BQL

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P168/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



转矩转速特征曲线 MS2N07-E0BQL

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V
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IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V
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表格 4-113: 转矩转速特征曲线 MS2N07-E0BQL

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 169/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



4.6.4 自冷规范
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插图 4-14: MS2N07-xxxxN

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P170/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



4.6.5 强制通风尺寸
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插图 4-15: MS2N07-xxxxA/B

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 171/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



4.6.6 水冷规范
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插图 4-16: MS2N07-xxxxL

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P172/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



4.6.7 径向力和轴向力
径向力 指定距轴肩的距离 x 允许的径向力 FR，取决于下图中的平均速度。

插图 4-17: MS2N07：公称轴承使用寿命 Lh10 = 30000 h 时，距肩轴的距离 x 的
径向力

轴向力 轴向力 FA 没有限制，允许的最大值为 60 N。仅当 Bosch Rexroth 的分销合

作伙伴详细标注尺寸后才允许更大的轴向力。请指定下列信息进行评估：

● 含力应用点的轴向力和径向力

● 安装位置（水平、垂直时轴点相应指向顶部或底部）

● 平均速度

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 173/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



4.7 MS2N10

4.7.1 自冷的技术数据

MS2N10-B1BQN

代号 符号 单位 公差 MS2N10-B1BQN

 

静止扭矩 (60 K) M0 60K Nm ± 5% 15.6

静止电流 (60 K) I0 60K A  13.1

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 16.7

静止电流 (100 K) I0 100K A  14.2

不含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00520

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00561

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/分  3520

额定扭矩 (100K) MN 100K Nm ± 5% 8.3

额定电流 (100K) IN 100K A  7.35

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 3.06

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 41.3

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 38

最大电流 Imax(eff) A  42

最大速度（电气） nmax el 1/rpm  6,000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

20 °C 下的扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 1.31

20 °C 下的电压常数 KEMK_1000 V/1000 min-1 ± 5% 79.6

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  0.642

绕组电感 L12_min mH  7.9

组件放电容量 Cdis nF  1.0

绕组热时间常数 Tth_W c  160

电机热时间常数 Tth_M min  34.2

不含制动器的质量 mmot kg  17.5

含制动器的质量 mmot kg  21

 

电机抱闸数据  尺寸 1

保持扭矩 M4 Nm  33

额定电压 UN V ± 10% 24

额定电流 IN A  0.94

最大连接时间 t1 ms  60

最大断开时间 t2 ms  200

最新修订：2016/11/16

表格 4-114: 技术数据 MS2N10-B1BQN

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P174/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



速度-扭矩特征曲线 MS2N10-B1BQN

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V
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IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V
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表格 4-115: 速度-扭矩特征曲线 MS2N10-B1BQN

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 175/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



MS2N10-C0BHN

代号 符号 单位 公差 MS2N10-C0BHN

 

静止扭矩 (60 K) M0 60K Nm ± 5% 30.2

静止电流 (60 K) I0 60K A  12.6

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 34.0

静止电流 (100 K) I0 100K A  14.5

不含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.0048

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00627

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/rpm  2000

额定速度 (100K) MN 100K Nm ± 5% 27.2

额定电流 (100K) IN 100K A  11.7

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 5.7

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 76.8

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 70.5

最大电流 Imax(eff) A  38.5

最大速度（电气） nmax el 1/rpm  4000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

20 °C 下的扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 2.60

20 °C 下的电压常数 KEMK_1000 V/1000 min-1 ± 5% 157.8

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  0.77

绕组电感 L12_min mH  18.7

组件放电容量 Cdis nF  1.9

绕组热时间常数 Tth_W c  160

电机热时间常数 Tth_M min  34.2

不含制动器的质量 mmot kg  23.5

含制动器的质量 mmot kg  28.5

 

电机抱闸数据  尺寸 2

保持扭矩 M4 Nm  53

额定电压 UN V ± 10% 24

额定电流 IN A  1.0

最大连接时间 t1 ms  50

最大断开时间 t2 ms  220

最新修订：2016/7/15

表格 4-116: 技术数据 MS2N10-C0BHN

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P176/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



速度-扭矩特征曲线 MS2N10-C0BHN

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V
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IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V
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表格 4-117: 速度-扭矩特征曲线 MS2N10-C0BHN

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 177/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



MS2N10-C0BNN

代号 符号 单位 公差 MS2N10-C0BNN

 

静止扭矩 (60 K) M0 60K Nm ± 5% 30.2

静止电流 (60 K) I0 60K A  16.8

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 34.0

静止电流 (100 K) I0 100K A  19.3

不含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.0048

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00627

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/rpm  2880

额定速度 (100K) MN 100K Nm ± 5% 21.2

额定电流 (100K) IN 100K A  12.35

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 6.45

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 76.8

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 70.5

最大电流 Imax(eff) A  51.3

最大速度（电气） nmax el 1/rpm  6,000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

20 °C 下的扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 1.95

20 °C 下的电压常数 KEMK_1000 V/1000 min-1 ± 5% 118.4

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  0.441

绕组电感 L12_min mH  10.67

组件放电容量 Cdis nF  1.97

绕组热时间常数 Tth_W c  160

电机热时间常数 Tth_M min  36

不含制动器的质量 mmot kg  23.5

含制动器的质量 mmot kg  28.5

 

电机抱闸数据  尺寸 2

保持扭矩 M4 Nm  53

额定电压 UN V ± 10% 24

额定电流 IN A  1.0

最大连接时间 t1 ms  50

最大断开时间 t2 ms  220

最新修订：2016/6/6

表格 4-118: 技术数据 MS2N10-C0BNN

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P178/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



速度-扭矩特征曲线 MS2N10-C0BNN

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V

0 1000 2000 3000 4000 5000 6000
0

10

20

30

40

50

60

70

80

n [1/min]

M
 [N

m
]

Mmax 20°C
Mmax 100K
MS1 100K
MS1 60K

IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V
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表格 4-119: 速度-扭矩特征曲线 MS2N10-C0BNN

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 179/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



MS2N10-C1BHN

代号 符号 单位 公差 MS2N10-C1BHN

 

静止扭矩 (60 K) M0 60K Nm ± 5% 27.3

静止电流 (60 K) I0 60K A  11.1

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 31.0

静止电流 (100 K) I0 100K A  12.75

不含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.0092

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.01067

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/rpm  2000

额定速度 (100K) MN 100K Nm ± 5% 22.9

额定电流 (100K) IN 100K A  9.7

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 4.80

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 86.5

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 79.4

最大电流 Imax(eff) A  40.9

最大速度（电气） nmax el 1/rpm  4000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

20 °C 下的扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 2.63

20 °C 下的电压常数 KEMK_1000 V/1000 min-1 ± 5% 160

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  0.96

绕组电感 L12_min mH  15.23

组件放电容量 Cdis nF  1.8

绕组热时间常数 Tth_W s  90

电机热时间常数 Tth_M min  34

不含制动器的质量 mmot kg  24

含制动器的质量 mmot kg  29

 

电机抱闸数据  尺寸 2

保持扭矩 M4 Nm  53

额定电压 UN V ± 10% 24

额定电流 IN A  1.0

最大连接时间 t1 ms  50

最大断开时间 t2 ms  220

最新修订：2017/3/29

表格 4-120: 技术数据 MS2N10-C1BHN

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P180/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



速度-扭矩特征曲线 MS2N10-C1BHN

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V
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IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V
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表格 4-121: 速度-扭矩特征曲线 MS2N10-C1BHN

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 181/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



MS2N10-C1BNN

代号 符号 单位 公差 MS2N10-C1BNN

 

静止扭矩 (60 K) M0 60K Nm ± 5% 27.3

静止电流 (60 K) I0 60K A  16.5

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 31.0

静止电流 (100 K) I0 100K A  19

不含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.0092

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.01067

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/分  3090

额定扭矩 (100K) MN 100K Nm ± 5% 13.75

额定电流 (100K) IN 100K A  8.90

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 4.44

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 86.5

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 79.4

最大电流 Imax(eff) A  60.8

最大速度（电气） nmax el 1/rpm  6,000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

20 °C 下的扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 1.78

20 °C 下的电压常数 KEMK_1000 V/1000 min-1 ± 5% 107.9

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  0.439

绕组电感 L12_min mH  6.7

组件放电容量 Cdis nF  1.52

绕组热时间常数 Tth_W s  90

电机热时间常数 Tth_M min  34

不含制动器的质量 mmot kg  24

含制动器的质量 mmot kg  29

 

电机抱闸数据  尺寸 2

保持扭矩 M4 Nm  53

额定电压 UN V ± 10% 24

额定电流 IN A  1.0

最大连接时间 t1 ms  50

最大断开时间 t2 ms  220

最新修订：2017/3/29

表格 4-122: 技术数据 MS2N10-C1BNN

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P182/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



速度-扭矩特征曲线 MS2N10-C1BNN

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V
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IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V
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表格 4-123: 速度-扭矩特征曲线 MS2N10-C1BNN

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 183/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



MS2N10-D0BHN

代号 符号 单位 公差 MS2N10-D0BHN

 

静止扭矩 (60 K) M0 60K Nm ± 5% 51

静止电流 (60 K) I0 60K A  19.1

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 60.5

静止电流 (100 K) I0 100K A  23.1

不含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.0081

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00957

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/rpm  2000

额定速度 (100K) MN 100K Nm ± 5% 44.6

额定电流 (100K) IN 100K A  17.3

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 9.35

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 155

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 142

最大电流 Imax(eff) A  70

最大速度（电气） nmax el 1/rpm  4000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 2.86

20 °C 下的电压常数 KEMK_1000 V/1000 min-1 ± 5% 173.5

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  0.386

绕组电感 L12_min mH  10.86

组件放电容量 Cdis nF  3.15

绕组热时间常数 Tth_W c  99

电机热时间常数 Tth_M min  36

不含制动器的质量 mmot kg  34

含制动器的质量 mmot kg  39

 

电机抱闸数据  尺寸 2

保持扭矩 M4 Nm  53

额定电压 UN V ± 10% 24

额定电流 IN A  1.0

最大连接时间 t1 ms  50

最大断开时间 t2 ms  220

最新修订：2016/6/6

表格 4-124: 技术数据 MS2N10-D0BHN

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P184/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



速度-扭矩特征曲线 MS2N10-D0BHN

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V
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IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V
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表格 4-125: 速度-扭矩特征曲线 MS2N10-D0BHN

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 185/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



MS2N10-D0BNN

代号 符号 单位 公差 MS2N10-D0BNN

 

静止扭矩 (60 K) M0 60K Nm ± 5% 51.0

静止电流 (60 K) I0 60K A  28.2

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 60.5

静止电流 (100 K) I0 100K A  34.1

不含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.0081

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00957

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/rpm  2600

额定速度 (100K) MN 100K Nm ± 5% 31.0

额定电流 (100K) IN 100K A  18.0

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 8.45

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 155

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 142

最大电流 Imax(eff) A  102.5

最大速度（电气） nmax el 1/rpm  6,000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

20 °C 下的扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 1.95

20 °C 下的电压常数 KEMK_1000 V/1000 min-1 ± 5% 118.5

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  0.18

绕组电感 L12_min mH  5.05

组件放电容量 Cdis nF  4.1

绕组热时间常数 Tth_W c  150

电机热时间常数 Tth_M min  36

不含制动器的质量 mmot kg  34

含制动器的质量 mmot kg  39

 

电机抱闸数据  尺寸 2

保持扭矩 M4 Nm  53

额定电压 UN V ± 10% 24

额定电流 IN A  1.0

最大连接时间 t1 ms  50

最大断开时间 t2 ms  220

最新修订：2016/10/26

表格 4-126: 技术数据 MS2N10-D0BNN

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P186/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



速度-扭矩特征曲线 MS2N10-D0BNN

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V
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IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V
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表格 4-127: 速度-扭矩特征曲线 MS2N10-D0BNN

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 187/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



MS2N10-D1BFN

代号 符号 单位 公差 MS2N10-D1BFN

 

静止扭矩 (60 K) M0 60K Nm ± 5% 47.2

静止电流 (60 K) I0 60K A  14.3

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 56.0

静止电流 (100 K) I0 100K A  17.2

不含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.0171

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.01857

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/分  1,600

额定扭矩 (100K) MN 100K Nm ± 5% 43.8

额定电流 (100K) IN 100K A  13.75

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 7.35

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 174

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 160

最大电流 Imax(eff) A  60.7

最大速度（电气） nmax el 1/分  3000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

20 °C 下的扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 3.53

20 °C 下的电压常数 KEMK_1000 V/1000 min-1 ± 5% 214.5

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  0.70

绕组电感 L12_min mH  12.2

组件放电容量 Cdis nF  3.3

绕组热时间常数 Tth_W s  93.3

电机热时间常数 Tth_M min  38.8

不含制动器的质量 mmot kg  36

含制动器的质量 mmot kg  41

 

电机抱闸数据  尺寸 2

保持扭矩 M4 Nm  53.00

额定电压 UN V ± 10% 24

额定电流 IN A  1.00

最大连接时间 t1 ms  50

最大断开时间 t2 ms  220

最新修订：2017/3/2

表格 4-128: 技术数据 MS2N10-D1BFN

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P188/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



速度-扭矩特征曲线 MS2N10-D1BFN

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V
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IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V
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表格 4-129: 速度-扭矩特征曲线 MS2N10-D1BFN

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 189/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



MS2N10-D1BNN

代号 符号 单位 公差 MS2N10-D1BNN

 

静止扭矩 (60 K) M0 60K Nm ± 5% 47.2

静止电流 (60 K) I0 60K A  28.6

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 56.0

静止电流 (100 K) I0 100K A  34.3

不含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.0171

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.01857

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/分  2460

额定扭矩 (100K) MN 100K Nm ± 5% 24.7

额定电流 (100K) IN 100K A  16.0

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 6.35

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 174

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 160

最大电流 Imax(eff) A  121.5

最大速度（电气） nmax el 1/rpm  6,000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

20 °C 下的扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 1.77

20 °C 下的电压常数 KEMK_1000 V/1000 min-1 ± 5% 107.6

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  0.178

绕组电感 L12_min mH  3.23

组件放电容量 Cdis nF  3.33

绕组热时间常数 Tth_W s  91.0

电机热时间常数 Tth_M min  37.8

不含制动器的质量 mmot kg  36

含制动器的质量 mmot kg  41

 

电机抱闸数据  尺寸 2

保持扭矩 M4 Nm  53

额定电压 UN V ± 10% 24

额定电流 IN A  1.0

最大连接时间 t1 ms  50

最大断开时间 t2 ms  220

最新修订：2017/1/18

表格 4-130: 技术数据 MS2N10-D1BNN

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P190/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



速度-扭矩特征曲线 MS2N10-D1BNN

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V
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IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V
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表格 4-131: 速度-扭矩特征曲线 MS2N10-D1BNN

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 191/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



MS2N10-E0BHN

代号 符号 单位 公差 MS2N10-E0BHN

 

静止扭矩 (60 K) M0 60K Nm ± 5% 67.7

静止电流 (60 K) I0 60K A  25.0

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 82.5

静止电流 (100 K) I0 100K A  31.0

不含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.0114

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.0141

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/rpm  2000

额定速度 (100K) MN 100K Nm ± 5% 53.2

额定电流 (100K) IN 100K A  20.5

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 11.15

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 234

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 214

最大电流 Imax(eff) A  102.5

最大速度（电气） nmax el 1/rpm  4000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

20 °C 下的扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 2.9

20 °C 下的电压常数 KEMK_1000 V/1000 min-1 ± 5% 176.4

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  0.244

绕组电感 L12_min mH  7.43

组件放电容量 Cdis nF  6.2

绕组热时间常数 Tth_W c  112.5

电机热时间常数 Tth_M min  50

不含制动器的质量 mmot kg  45

含制动器的质量 mmot kg  52

 

电机抱闸数据  尺寸 3

保持扭矩 M4 Nm  90

额定电压 UN V ± 10% 24

额定电流 IN A  1.5

最大连接时间 t1 ms  65

最大断开时间 t2 ms  250

最新修订：2017/2/3

表格 4-132: 技术数据 MS2N10-E0BHN

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P192/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



速度-扭矩特征曲线 MS2N10-E0BHN

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V
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IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V
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表格 4-133: 速度-扭矩特征曲线 MS2N10-E0BHN

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 193/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



MS2N10-E0BNN

代号 符号 单位 公差 MS2N10-E0BNN

 

静止扭矩 - 60K M0 60K Nm ± 5% 67.7

静止电流 (60 K) I0 60K A  34.5

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 82.5

静止电流 (100 K) I0 100K A  42.8

不含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.0114

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.0141

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/rpm  2120

额定扭矩 (100K) MN 100K Nm ± 5% 41.2

额定电流 (100K) IN 100K A  22.2

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 9.15

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 234

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 214

最大电流 Imax(eff) A  140

最大速度（电气） nmax el 1/rpm  6,000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

20 °C 下的扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 2.1

20 °C 下的电压常数 KEMK_1000 V/1000 min-1 ± 5% 128.5

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  0.133

绕组电感 L12_min mH  4.00

组件放电容量 Cdis nF  6.2

绕组热时间常数 Tth_W c  145

电机热时间常数 Tth_M min  45

不含制动器的质量 mmot kg  45

含制动器的质量 mmot kg  52

 

电机抱闸数据  尺寸 3

保持扭矩 M4 Nm  90

额定电压 UN V ± 10% 24

额定电流 IN A  1.5

最大连接时间 t1 ms  65

最大断开时间 t2 ms  250

最新修订：2016/7/19

表格 4-134: 技术数据 MS2N10-E0BNN

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P194/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



速度-扭矩特征曲线 MS2N10-E0BNN

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V
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IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V
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表格 4-135: 速度-扭矩特征曲线 MS2N10-E0BNN

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 195/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



MS2N10-E1BFN

代号 符号 单位 公差 MS2N10-E1BFN

 

静止扭矩 (60 K) M0 60K Nm ± 5% 64.0

静止电流 (60 K) I0 60K A  17.1

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 76.0

静止电流 (100 K) I0 100K A  20.5

不含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.025

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.0277

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/分  1500

额定扭矩 (100K) MN 100K Nm ± 5% 57.4

额定电流 (100K) IN 100K A  15.9

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 9.0

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 266

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 244

最大电流 Imax(eff) A  81

最大速度（电气） nmax el 1/分  3000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

20 °C 下的扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 4.0

20 °C 下的电压常数 KEMK_1000 V/1000 min-1 ± 5% 243

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  0.53

绕组电感 L12_min mH  10.0

组件放电容量 Cdis nF  5.12

绕组热时间常数 Tth_W s  97.4

电机热时间常数 Tth_M min  44.6

不含制动器的质量 mmot kg  47

含制动器的质量 mmot kg  54

 

电机抱闸数据  尺寸 3

保持扭矩 M4 Nm  90

额定电压 UN V ± 10% 24

额定电流 IN A  1.5

最大连接时间 t1 ms  65

最大断开时间 t2 ms  250

最新修订：2017/3/2

表格 4-136: 技术数据 MS2N10-E1BFN

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P196/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



速度-扭矩特征曲线 MS2N10-E1BFN

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V
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IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V
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表格 4-137: 速度-扭矩特征曲线 MS2N10-E1BFN

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 197/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



MS2N10-E1BNN

代号 符号 单位 公差 MS2N10-E1BNN

 

静止扭矩 (60 K) M0 60K Nm ± 5% 64.0

静止电流 (60 K) I0 60K A  34.2

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 76.0

静止电流 (100 K) I0 100K A  41

不含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.025

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.0277

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/rpm  1970

额定速度 (100K) MN 100K Nm ± 5% 32.2

额定电流 (100K) IN 100K A  18.3

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 6.65

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 266

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 244

最大电流 Imax(eff) A  162

最大速度（电气） nmax el 1/rpm  6,000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

20 °C 下的扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 2.0

20 °C 下的电压常数 KEMK_1000 V/1000 min-1 ± 5% 121.6

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  0.137

绕组电感 L12_min mH  2.87

组件放电容量 Cdis nF  5.0

绕组热时间常数 Tth_W c  103.5

电机热时间常数 Tth_M min  40.5

不含制动器的质量 mmot kg  47

含制动器的质量 mmot kg  54

 

电机抱闸数据  尺寸 3

保持扭矩 M4 Nm  90

额定电压 UN V ± 10% 24

额定电流 IN A  1.5

最大连接时间 t1 ms  65

最大断开时间 t2 ms  250

最新修订：2016/12/16

表格 4-138: 技术数据 MS2N10-E1BNN

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P198/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



速度-扭矩特征曲线 MS2N10-E1BNN

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V
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IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V
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表格 4-139: 速度-扭矩特征曲线 MS2N10-E1BNN

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 199/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



MS2N10-F0BDN

代号 符号 单位 公差 MS2N10-F0BDN

 

静止扭矩 (60 K) M0 60K Nm ± 5% 85

静止电流 (60 K) I0 60K A  15.8

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 103

静止电流 (100 K) I0 100K A  19.5

不含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.0147

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.0174

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/分  1000

额定扭矩 (100K) MN 100K Nm ± 5% 89.6

额定电流 (100K) IN 100K A  17.1

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 9.4

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 313

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 287

最大电流 Imax(eff) A  70

最大速度（电气） nmax el 1/分  2000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

20 °C 下的扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 5.76

20 °C 下的电压常数 KEMK_1000 V/1000 min-1 ± 5% 350

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  0.667

绕组电感 L12_min mH  20.05

组件放电容量 Cdis nF  7.75

绕组热时间常数 Tth_W s  128.6

电机热时间常数 Tth_M min  49.5

不含制动器的质量 mmot kg  55

含制动器的质量 mmot kg  62

 

电机抱闸数据  尺寸 3

保持扭矩 M4 Nm  90

额定电压 UN V ± 10% 24

额定电流 IN A  1.5

最大连接时间 t1 ms  65

最大断开时间 t2 ms  250

最新修订：2016/11/14

表格 4-140: 技术数据 MS2N10-F0BDN

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P200/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



速度-扭矩特征曲线 MS2N10-F0BDN

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V
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IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V
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表格 4-141: 速度-扭矩特征曲线 MS2N10-F0BDN

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 201/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



MS2N10-F0BHN

代号 符号 单位 公差 MS2N10-F0BHN

 

静止扭矩 (60 K) M0 60K Nm ± 5% 85

静止电流 (60 K) I0 60K A  32.0

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 103

静止电流 (100 K) I0 100K A  39.4

不含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.0147

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.0174

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/rpm  2000

额定速度 (100K) MN 100K Nm ± 5% 56.7

额定电流 (100K) IN 100K A  22.4

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 11.85

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 313

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 287

最大电流 Imax(eff) A  140

最大速度（电气） nmax el 1/rpm  4000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

20 °C 下的扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 2.84

20 °C 下的电压常数 1) KEMK_1000 V/1000 min-1 ± 5% 172.5

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  0.169

绕组电感 L12_min mH  5.01

组件放电容量 Cdis nF  8.7

绕组热时间常数 Tth_W c  125

电机热时间常数 Tth_M min  52

不含制动器的质量 mmot kg  55

含制动器的质量 mmot kg  62

 

电机抱闸数据  尺寸 3

保持扭矩 M4 Nm  90

额定电压 UN V ± 10% 24

额定电流 IN A  1.5

最大连接时间 t1 ms  65

最大断开时间 t2 ms  250

最新修订：2016/6/6

表格 4-142: 技术数据 MS2N10-F0BHN

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P202/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



速度-扭矩特征曲线 MS2N10-F0BHN

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V
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IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V
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表格 4-143: 速度-扭矩特征曲线 MS2N10-F0BHN

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 203/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



MS2N10-F1BDN

代号 符号 单位 公差 MS2N10-F1BDN

 

静止扭矩 (60 K) M0 60K Nm ± 5% 79.5

静止电流 (60 K) I0 60K A  15.9

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 96.5

静止电流 (100 K) I0 100K A  19.5

不含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.0329

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.0356

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/分  1000

额定扭矩 (100K) MN 100K Nm ± 5% 81.9

额定电流 (100K) IN 100K A  16.8

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 8.6

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 360

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 330

最大电流 Imax(eff) A  81.0

最大速度（电气） nmax el 1/分  2000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

20 °C 下的扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 5.36

20 °C 下的电压常数 KEMK_1000 V/1000 min-1 ± 5% 325.5

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  0.678

绕组电感 L12_min mH  15.16

组件放电容量 Cdis nF  6.8

绕组热时间常数 Tth_W c  160

电机热时间常数 Tth_M min  45

不含制动器的质量 mmot kg  59

含制动器的质量 mmot kg  66

 

电机抱闸数据  尺寸 3

保持扭矩 M4 Nm  90

额定电压 UN V ± 10% 24

额定电流 IN A  1.5

最大连接时间 t1 ms  65

最大断开时间 t2 ms  250

最新修订：2016/12/13

表格 4-144: 技术数据 MS2N10-F1BDN

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P204/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



速度-扭矩特征曲线 MS2N10-F1BDN

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V
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IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V
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表格 4-145: 速度-扭矩特征曲线 MS2N10-F1BDN

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 205/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



MS2N10-F1BHN

代号 符号 单位 公差 MS2N10-F1BHN

 

静止扭矩 (60 K) M0 60K Nm ± 5% 79.5

静止电流 (60 K) I0 60K A  31.8

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 96.5

静止电流 (100 K) I0 100K A  38.9

不含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.0329

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.0356

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/rpm  2000

额定速度 (100K) MN 100K Nm ± 5% 44.4

额定电流 (100K) IN 100K A  18.9

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 9.3

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 360

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 330

最大电流 Imax(eff) A  162

最大速度（电气） nmax el 1/rpm  4000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

20 °C 下的扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 2.7

20 °C 下的电压常数 KEMK_1000 V/1000 min-1 ± 5% 163.9

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  0.174

绕组电感 L12_min mH  3.61

组件放电容量 Cdis nF  6.70

绕组热时间常数 Tth_W s  102

电机热时间常数 Tth_M min  49.5

不含制动器的质量 mmot kg  59

含制动器的质量 mmot kg  66

 

电机抱闸数据  尺寸 3

保持扭矩 M4 Nm  90

额定电压 UN V ± 10% 24

额定电流 IN A  1.5

最大连接时间 t1 ms  65

最大断开时间 t2 ms  250

最新修订：2016/12/13

表格 4-146: 技术数据 MS2N10-F1BHN

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P206/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



速度-扭矩特征曲线 MS2N10-F1BHN

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V
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IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V
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表格 4-147: 速度-扭矩特征曲线 MS2N10-F1BHN

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 207/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



4.7.2 强制通风技术数据

MS2N10-C0BHA/B

代号 符号 单位 公差 MS2N10-C0BHA MS2N10-C0BHB

 

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 43.2

静止电流 (100 K) I0 100K A  18.8

不含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.0048

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00627

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/分  1820

额定扭矩 (100K) MN 100K Nm ± 5% 36.3

额定电流 (100K) IN 100K A  15.9

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 6.9

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 76.8

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 70.5

最大电流 Imax(eff) A  38.5

最大速度（电气） nmax el 1/rpm  4000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 2.60

20 °C 下的电压常数 KEMK_1000 V/1000 min-1 ± 5% 157.8

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  0.77

绕组电感 L12_min mH  18.7

组件放电容量 Cdis nF  1.9

绕组热时间常数 Tth_W s  170

电机热时间常数 Tth_M min  10

不含制动器的质量 mmot kg  24.5

含制动器的质量 mmot kg  29.5

 

电机抱闸数据  尺寸 2

保持扭矩 M4 Nm  53

输入电压 UN V ± 10% 24

额定电流 IN A  1.0

最大连接时间 t1 ms  50

最大断开时间 t2 ms  220

 

风扇数据  A B

额定电压 UN V  230 115

额定电流 IN A  0.26/0.23 0.46

频率 fN Hz  50/60 60

最新修订：2016/10/20

表格 4-148: 技术数据 MS2N10-C0BHA/B

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P208/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



速度-扭矩特征曲线 MS2N10-C0BHA/B

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V
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IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V
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表格 4-149: 速度-扭矩特征曲线 MS2N10-C0BHA/B

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 209/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



MS2N10-C0BNA/B

代号 符号 单位 公差 MS2N10-C0BNA MS2N10-C0BNB

 

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 43.2

静止电流 (100 K) I0 100K A  25.1

不含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.0048

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00627

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/rpm  2610

额定速度 (100K) MN 100K Nm ± 5% 31.7

额定电流 (100K) IN 100K A  18.5

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 8.65

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 76.8

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 70.5

最大电流 Imax(eff) A  51.3

最大速度（电气） nmax el 1/rpm  6,000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

20 °C 下的扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 1.95

20 °C 下的电压常数 KEMK_1000 V/1000 min-1 ± 5% 118.4

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  0.441

绕组电感 L12_min mH  10.67

组件放电容量 Cdis nF  1.97

绕组热时间常数 Tth_W c  180

电机热时间常数 Tth_M min  10

不含制动器的质量 mmot kg  24.5

含制动器的质量 mmot kg  29.5

 

电机抱闸数据  尺寸 2

保持扭矩 M4 Nm  53

额定电压 UN V ± 10% 24

额定电流 IN A  1.0

最大连接时间 t1 ms  50

最大断开时间 t2 ms  220

 

风扇数据  A B

额定电压 UN V  230 115

额定电流 IN A  0.26/0.23 0.46

频率 fN Hz  50/60 60

最新修订：2017/1/25

表格 4-150: 技术数据 MS2N10-C0BNA/B

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P210/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



速度-扭矩特征曲线 MS2N10-C0BNA/B

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V
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IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V
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表格 4-151: 速度-扭矩特征曲线 MS2N10-C0BNA/B

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 211/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



MS2N10-C1BHA/B

代号 符号 单位 公差 MS2N10-C1BHA MS2N10-C1BHB

 

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 40.0

静止电流 (100 K) I0 100K A  16.7

不含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.0092

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.01067

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/rpm  2000

额定速度 (100K) MN 100K Nm ± 5% 33.3

额定电流 (100K) IN 100K A  14.1

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 6.95

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 86.5

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 79.4

最大电流 Imax(eff) A  40.9

最大速度（电气） nmax el 1/rpm  4000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 2.63

20 °C 下的电压常数 KEMK_1000 V/1000 min-1 ± 5% 160

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  0.96

绕组电感 L12_min mH  15.23

组件放电容量 Cdis nF  1.8

绕组热时间常数 Tth_W s  68.5

电机热时间常数 Tth_M min  10.4

不含制动器的质量 mmot kg  25

含制动器的质量 mmot kg  30

 

电机抱闸数据  尺寸 2

保持扭矩 M4 Nm  53

输入电压 UN V ± 10% 24

额定电流 IN A  1.0

最大连接时间 t1 ms  50

最大断开时间 t2 ms  220

 

风扇数据  A B

额定电压 UN V  230 115

额定电流 IN A  0.26/0.23 0.46

频率 fN Hz  50/60 60

最新修订：2017/3/7

表格 4-152: 技术数据 MS2N10-C1BHA/B

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P212/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



速度-扭矩特征曲线 MS2N10-C1BHA/B

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V
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IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V
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表格 4-153: 速度-扭矩特征曲线 MS2N10-C1BHA/B

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 213/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



MS2N10-C1BNA/B

代号 符号 单位 公差 MS2N10-C1BNA MS2N10-C1BNB

 

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 40.0

静止电流 (100 K) I0 100K A  24.7

不含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.0092

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.01067

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/rpm  3000

额定速度 (100K) MN 100K Nm ± 5% 25.8

额定电流 (100K) IN 100K A  16.3

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 8.1

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 86.5

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 79.4

最大电流 Imax(eff) A  60.8

最大速度（电气） nmax el 1/rpm  6,000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 1.78

20 °C 下的电压常数 KEMK_1000 V/1000 min-1 ± 5% 107.9

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  0.439

绕组电感 L12_min mH  6.7

组件放电容量 Cdis nF  1.52

绕组热时间常数 Tth_W s  68.5

电机热时间常数 Tth_M min  10.4

不含制动器的质量 mmot kg  25

含制动器的质量 mmot kg  30

 

电机抱闸数据  尺寸 2

保持扭矩 M4 Nm  53

输入电压 UN V ± 10% 24

额定电流 IN A  1.0

最大连接时间 t1 ms  50

最大断开时间 t2 ms  220

 

风扇数据  A B

额定电压 UN V  230 115

额定电流 IN A  0.26/0.23 0.46

频率 fN Hz  50/60 60

最新修订：2017/3/7

表格 4-154: 技术数据 MS2N10-C1BNA/B

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P214/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



速度-扭矩特征曲线 MS2N10-C1BNA/B

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V
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IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V
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表格 4-155: 速度-扭矩特征曲线 MS2N10-C1BNA/B

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 215/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



MS2N10-D0BHA/B

代号 符号 单位 公差 MS2N10-D0BHA MS2N10-D0BHB

 

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 82.4

静止电流 (100 K) I0 100K A  32.4

不含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.0081

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00957

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/rpm  1800

额定速度 (100K) MN 100K Nm ± 5% 67.4

额定电流 (100K) IN 100K A  26.6

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 12.7

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 155

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 142

最大电流 Imax(eff) A  70

最大速度（电气） nmax el 1/rpm  4000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

20 °C 下的扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 2.86

20 °C 下的电压常数 KEMK_1000 V/1000 min-1 ± 5% 173.5

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  0.386

绕组电感 L12_min mH  10.86

组件放电容量 Cdis nF  3.15

绕组热时间常数 Tth_W c  150

电机热时间常数 Tth_M min  15.3

不含制动器的质量 mmot kg  35

含制动器的质量 mmot kg  40

 

电机抱闸数据  尺寸 2

保持扭矩 M4 Nm  53

额定电压 UN V ± 10% 24

额定电流 IN A  1.0

最大连接时间 t1 ms  50

最大断开时间 t2 ms  220

 

风扇数据  A B

额定电压 UN V  230 115

额定电流 IN A  0.26/0.23 0.46

频率 fN Hz  50/60 60

最新修订：2016/6/6

表格 4-156: 技术数据 MS2N10-D0BHA/B

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P216/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



速度-扭矩特征曲线 MS2N10-D0BHA/B

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V

0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000
0

20

40

60

80

100

120

140

160

n [1/min]

M
 [N

m
]

Mmax 20°C
Mmax 100K
MS1 100K

IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V
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表格 4-157: 速度-扭矩特征曲线 MS2N10-D0BHA/B

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 217/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



MS2N10-D0BNA/B

代号 符号 单位 公差 MS2N10-D0BNA MS2N10-D0BNB

 

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 82.4

静止电流 (100 K) I0 100K A  48

不含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.0081

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00957

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/rpm  2870

额定速度 (100K) MN 100K Nm ± 5% 48.7

额定电流 (100K) IN 100K A  28.5

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 14.65

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 155

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 142

最大电流 Imax(eff) A  102.5

最大速度（电气） nmax el 1/rpm  6,000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

20 °C 下的扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 1.95

20 °C 下的电压常数 KEMK_1000 V/1000 min-1 ± 5% 118.5

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  0.18

绕组电感 L12_min mH  5.05

组件放电容量 Cdis nF  4.1

绕组热时间常数 Tth_W c  160

电机热时间常数 Tth_M min  13

不含制动器的质量 mmot kg  35

含制动器的质量 mmot kg  40

 

电机抱闸数据  尺寸 2

保持扭矩 M4 Nm  53

额定电压 UN V ± 10% 24

额定电流 IN A  1.0

最大连接时间 t1 ms  50

最大断开时间 t2 ms  220

 

风扇数据  A B

额定电压 UN V  230 115

额定电流 IN A  0.26/0.23 0.46

频率 fN Hz  50/60 60

最新修订：2016/6/6

表格 4-158: 技术数据 MS2N10-D0BNA/B

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P218/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



速度-扭矩特征曲线 MS2N10-D0BNA/B

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V
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IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V
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表格 4-159: 速度-扭矩特征曲线 MS2N10-D0BNA/B

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 219/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



MS2N10-D1BFA/B

代号 符号 单位 公差 MS2N10-D1BFA MS2N10-D1BFB

 

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 78.0

静止电流 (100 K) I0 100K A  24.2

不含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.0171

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.01857

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/分  1500

额定扭矩 (100K) MN 100K Nm ± 5% 66.1

额定电流 (100K) IN 100K A  20.8

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 10.4

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 174

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 160

最大电流 Imax(eff) A  60.7

最大速度（电气） nmax el 1/分  3000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

20 °C 下的扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 3.53

20 °C 下的电压常数 KEMK_1000 V/1000 min-1 ± 5% 214.5

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  0.70

绕组电感 L12_min mH  12.2

组件放电容量 Cdis nF  3.3

绕组热时间常数 Tth_W c  117

电机热时间常数 Tth_M min  11.6

不含制动器的质量 mmot kg  37

含制动器的质量 mmot kg  42

 

电机抱闸数据  尺寸 2

保持扭矩 M4 Nm  53

额定电压 UN V ± 10% 24

额定电流 IN A  1.0

最大连接时间 t1 ms  50

最大断开时间 t2 ms  220

 

风扇数据  A B

额定电压 UN V  230 115

额定电流 IN A  0.26/0.23 0.46

频率 fN Hz  50/60 60

最新修订：2017/3/7

表格 4-160: 技术数据 MS2N10-D1BFA/B

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P220/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



速度-扭矩特征曲线 MS2N10-D1BFA/B

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V
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IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V
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表格 4-161: 速度-扭矩特征曲线 MS2N10-D1BFA/B

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 221/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



MS2N10-D1BNA/B

代号 符号 单位 公差 MS2N10-D1BNA MS2N10-D1BNB

 

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 78.0

静止电流 (100 K) I0 100K A  48.5

不含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.0171

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.01857

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/rpm  3000

额定速度 (100K) MN 100K Nm ± 5% 42.1

额定电流 (100K) IN 100K A  27.0

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 13.2

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 174

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 160

最大电流 Imax(eff) A  121.5

最大速度（电气） nmax el 1/rpm  6,000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

20 °C 下的扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 1.77

20 °C 下的电压常数 KEMK_1000 V/1000 min-1 ± 5% 107.6

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  0.178

绕组电感 L12_min mH  3.23

组件放电容量 Cdis nF  3.33

绕组热时间常数 Tth_W c  117

电机热时间常数 Tth_M min  11.7

不含制动器的质量 mmot kg  37

含制动器的质量 mmot kg  42

 

电机抱闸数据  尺寸 2

保持扭矩 M4 Nm  53

额定电压 UN V ± 10% 24

额定电流 IN A  1.0

最大连接时间 t1 ms  50

最大断开时间 t2 ms  220

 

风扇数据  A B

额定电压 UN V  230 115

额定电流 IN A  0.26/0.23 0.46

频率 fN Hz  50/60 60

最新修订：2017/1/18

表格 4-162: 技术数据 MS2N10-D1BNA/B

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P222/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



速度-扭矩特征曲线 MS2N10-D1BNA/B

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V
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IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V
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表格 4-163: 速度-扭矩特征曲线 MS2N10-D1BNA/B

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 223/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



MS2N10-E0BHA/B

代号 符号 单位 公差 MS2N10-E0BHA MS2N10-E0BHB

 

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 119

静止电流 (100 K) I0 100K A  46.1

不含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.0114

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.0141

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/rpm  1800

额定速度 (100K) MN 100K Nm ± 5% 96

额定电流 (100K) IN 100K A  37.4

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 18.1

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 234

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 214

最大电流 Imax(eff) A  102.5

最大速度（电气） nmax el 1/rpm  4000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  4000

 

极对数 p  5

扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 2.9

20 °C 下的电压常数 KEMK_1000 V/1000 min-1 ± 5% 176.4

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  0.244

绕组电感 L12_min mH  7.43

组件放电容量 Cdis nF  6.2

绕组热时间常数 Tth_W c  112.5

电机热时间常数 Tth_M min  14.8

不含制动器的质量 mmot kg  46

含制动器的质量 mmot kg  53

 

电机抱闸数据  尺寸 3

保持扭矩 M4 Nm  90

额定电压 UN V ± 10% 24

额定电流 IN A  1.5

最大连接时间 t1 ms  65

最大断开时间 t2 ms  250

 

风扇数据  A B

额定电压 UN V  230 115

额定电流 IN A  0.26/0.23 0.46

频率 fN Hz  50/60 60

最新修订：2016/11/23

表格 4-164: 技术数据 MS2N10-E0BHA/B

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P224/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



速度-扭矩特征曲线 MS2N10-E0BHA/B

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V

IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V

表格 4-165: 速度-扭矩特征曲线 MS2N10-E0BHA/B

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 225/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



MS2N10-E0BNA/B

代号 符号 单位 公差 MS2N10-E0BNA MS2N10-E0BNB

 

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 119

静止电流 (100 K) I0 100K A  62.9

不含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.0114

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.0141

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/rpm  2660

额定速度 (100K) MN 100K Nm ± 5% 69.9

额定电流 (100K) IN 100K A  37.4

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 19.5

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 234

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 214

最大电流 Imax(eff) A  140

最大速度（电气） nmax el 1/rpm  6,000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 2.1

20 °C 下的电压常数 KEMK_1000 V/1000 min-1 ± 5% 128.5

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  0.133

绕组电感 L12_min mH  4.00

组件放电容量 Cdis nF  6.2

绕组热时间常数 Tth_W c  145

电机热时间常数 Tth_M min  13

不含制动器的质量 mmot kg  46

含制动器的质量 mmot kg  53

 

电机抱闸数据  尺寸 3

保持扭矩 M4 Nm  90

额定电压 UN V ± 10% 24

额定电流 IN A  1.5

最大连接时间 t1 ms  65

最大断开时间 t2 ms  250

 

风扇数据  A B

额定电压 UN V  230 115

额定电流 IN A  0.26/0.23 0.46

频率 fN Hz  50/60 60

最新修订：2016/11/23

表格 4-166: 技术数据 MS2N10-E0BNA/B

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P226/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



速度-扭矩特征曲线 MS2N10-E0BNA/B

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V

IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V

表格 4-167: 速度-扭矩特征曲线 MS2N10-E0BNA/B

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 227/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



MS2N10-E1BFA/B

代号 符号 单位 公差 MS2N10-E1BFA MS2N10-E1BFB

 

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 113

静止电流 (100 K) I0 100K A  30.8

不含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.025

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.0277

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/分  1350

额定扭矩 (100K) MN 100K Nm ± 5% 96.9

额定电流 (100K) IN 100K A  28.6

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 13.7

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 266

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 244

最大电流 Imax(eff) A  81

最大速度（电气） nmax el 1/分  3000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 4.0

20 °C 下的电压常数 KEMK_1000 V/1000 min-1 ± 5% 243

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  0.53

绕组电感 L12_min mH  10.0

组件放电容量 Cdis nF  5.12

绕组热时间常数 Tth_W s  79.5

电机热时间常数 Tth_M min  12.5

不含制动器的质量 mmot kg  48

含制动器的质量 mmot kg  55

 

电机抱闸数据  尺寸 3

保持扭矩 M4 Nm  90

额定电压 UN V ± 10% 24

额定电流 IN A  1.5

最大连接时间 t1 ms  65

最大断开时间 t2 ms  250

 

风扇数据  A B

额定电压 UN V  230 115

额定电流 IN A  0.26/0.23 0.46

频率 fN Hz  50/60 60

最新修订：2017/3/7

表格 4-168: 技术数据 MS2N10-E1BFA/B

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P228/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



速度-扭矩特征曲线 MS2N10-E1BFA/B

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V
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IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V
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表格 4-169: 速度-扭矩特征曲线 MS2N10-E1BFA/B

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 229/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



MS2N10-E1BNA/B

代号 符号 单位 公差 MS2N10-E1BNA MS2N10-E1BNB

 

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 113

静止电流 (100 K) I0 100K A  61.7

不含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.025

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.0277

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/rpm  2950

额定速度 (100K) MN 100K Nm ± 5% 59.7

额定电流 (100K) IN 100K A  33.9

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 18.5

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 266

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 244

最大电流 Imax(eff) A  162

最大速度（电气） nmax el 1/rpm  6,000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 2.0

20 °C 下的电压常数 KEMK_1000 V/1000 min-1 ± 5% 121.6

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  0.137

绕组电感 L12_min mH  2.78

组件放电容量 Cdis nF  5.0

绕组热时间常数 Tth_W c  67.5

电机热时间常数 Tth_M min  14.4

不含制动器的质量 mmot kg  48

含制动器的质量 mmot kg  55

 

电机抱闸数据  尺寸 3

保持扭矩 M4 Nm  90

额定电压 UN V ± 10% 24

额定电流 IN A  1.5

最大连接时间 t1 ms  65

最大断开时间 t2 ms  250

 

风扇数据  A B

额定电压 UN V  230 115

额定电流 IN A  0.26/0.23 0.46

频率 fN Hz  50/60 60

最新修订：2016/12/16

表格 4-170: 技术数据 MS2N10-E1BNA/B

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P230/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



速度-扭矩特征曲线 MS2N10-E1BNA/B

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V

IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V

表格 4-171: 速度-扭矩特征曲线 MS2N10-E1BNA/B

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 231/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



MS2N10-F0BDA/B

代号 符号 单位 公差 MS2N10-F0BDA MS2N10-F0BDB

 

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 148.5

静止电流 (100 K) I0 100K A  28.8

不含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.0147

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.0174

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/分  900

额定扭矩 (100K) MN 100K ± 5% 138

额定电流 (100K) IN 100K A  26.9

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 13.0

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 313

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 287

最大电流 Imax(eff) A  70

最大速度（电气） nmax el 1/分  2000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

20 °C 下的扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 5.76

20 °C 下的电压常数 KEMK_1000 V/1000 min-1 ± 5% 350

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  0.667

绕组电感 L12_min mH  20.05

组件放电容量 Cdis nF  7.75

绕组热时间常数 Tth_W s  101.2

电机热时间常数 Tth_M min  13.2

不含制动器的质量 mmot  56

含制动器的质量 mmot  63

 

电机抱闸数据  尺寸 3

保持扭矩 M4  90

额定电压 UN ± 10% 24

额定电流 IN  1.5

最大连接时间 t1  65

最大断开时间 t2  250

风扇数据  A B

额定电压 UN V  230 115

额定电流 IN A  0.26/0.23 0.46

频率 fN Hz  50/60 60

最新修订：2016/11/14

表格 4-172: 技术数据 MS2N10-F0BDA/B

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P232/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



速度-扭矩特征曲线 MS2N10-F0BDA/B

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V
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IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V
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表格 4-173: 速度-扭矩特征曲线 MS2N10-F0BDA/B

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 233/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



MS2N10-F0BHA/B

代号 符号 单位 公差 MS2N10-F0BHA MS2N10-F0BHB

 

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 148.5

静止电流 (100 K) I0 100K A  58.6

不含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.0147

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.0174

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/rpm  1,950

额定速度 (100K) MN 100K Nm ± 5% 109.5

额定电流 (100K) IN 100K A  43.6

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 22.4

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 313

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 287

最大电流 Imax(eff) A  140

最大速度（电气） nmax el 1/rpm  4000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

20 °C 下的扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 2.84

20 °C 下的电压常数 KEMK_1000 V/1000 min-1 ± 5% 172.5

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  0.169

绕组电感 L12_min mH  5.01

组件放电容量 Cdis nF  8.7

绕组热时间常数 Tth_W c  100

电机热时间常数 Tth_M min  15.3

不含制动器的质量 mmot kg  56

含制动器的质量 mmot kg  63

 

电机抱闸数据  尺寸 3

保持扭矩 M4 Nm  90

额定电压 UN V ± 10% 24

额定电流 IN A  1.5

最大连接时间 t1 ms  65

最大断开时间 t2 ms  250

风扇数据  A B

额定电压 UN V  230 115

额定电流 IN A  0.26/0.23 0.46

频率 fN Hz  50/60 60

最新修订：2016/6/6

表格 4-174: 技术数据 MS2N10-F0BHA/B

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P234/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



速度-扭矩特征曲线 MS2N10-F0BHA/B

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V

IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V

表格 4-175: 速度-扭矩特征曲线 MS2N10-F0BHA/B

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 235/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



MS2N10-F1BDA/B

代号 符号 单位 公差 MS2N10-F1BDA MS2N10-F1BDB

 

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 145

静止电流 (100 K) I0 100K A  29.5

不含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.0329

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.0356

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/分  1000

额定扭矩 (100K) MN 100K ± 5% 131

额定电流 (100K) IN 100K A  26.9

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 13.7

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 360

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 330

最大电流 Imax(eff) A  81.0

最大速度（电气） nmax el 1/分  2000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

20 °C 下的扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 5.36

20 °C 下的电压常数 KEMK_1000 V/1000 min-1 ± 5% 325.5

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  0.678

绕组电感 L12_min mH  14.6

组件放电容量 Cdis nF  6.8

绕组热时间常数 Tth_W s  70.0

电机热时间常数 Tth_M min  13.2

不含制动器的质量 mmot  60

含制动器的质量 mmot  67

 

电机抱闸数据  尺寸 3

保持扭矩 M4  90

额定电压 UN ± 10% 24

额定电流 IN  1.5

最大连接时间 t1  65

最大断开时间 t2  250

风扇数据  A B

额定电压 UN V  230 115

额定电流 IN A  0.26/0.23 0.46

频率 fN Hz  50/60 60

最新修订：2017/3/2

表格 4-176: 技术数据 MS2N10-F1BDA/B

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P236/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



速度-扭矩特征曲线 MS2N10-F1BDA/B

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V
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IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V
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表格 4-177: 速度-扭矩特征曲线 MS2N10-F1BDA/B

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 237/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



MS2N10-F1BHA/B

代号 符号 单位 公差 MS2N10-F1BHA MS2N10-F1BHB

 

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 145

静止电流 (100 K) I0 100K A  58.6

不含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.0329

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.0356

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/rpm  2000

额定速度 (100K) MN 100K Nm ± 5% 105.5

额定电流 (100K) IN 100K A  43.7

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 22.1

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 360

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 330

最大电流 Imax(eff) A  162

最大速度（电气） nmax el 1/rpm  4000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

20 °C 下的扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 2.7

20 °C 下的电压常数 KEMK_1000 V/1000 min-1 ± 5% 163.9

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  0.174

绕组电感 L12_min mH  3.61

组件放电容量 Cdis nF  6.70

绕组热时间常数 Tth_W c  67.5

电机热时间常数 Tth_M min  14.4

不含制动器的质量 mmot kg  60

含制动器的质量 mmot kg  67

 

电机抱闸数据  尺寸 3

保持扭矩 M4 Nm  90

额定电压 UN V ± 10% 24

额定电流 IN A  1.5

最大连接时间 t1 ms  65

最大断开时间 t2 ms  250

风扇数据  A B

额定电压 UN V  230 115

额定电流 IN A  0.26/0.23 0.46

频率 fN Hz  50/60 60

最新修订：2016/11/16

表格 4-178: 技术数据 MS2N10-F1BHA/B

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P238/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



速度-扭矩特征曲线 MS2N10-F1BHA/B

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V
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IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V
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表格 4-179: 速度-扭矩特征曲线 MS2N10-F1BHA/B

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 239/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



4.7.3 水冷技术数据

MS2N10-C0BNL

代号 符号 单位 公差 MS2N10-C0BNL

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 51.7

静止电流 (100 K) I0 100K A  30.8

转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.0048

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00627

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/分  2310

额定扭矩 (100K) MN 100K Nm ± 5% 40.4

额定电流 (100K) IN 100K A  24.1

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 9.8

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 76.8

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 70.4

最大电流 Imax(eff) A  51.3

最大速度（电气） nmax el 1/rpm  6,000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

20 °C 下的扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 1.95

20 °C 下的电压常数 KE V/1000 min-1 ± 5% 118.4

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  0.441

绕组电感 L12_min mH  10.67

组件放电容量 Cdis nF  1.97

绕组热时间常数 Tth_W min  81.2

电机热时间常数 Tth_M s  5.0

质量 mmot kg  29

含制动器的质量 mmot kg  34

 

电机抱闸数据  尺寸 2

保持扭矩 M4 Nm  53

额定电压 UN V ± 10% 24

额定电流 IN A  1.0

最大连接时间 t1 ms  50

最大断开时间 t2 ms  220

 

水冷数据

功耗 PV kW  0.75

冷却剂流入温度 Tin °C  10…40

PV 时升高的冷却剂温度 ΔTmax K  8.0

PV 时的冷却剂流速 Qmin l/min  1.4

Qmin 时的压力损失 Δp bar  0.10

流入压力 pmax bar  6.0

冷却剂管道的容量 Vcool l  0.15

冷却剂管道材料    不锈钢

最新修订：2016/11/29

表格 4-180: 技术数据 MS2N10-C0BNL

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P240/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



速度-扭矩特征曲线 MS2N10-C0BNL

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V
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IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V
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表格 4-181: 速度-扭矩特征曲线 MS2N10-C0BNL

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 241/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



MS2N10-D0BNL

代号 符号 单位 公差 MS2N10-D0BNL

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 107.5

静止电流 (100 K) I0 100K A  64.7

转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.0081

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.00957

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/分  2420

额定扭矩 (100K) MN 100K Nm ± 5% 79.6

额定电流 (100K) IN 100K A  47.6

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 20.2

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 155

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 142

最大电流 Imax(eff) A  102.5

最大速度（电气） nmax el 1/rpm  6,000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

20 °C 下的扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 1.95

20 °C 下的电压常数 KE V/1000 min-1 ± 5% 118.5

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  0.18

绕组电感 L12_min mH  5.05

组件放电容量 Cdis nF  4.1

绕组热时间常数 Tth_W c  100

电机热时间常数 Tth_M min  6.0

质量 mmot kg  39

含制动器的质量 mmot kg  44

 

电机抱闸数据  尺寸 2

保持扭矩 M4 Nm  53

额定电压 UN V ± 10% 24

额定电流 IN A  1.0

最大连接时间 t1 ms  50

最大断开时间 t2 ms  220

 

水冷数据

功耗 PV kW  1.20

冷却剂流入温度 Tin °C  10…40

PV 时升高的冷却剂温度 ΔTmax K  8.0

PV 时的冷却剂流速 Qmin l/min  2.2

Qmin 时的压力损失 Δp bar  0.12

流入压力 pmax bar  6.0

冷却剂管道的容量 Vcool l  0.25

冷却剂管道材料    不锈钢

最新修订：2016/11/17

表格 4-182: 技术数据 MS2N10-D0BNL

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P242/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



速度-扭矩特征曲线 MS2N10-D0BNL

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V
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IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V
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表格 4-183: 速度-扭矩特征曲线 MS2N10-D0BNL

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 243/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



MS2N10-E0BNL

代号 符号 单位 公差 MS2N10-E0BNL

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 162

静止电流 (100 K) I0 100K A  90

转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.0114

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.0141

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/分  2220

额定扭矩 (100K) MN 100K Nm ± 5% 118.5

额定电流 (100K) IN 100K A  65.6

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 27.5

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 234

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 214

最大电流 Imax(eff) A  140

最大速度（电气） nmax el 1/rpm  6,000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

20 °C 下的扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 2.1

20 °C 下的电压常数 KE V/1000 min-1 ± 5% 128.5

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  0.133

绕组电感 L12_min mH  4.00

组件放电容量 Cdis nF  6.2

绕组热时间常数 Tth_W c  125

电机热时间常数 Tth_M min  7

质量 mmot kg  49

含制动器的质量 mmot kg  56

 

电机抱闸数据  尺寸 3

保持扭矩 M4 Nm  90

额定电压 UN V ± 10% 24

额定电流 IN A  1.5

最大连接时间 t1 ms  65

最大断开时间 t2 ms  250

 

水冷数据

功耗 PV kW  1.75

冷却剂流入温度 Tin °C  10…40

PV 时升高的冷却剂温度 ΔTmax K  8.0

PV 时的冷却剂流速 Qmin l/min  3.0

Qmin 时的压力损失 Δp bar  0.21

流入压力 pmax bar  6.0

冷却剂管道的容量 Vcool l  0.35

冷却剂管道材料    不锈钢

最新修订：2016/11/23

表格 4-184: 技术数据 MS2N10-E0BNL

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P244/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



速度-扭矩特征曲线 MS2N10-E0BNL

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V
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IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V
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表格 4-185: 速度-扭矩特征曲线 MS2N10-E0BNL

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 245/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

技术数据



MS2N10-E1BNL

代号 符号 单位 公差 MS2N10-E1BNL

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 159

静止电流 (100 K) I0 100K A  88.0

转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.025

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.0277

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/rpm  2750

额定扭矩 (100K) MN 100K Nm ± 5% 91.4

额定电流 (100K) IN 100K A  51.5

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 26.3

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 266

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 244

最大电流 Imax(eff) A  162

最大速度（电气） nmax el 1/rpm  6,000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

20 °C 下的扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 2.0

20 °C 下的电压常数 KE V/1000 min-1 ± 5% 121.6

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  0.137

绕组电感 L12_min mH  2.8708

组件放电容量 Cdis nF  5.0

绕组热时间常数 Tth_W s  79.5

电机热时间常数 Tth_M min  5.2

质量 mmot kg  49

含制动器的质量 mmot kg  56

 

电机抱闸数据  尺寸 3

保持扭矩 M4 Nm  90

额定电压 UN V ± 10% 24

额定电流 IN A  1.5

最大连接时间 t1 ms  65

最大断开时间 t2 ms  250

 

水冷数据

功耗 PV kW  1.75

冷却剂流入温度 Tin °C  10…40

PV 时升高的冷却剂温度 ΔTmax K  8.0

PV 时的冷却剂流速 Qmin l/min  3.0

Qmin 时的压力损失 Δp bar  0.21

流入压力 pmax bar  6.0

冷却剂管道的容量 Vcool l  0.35

冷却剂管道材料    不锈钢

最新修订：2017/3/2

表格 4-186: 技术数据 MS2N10-E1BNL
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速度-扭矩特征曲线 MS2N10-E1BNL

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V
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IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V
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MS2N10-F0BHL

代号 符号 单位 公差 MS2N10-F0BHL

静止扭矩 (100 K) M0 100K Nm ± 5% 214

静止电流 (100 K) I0 100K A  87.5

转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.0147

含制动器的转子的惯性矩 Jred kg*m2 ± 10% 0.0174

 

额定速度 (100K) nN 100K 1/分  1650

额定扭矩 (100K) MN 100K Nm ± 5% 173

额定电流 (100K) IN 100K A  70.5

额定功率 (100K) PN 100K kW ± 5% 29.8

 

最大扭矩 20°C（冷） Mmax 20°C Nm ± 5% 313

最大扭矩 100K（暖） Mmax 100K Nm ± 5% 287

最大电流 Imax(eff) A  140

最大速度（电气） nmax el 1/rpm  4000

最大速度（机械） nmax mech 1/rpm  6,000

 

极对数 p  5

20 °C 下的扭矩常数 Km Nm/A ± 5% 2.84

20 °C 下的电压常数 KE V/1000 min-1 ± 5% 172.5

20 °C 下的绕组电阻 R12 Ohm  0.169

绕组电感 L12_min mH  5.01

组件放电容量 Cdis nF  8.7

绕组热时间常数 Tth_W s  210

电机热时间常数 Tth_M min  7

质量 mmot kg  59

含制动器的质量 mmot kg  66

 

电机抱闸数据  尺寸 3

保持扭矩 M4 Nm  90

额定电压 UN V ± 10% 24

额定电流 IN A  1.5

最大连接时间 t1 ms  65

最大断开时间 t2 ms  250

 

水冷数据

功耗 PV kW  2.16

冷却剂流入温度 Tin °C  10…40

PV 时升高的冷却剂温度 ΔTmax K  8.0

PV 时的冷却剂流速 Qmin l/min  3.9

Qmin 时的压力损失 Δp bar  0.35

流入压力 pmax bar  6.0

冷却剂管道的容量 Vcool l  0.45

冷却剂管道材料    不锈钢

最新修订：2017/1/18

表格 4-188: 技术数据 MS2N10-F0BHL
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速度-扭矩特征曲线 MS2N10-F0BHL

IndraDrive，不可控馈电 3 × AC 400 V
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IndraDrive，可控馈电 3 × AC 400 … 480 V
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4.7.4 含接头的自冷规范
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4.7.5 含接头的强制通风尺寸
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4.7.6 含接线盒的强制通风尺寸
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4.7.7 水冷规范
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4.7.8 径向力和轴向力
径向力 指定距轴肩的距离 x 允许的径向力 FR，取决于下图中的平均速度。

插图 4-24: MS2N10：公称轴承使用寿命 Lh10 = 30000 h 时，距肩轴的距离 x 的
径向力

轴向力 轴向力 FA 没有限制，允许的最大值为 80 N。仅当 Bosch Rexroth 的分销合

作伙伴详细标注尺寸后才允许更大的轴向力。请指定下列信息进行评估：

● 含力应用点的轴向力和径向力

● 安装位置（水平、垂直时轴点相应指向顶部或底部）

● 平均速度
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5 连接
MS2N 电机通过接头或接线盒连接。根据选定选项，以下连接方案可用。

类型 连接模式 连接类型/尺寸 锁定 输出方向

MS2Nxx-xxxxx-xxS 单电缆 M23 SpeedCon 可旋转

MS2Nxx-xxxxx-xxD 双电缆
M17 电源

M17 编码器

SpeedCon

SpeedCon

可旋转

可旋转

MS2Nxx-xxxxx-xxU 双电缆
M23 电源

M17 编码器

SpeedCon

SpeedCon

可旋转

可旋转

MS2Nxx-xxxxx-xxV 双电缆
M40 电源

M17 编码器

SpeedCon

SpeedCon

可旋转

可旋转

MS2Nxx-xxxxx-xxA

MS2Nxx-xxxxx-xxB
双电缆

M58 电源

M17 编码器

螺纹

SpeedCon

固定

可旋转

MS2Nxx-xxxxx-xxT 双电缆
接线盒电源

M17 编码器

接线板

SpeedCon

固定

可旋转

MS2Nxx-xxxxx-xxC 双电缆
接线盒电源

M17 编码器

接线板

SpeedCon

固定

可旋转

表格 5-1: MS2N 连接系统概述

如果是强制通风电机，按 第 5.5  章 "风扇装置 " 第 266 页 连接风扇装
置。法兰座可以旋转。 第 5.2  章 "转动接头" 第 261 页 中描述调整选
项。

成品连接电缆可用于用户友好的连接。使用这些电缆可进行简单、快速、可靠
的安装。插头配备有 SpeedCon 快锁装置（参见 第 5.3  章 "安装接头" 第
262 页 ）。
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5.1 接头 

5.1.1 单电缆连接

M23 接头 

插图 5-1: 单电缆连接 M23 的电缆视图

代号
功能

带制动器 不带制动器

U1 A1 A1

V1 A2 A2

W1 A3 A3

PE PE

1 +UB +UB

2 接地 接地

3 数据+ 数据+

4 数据- 数据-

5 屏蔽 屏蔽

6 BD(+) 常闭

7 BD(-) 常闭

表格 5-2: 单电缆连接的插脚分配
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5.1.2 双电缆连接

编码器接头 M17

插图 5-2: 编码器 M17 的接头视图

代号
功能

编码器 A 编码器 C、D

1 +UB +UB

2 常闭 常闭

3 数据+ 数据+

4 数据- 数据-

5 A+ 常闭

6 A - 常闭

7 B+ 常闭

8 B - 常闭

9 接地 接地

表格 5-3: 双电缆连接的插脚分配
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电源接头 M17、M23、M40、M58

插图 5-3: 插头视图电源 M17、M23、M40、M58

代号

功能

带制动器 不带制动器

编码器 A 编码器 C、D 编码器 A 编码器 C、D

U1 A1 A1 A1 A1

V1 A2 A2 A2 A2

W1 A3 A3 A3 A3

PE PE PE PE

5 TP(+) 常闭 TP(+) 常闭

6 TP(-) 常闭 TP(-) 常闭

7 BD(+) BD(+) 常闭 常闭

8 BD(-) BD(-) 常闭 常闭

9 常闭 常闭 常闭 常闭

表格 5-4: 双电缆连接电源的插脚分配
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5.2 转动接头
可以调整电源接头和编码器接头的输出方向。已安装可手动旋转插头的法兰
座。切勿使用任何工具（如钳子或螺丝刀）转动法兰座，以避免损坏。

最多改变输出方向十次，不要超过指定的调整扭矩和旋转角度。

调整范围可以由相邻的插头限制。下面显示设计和可能的调整范围。

调整范围/旋转角度

MS2Nxx-xxxxx-xxS MS2Nxx-xxxxx-xxD

MS2Nxx-xxxxx-xxU MS2Nxx-xxxxx-xxV

MS2Nxx-xxxxx-xxA/B MS2Nxx-xxxxx-xxT

MS2Nxx-xxxxx-xxC

 

表格 5-5: 插头的调整范围/旋转角度

接头/尺寸 调整扭矩

编码器/M17 2 … 6 Nm

双插头/ M17 2 … 10 Nm

单电缆接头/ M23

电源/ M23
4 … 10 Nm

电源/ M40 12 … 18 Nm

表格 5-6: 可旋转接头的调整扭矩
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5.3 安装接头
连接法兰座时应遵守以下要求：

● 使用 Bosch Rexroth 现成的屏蔽连接电缆。

● 仅在断电、干燥和清洁的状态下连接或断开插头连接。

● 保护法兰座不受外力影响。

5.3.1 M17、M23、M40 SpeedCon 快速锁定 

下图显示 M17 SpeedCon 快速联接。机框尺寸 M23 和 M40 都是模拟。

SpeedCon 快锁装置

在“open（开）”位置插入电源接头 旋转大约 90° "手动"拧紧电源接头。

表格 5-7: 连接 SpeedCon 接头

5.3.2 M58 螺纹

螺纹连接

将电源接头放在螺纹处 "牢固"地拧紧滚花螺母，回收线缆

表格 5-8: 使用螺纹连接方法连接接头
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5.4 接线盒

5.4.1 接线盒尺寸 "T"

电机的接线盒根据各自的电机电流进行了优化。交货时，用假插头封堵接线盒
开口。电缆头 1) 不包括在交付范围内。

插图 5-4: MS2N 接线盒 "T"

MS2N 夹具/数据 IndraDrive RL2 电缆

U 螺栓 M5，MA 2 …3 Nm

额定横截面 16 mm2

额定电流 65 A

A1 1

V A2 2

W A3 3

1

张力弹簧夹连接 0.5 ...2.5 mm2 带线端箍

BD(+) 7

2 BD(-) 8

3 TP1(+) 5

4 TP2(-) 6

螺纹连接 M8， MA 3.8 Nm
PE GNYE

屏蔽 屏蔽

表格 5-9: MS2N 插脚分配接线盒 "T"

如果电机带编码器 C，温度信号将通过编码器接口以数字方式传
输。在这种情况下，成品电源线的温度线没有任何功能，但必须根
据接线盒中的插脚分配连接。

1) 成品连接电缆提供电缆头。
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电机 电缆插入口 "X"

MS2N10-C0BHA-xxTxx-xxxxx-xx

MS2N10-C0BHB-xxTxx-xxxxx-xx

MS2N10-C0BNA-xxTxx-xxxxx-xx

MS2N10-C0BNB-xxTxx-xxxxx-xx

2x M32

MS2N10-D0BHA-xxTxx-xxxxx-xx

MS2N10-D0BHB-xxTxx-xxxxx-xx

MS2N10-D0BNA-xxTxx-xxxxx-xx

MS2N10-D0BNB-xxTxx-xxxxx-xx

MS2N10-E0BHA-xxTxx-xxxxx-xx

MS2N10-E0BHB-xxTxx-xxxxx-xx

MS2N10-E0BNA-xxTxx-xxxxx-xx

MS2N10-E0BNB-xxTxx-xxxxx-xx

MS2N10-F0BDA-xxTxx-xxxxx-xx

MS2N10-F0BDB-xxTxx-xxxxx-xx

MS2N10-F0BHA-xxTxx-xxxxx-xx

MS2N10-F0BHB-xxTxx-xxxxx-xx

2x M40

表格 5-10: MS2N 接线盒 "T" 电缆头
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5.4.2 接线盒尺寸 "C"

电机的接线盒根据各自的电机电流进行了优化。交货时，用假插头封堵接线盒
开口。电缆头 2) 不包括在交付范围内。

插图 5-5: MS2N 接线盒 "C"

MS2N 夹具/数据 IndraDrive RL2 电缆

U 螺栓 M8，MA 6…12 Nm

额定横截面 50 mm2

额定电流 150 A

A1 1

V A2 2

W A3 3

1

张力弹簧夹连接 0.5 ...2.5 mm2 带线端箍

BD(+) 7

2 BD(-) 8

3 TP1(+) 5

4 TP2(-) 6

螺纹连接 M8， MA 3.8 Nm
PE GNYE

屏蔽 屏蔽

表格 5-11: MS2N 插脚分配接线盒 "C"

如果电机带编码器 C，温度信号将通过编码器接口以数字方式传
输。在这种情况下，成品电源线的温度线没有任何功能，但必须根
据接线盒中的插脚分配连接。

电机 电缆插入口 "X"

MS2N10-E0BNL-xxCxx-xxxxx-xx

MS2N10-F0BHL-xxCxx-xxxxx-xx
4x M40

表格 5-12: MS2N 接线盒 "C" 电缆头

2) 成品连接电缆提供电缆头。
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5.5 风扇装置 
连接风扇装置时使用连接电缆 3 x 0.75 mm2。

MS2Nxx-xxxxA (UN 230 V )

MS2Nxx-xxxxB (UN 115 V)

分配 连接

1 L1 230 V

螺纹连接 0.51.5 mm2
2 N

3 L1 115 V

PE

表格 5-13: MS2N 风扇装置接头分配

插头插入部分可以安装在接头外壳的任何位置。由此，线缆输出方
向可以以 90 度为增量调整。
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5.6 屏蔽概念
驱动器馈入驱动会在电机电缆和电机中产生高频放电电流。在电机和控制器中
使用屏蔽电缆和屏蔽连接的大区域、低阻抗连接时，可将阻抗降至最低，并且
可将放电电流从电机引导至控制器。Bosch Rexroth 预制的电缆根据安装的电
机组件的要求设计和测试。

 有关"电磁兼容性 (EMC)EMV" 的更多信息，请参考"Rexroth
IndraDrive Drive Systems with HMV01/02 HMS01/02, HMD01, HCS02/03"文
档。

5.7 连接液冷
管和紧固夹等安装材料不包括在交付范围内。选择内径正确的电源软管。

冷却连接

插图 5-6: 冷却剂连接 MS2N07

可以随意布置进气装置 (IN) 和出气装置 (OUT)，而不会对电机的
功率数据产生任何影响。

插图 5-7: 保护性插头 MS2N 水冷

电机上的连接螺纹上盖有出厂附送的保护帽。仅可在旋入冷却剂管道之前拔出
这些保护帽，以免灰尘进入冷却剂系统。

电机 连接 旋入深度 [mm] 紧固扭力 [Nm]

MS2N07 管螺纹 ISO228-G 1/8 10 14 ...15

MS2N10 管螺纹 ISO228-G 1/8 10 14 ...15

表格 5-14: 冷却剂连接螺纹、允许的紧固扭力和旋入深度

紧固扭力不正确可能会损坏电机的
冷却剂端口螺纹！

注意

不得超出允许的电机连接紧固扭力！超过这些紧固扭力或旋入深度可导致不可
恢复的电机损坏。
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电机侧冷却剂连接用于冷却剂连接螺纹和轴向密封。

Bosch Rexroth 建议采用包含 O 形环的连接螺纹进行螺纹连接的轴向密封。

不适合由 HAMP、生料带制成或带锥螺纹的密封，这种密封方式会永久损坏电
机上的连接螺纹，导致过分张紧。

冷却剂连接的密封由机器制造商负责，必须在每次安装电机后检查
和批准。

此外，在机器维护计划中记录正确的冷却连接状态的定期监控情
况。

5.8 密封空气连接
密封空气连接可旋转。压缩空气连接软管 4 × 0.75 不包括在交付范围内。

插图 5-8: 压缩空气软管连接，用于使用密封空气。

轴密封环上连续存在液体会造成损
坏！

注意

密封空气的使用不能防止连续存在的液体渗透到轴密封环（例如用于开放式变
速箱）上。由于毛细效应，变速箱油会渗透到电机中，即使采用密封空气也会
导致损坏。
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6 工作条件和处理

6.1 工作、运输和储存时的环境条件
环境气候条件根据 DIN EN 60721 按类别定义。它们基于长期经验，并考虑了
所有影响变量，例如空气温度和空气湿度。

只要遵守下表中的偏差即可根据类别 3K4 永久使用电机。遵守指定的运输和
储存条件。

 运行 运输 储存

环境温度 0 … +40 °C -25 … +70 °C -25 … +55 °C

相对湿度 5 … 95 % 5 … 95 % 5 … 75 %

绝对湿度 1 … 29 g/m3 1 … 60 g/m3 1 … 29 g/m3

冷凝 不允许 不允许 不允许

气候类别 对应于 3K4，符合
EN 60721-3-3

对应于 2K3，符合
EN 60721-3-2

对应于 1K3，符合
EN 60721-3-1

机械强度 参见

第 6.4  章“运行期间的振动
负荷”

参见

第 6.5  章“运输和储存期间的冲击负荷”

表格 6-1: 环境条件

6.2 运行中的环境温度和安装海拔
根据 DIN EN 60034‑1，下面指定的电机性能数据适用于：

● 环境温度 0 ...+40 °C

● 安装海拔为海平面以上 0 … 1,000

超过给定限制时，减小电机的性能数据。
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6.3 如果未达到环境条件，则调整额定值。
减小高性能数据：

1. 使用以下系数来减小数据表中指定的静止扭矩 M0 60K 或 M0 100K。

我们有：

M0 red = M0 60K × fTH 60K

M0 red = M0 100K × fTH 100K

M0 red = M0 100K × fTH W

2. 将与速度轴平行的 S1 特征曲线 MS1 平移到 S1 特征曲线的交点，以及

扭矩轴上的计算点 M0 red。
M

 [N
m

]

n [1/min]

M
0M

0 red

M
S1 red

M
S1 

插图 6-1: 使用调整额定值系数 fTH 来确定 S1 特征曲线 MS1 red

确定的特征曲线 MS1 red 近似显示了 S1 特征曲线以及相应的调整额定

值。

自冷 60K 的调整额定值系数

高度 [m] 40 °C 45 °C 50 °C 55 °C 60 °C

1000 1.00 0.94 0.88 0.83 0.78

1500 0.97 0.91 0.85 0.81 0.76

2000 0.94 0.88 0.83 0.78 0.73

2500 0.90 0.85 0.79 0.75 0.70

3000 0.86 0.81 0.76 0.71 0.67

表格 6-2: M0 60 K - 调整额定值系数 fTH 60K（MS2N03 … 10，标准值）

自冷 100K 和强制通风的调整额定值系数

高度 [m] 40 °C 45 °C 50 °C 55 °C 60 °C

1000 1.00 0.96 0.92 0.88 0.85

1500 0.97 0.93 0.89 0.85 0.82

2000 0.94 0.90 0.86 0.83 0.80

2500 0.90 0.86 0.83 0.79 0.77

3000 0.86 0.83 0.79 0.76 0.73

表格 6-3: M0 100K - 调整额定值系数 fTH 100K（MS2N03 … 10，标准值）
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水冷的调整额定值系数

高度 [m] 40 °C 45 °C 50 °C 55 °C 60 °C

1000 1.00 0.96 0.92 0.88 0.85

1500 0.99 0.95 0.91 0.87 0.84

2000 0.97 0.93 0.89 0.85 0.82

2500 0.96 0.92 0.88 0.84 0.81

3000 0.95 0.91 0.87 0.83 0.80

表格 6-4: M0 100K - 调整额定值系数 fTH W（MS2N07 … 10，标准值）

为了避免电机发生冷凝，冷却剂供应温度必须低于饱和温度 插图 2-4 "饱和温
度取决于环境温度和相对空气湿度。" 第 20 页 。
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6.4 运行期间的振动负荷
固定使用时会产生正弦波振动，对电机电阻的影响因其强度而异。

在电机法兰励磁期间，指定的限制值适用于 10‑2,000 Hz 的频率。有必要对
共振加以限制，具体取决于应用和安装情况。

根据 EN 60068‑2‑6，下列限制值适用于 MS2N 电机：

插图 6-2: 测量点的振动负荷

方向 测量点

限制值 (10‑2000 Hz)
电机

自冷

电机

强制通风

电机

水冷

径向
1、2（径向电机法兰） 30 m/s² 10 m/s² 10 m/s²

4, 5（径向轴承防尘圈/风扇） 50 m/s² 25 m/s² 25 m/s²

轴向
3（轴向电机法兰） 10 m/s² 10 m/s² 10 m/s²

6（轴向轴承防尘圈/风扇） 25 m/s² 25 m/s² 25 m/s²

表格 6-5: MS2N 电机允许的振动负荷

检查强制通风时风扇罩的振动负荷。不得超过指定值。

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P272/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

工作条件和处理



6.5 运输和储存期间的冲击负荷
MS2N 电机符合 EN 60721-3-2 类别 2M1 的运输条件要求（运输期间的冲
击）。与 第 6.6  章 "运输（装运）" 第 273 页 比较。只要符合规定的限
制，就可以避免功能损害影响。

机框尺寸
允许的最大冲击负荷 (11 ms)

轴向 径向

MS2N03, -04, -05

100 m/s²

1000 m/s²

MS2N06 500 m/s²

MS2N07 300 m/s²

MS2N10 200 m/s²

表格 6-6: MS2N 电机允许的冲击负荷

指定的限制值不适用于符合 EN 60068-2-27 的半正弦形状单冲击负荷。

规范不适用于电机工作。连续冲击负荷下的应用需要逐个案例审
查。

6.6 运输（装运）
运输电机时必须使用原始包装，并且符合 DIN EN 60721-3-2 等级 2K2、
2B1、2C2、2S2、2M1。

请遵守以下分类限制：

● 第 6.1  章 "工作、运输和储存时的环境条件" 第 269 页

● 无盐雾发生

运输前排出液冷电机的液体冷却剂以免发生冻害。

空运 如果空运含永磁体的电机组件，则必须遵守 IATA（国际航空运输协会）针对
类别 9 危险材料制定的 DGR（危险商品规定），其中还包括磁性物质和物
体。例如，这些规定适用于

● 同步线性电机的次级部分

● 同步内装电机的转子

● 同步伺服电机的转子（如果作为电机组件装运，即需要服务工作时与定子
或电机外壳分开）

有关允许的最大磁场强度和此类磁场强度测量方法的信息，请参考当前 IATA
DGR（章节 3.9.2.2）。

6.7 使用提升装置运输

运输过程中如搬运不当有造成人员
受伤和物料损坏的风险！

警告

● 仅可使用适合电机重量的提升装置。使用吊装带或吊环
螺栓。使用前固定好吊环螺栓。

● 切勿在悬吊重物下方行走。

● 请勿在轴上或在选装风扇罩上起吊电机。

● 运输过程中使用适当的保护性装备，并穿戴防护衣以及
安全靴。

DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P Bosch Rexroth AG 273/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

工作条件和处理



1 吊环螺栓（使用前确保安装牢固）
插图 6-3: 提升和运输电机

● 运输电机前应确定电机的重量。有关电机重量的更多详情，请参考铭牌或
《项目规划手册》（技术数据）。

● 将提升装置的承载能力调整到电机重量。

● 如由制造商提供，必须使用所有吊环螺栓，并且在使用前拧紧。

● 避免加剧运输振动。

● 调试前拆除并保管好现有运输锁止装置。

切勿触摸静电感应装置的连接点！注意

已安装的组件（例如，KTY84、编码器）可能包含静电感应装
置 (ESD)。

● 遵守 ESD 安全措施。

6.8 储存
应使用原始包装将电机储存在干燥、无尘、无振动以及光线不强的地方，避免
阳光直射。符合 DIN EN 60721-3-2 规定的 1K2、1B1、1C1、1S1、1M2 储存
等级。

请遵守以下分类限制：

● 第 6.1  章 "工作、运输和储存时的环境条件" 第 269 页

● 无盐雾发生

湿气和潮湿可能造成损坏！注意

● 避免产品受潮湿和腐蚀损坏。

● 仅可存放在防雨和干燥的房间。

储存前排出液冷电机的液体冷却剂以免发生冻害。

调试前必须采取补充措施以确保功能平稳 — 无论储存时间是否超过产品的质
保期。保修延期并非结果。
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电机

储存时间/月数
调试措施

> 1 > 12 > 60

● ● ● 目视检查所有零件，确保没有损坏

● ● ● 更换电机抱闸表面

 ● ● 检查电气触点以确保不存在腐蚀

 ● ● 让电机在空载状况下以 800… 运行一小时 1000 rpm

 ● ● 测量绝缘电阻。以每伏额定电压小于 < 1kOhm 的值干燥绕组。

  ● 更换轴承

  ● 更换编码器

表格 6-7: 长期储存后电机调试前应采取的措施

电缆和接头

储存时间/月数
调试措施

> 1 > 12 > 60

● ● ● 目视检查所有零件，确保没有损坏

 ● ● 检查电气触点以确保不存在腐蚀

 ●
目测检查线缆插孔。如果发现任何异常（压扁或扭曲部位、变色
…），不使用此线缆。

表格 6-8: 长期储存后调试电缆和接头应采取的措施
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6.9 外部驱动器上的操作
原则上，可在外部驱动器上操作 MS2N 电机，但必须满足有关外部驱动器的以
下要求和限制。

过载会有爆炸或材料损坏的危险！警告

满足以下要求才能在外部驱动器上安全操作电机。装置制造商或操作人员自行
负责连接所有必要传感器和附加设备，以便实现安全的机器操和评估。

有关功率输出阶段的要求

● 含脉宽调制的驱动器

● 脉冲频率 4 kHz …16 kHz

电机的电压负荷

驱动器运行期间，电机的电压负荷（绝缘系统、轴承）仅比正弦电源电源高。

峰值电压和电压提升速率的标准值：

● 电机夹具上的峰值电压 Upk ≤ 1.56 kV

● 电压提升速率 du/dt ≤ 5 kV/μs

允许的最大限制负荷：

如果断开状态电压提升速率临界状态 du/dt ≥ 5 kV/µs，必须保持限制值
（峰值电压、电压提升时间）符合 DIN VDE 0530-25 (VDE 0530-25):2009-08
（图 14 限制曲线 A）的限制曲线 A。因此，要遵守电压提升时间和断开状态
电压提升临界状态的限制值。

电压提升时间和断开状态电压提升临界状态的限制值：

● 电压提升时间 > 0.17 µs

● 断开状态电压提升临界状态 du/dt < 8 kV/µs

监控功能

● 允许的最大速度监控

● 电机负荷不得超过允许的连续工作特征曲线。用于控制和监控的驱动器设
置数据必须遵守类型代码数据。

● 用于防止过热的温度控制

– 必须在驱动器上连接和评估电机绕组的温度传感器（确保监控功
能，遵守温度传感器的极性，根据 第 2.4  章 "热电机保护" 第
15 页 限制关闭温度）。

– 驱动器内的温度模型或 I2t 监控。由于温度传感器的联接时间，必
须使用附加适合的温度模型或 I2t 监控。

含电机抱闸的电机工作要求

● 例如，由于制动器保持扭矩的电压控制、电流监控、周期性控制，在正常
运行期间确保制动器功能。

● 在外部驱动器内提供外部或集成保护电路，以便开关电机抱闸（电感负
荷）。

● 切勿将电机的抱闸用来操作制动器。

● 紧急停止后、重启前的空闲时间 ≥ 3 分钟。
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7 环境保护与处置 
生产方法 产品制造采用优化能源和资源生产工艺，可对生产废物进行再次利用和回收。

我们定期努力使用更环保的材料更换含污染物的原材料和耗材。

无有害物质释放 我们的产品不含有使用不当时可能释放的任何有害物质。正常情况下我们的产
品不会对环境造成任何不利影响。

主要成分 我们的电机主要包含以下物质：钢、铝、铜、黄铜、永磁铁（稀土金属）、电
子电器元件。

产品退回 可将我们的产品退回进行免费处置。但产品应不含任何油脂或其他脏物。

此外退回进行处置的产品不可含有任何不当的异物或异常成分。

请将产品交付至以下地址（发货人承担全程费用）：

Bosch Rexroth AG

Electric Drives and Controls

Buergermeister-Dr.-Nebel-Straße 2

97816 Lohr am Main, Germany

永磁铁
永磁铁具有危害！警告

 直接接触永磁体环境对佩戴心脏起搏器、金属植入物和助
听器有健康危害。

 磁体的强吸引力有绞断手指和手的危害。

 可能损坏敏感部件，例如手表、信用卡…

永磁体在处置时存在严重危害。在处置之前，必须通过热处理来消除电机组件
（例如同步电机转子、线性电机的次要部件）上永磁铁的磁性。禁止处置已消
磁的永磁铁。

磁铁消磁

通过特殊的热处理对永磁铁消磁。电机组件的结构会影响处理时间。电机组件
必须至少在烤箱中保留 30 分钟，从磁体表面达到 300°C 开始计时。

使用永久磁铁时，另请参阅“电气驱动与控制安全说明”一章中有关磁场保
护、搬运和装配的安全说明。

包装 包装材料包括纸板、木材和聚苯乙烯，可在任何地方简便地回收。

出于生态考虑，请勿将空包装退回我方。

干电池和蓄电池 干电池和蓄电池可能带有以下符号的标签。

该符号为带删划线垃圾箱，表示所有干电池和蓄电池应“单独
收集”。

欧盟内的最终用户应依照法律退回用过的电池。在不适用欧盟指令
2006/66/EC 的地区，应遵守有关具体规定。

旧电池可能包含因储存或处置不当会对环境和人体健康造成伤害的危险物质。

Rexroth 产品中包含的干电池或蓄电池使用后必须根据所在国家的手机系统要
求进行适当的处置。

回收 由于金属含量高，产品的大部分材料可回收利用。为了以最好的方式回收金
属，必须将产品拆分成组件。

可通过特殊分离工艺回收电气和电子组件中包含的金属。
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产品的塑料部分可能含有阻燃剂。这些塑料部分根据 EN ISO 1043 贴有标
签。必须根据有关法律要求单独回收或处置这些塑料部分。
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8 服务和支持
我们的全球服务网络可为您提供优化的高效支持。如果您有任何疑问，可以咨
询我们的专家，他们将为您提供建议和帮助。一天 24 小时、每周 7 天，请
随时与我们联系。

德国服务总部 我们在德国洛尔的技术解决方案支援中心负责所有与电动驱动及控制方面的相
关服务事宜。

请通过以下联系方式联系服务热线和服务帮助台：

电话： 400 880 7030

传真： +86 (0)21 2218 6766

电子邮件： svf@boschrexroth.com.cn

因特网： www.boschrexroth.com.cn/faservice

关于服务、维修（例如送交地址）和训练的详细信息，可在我们的网站上查
找。

全球服务 如果您不在德国，请首先联系您当地的服务办公室。关于热线电话号码，请参
考因特网上的销售办公室地址。

准备信息 为了能够更迅速有效地帮助您，请预先备妥下列信息：

● 故障及其发生情形的详细描述

● 请键入受损产品铭牌上的规格，尤其请键入编码和序号

● 您的联系资料（电话和传真号码，以及您的电子邮件地址）
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9 附件

9.1 EU 符合性声明 
根据低压指令 2014/35/EU，供应商

Bosch Rexroth AG

Buergermeister-Dr.-Nebel-Straße 2

97816 Lohr am Main, Germany

特此声明下述产品

3~ PM 电机

MS2N03... MS2N04... MS2N05...

MS2N06... MS2N07... MS2N10...

从 2016-04-20 制造日期起，根据上述 EU 指令开发、设计和制造。

适用统一标准：

标准 名称 版本

EN 60034-1
(IEC 60034-1)

Rotating electrical machines -
Part 1: Rating and performance

2010 + Cor.:2010（2010，修改）

EN 60034-5
(IEC 60034-5)

Rotating electrical machines -
Part 5: Degrees of protection
provided by integral design of
rotating electrical machines (IP
code) - Classification

2001 + A1:2007 (2000 +
Corrigendum 2001 + A1:2006

进一步解释：无
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插图 9-1: EU 符合性声明 - 原文，德文
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插图 9-2: EU 符合性声明 - 原文，英文
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9.2 UL / CSA
MS2N 电机的 UL/CSA 符合性声明可以在电机铭牌上找到。下列符号用于标识

目的： 。

带有 UL 文件编号 E335445 的 MS2N 电机清单可以在 www.ul.com 下找到
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相关术语定义

DE（驱动端）
电机输出轴侧（A 侧）

NDE（非驱动端）
电机端盖侧（B 侧）

操作模式
电机的操作模式根据 VDE 0530 "电机规则"分为不同的负荷组。电机必须设计
为能够防止在各自的操作程序中超出允许的绕线机温度。 操作指电机负荷规
格，包括持续时间、顺序以及适用的启动、电气制动、空闲状态和中断。

S1（连续操作）：恒定负荷下的操作，其持续时间足以达到热稳定状态。S1
60K 操作与 S1 100K 操作之间指定的操作特征曲线不同。

S3（周期性间歇操作：周期性间歇操作指恒定额定负荷和静止时间的一系列相
同的周期。启动电流不会显著影响温度升高。相对占空比等于负荷时间除以
（负荷时间及静止时间），然后再乘以 100%。

电机抱闸，动态制动扭矩
符号：M1

单位：Nm （牛顿米）

MS2N 电机抱闸的动态制动扭矩可在电机的额定负载工作温度（120°C，电机
内部温度）下实现，以便在紧急停止时降低驱动轴的参考速度 3000 1 /分。

电机抱闸，额定电流
符号：IN

单位：A（安培）

指定 20°C 时 MS2N 电机抱闸的额定电流。

电机抱闸断开时间
符号：t2

单位：MS（毫秒）

持续到电机抱闸释放的时间。

电机抱闸静态保持扭矩
符号：M4
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单位：Nm （牛顿米）

指定 120°C 时 MS2N 电机抱闸的静态制动扭矩。可用于在电机的额定负载工
作温度下保持驱动轴。

电机抱闸连接时间
符号：t1

单位：MS（毫秒）

持续到电机抱闸应用的时间。

电机抱闸输入电压
符号：UBr

单位：V（伏特）

电机抱闸的输入电压。

电机抱闸最大交换能量
符号：Wmax

单位：J（焦耳）

最大交换能量是加载电机抱闸的交换能量。

电机热时间常数
符号：Tth_M

单位：min（分钟）

对于用允许的 S1 连续扭矩加载的电机，温度升高到电机外壳最终温度的 63%
的时间。

TM：温度（电机外壳）

电压常数
符号：KEMK1000

单位：V/1000min-1

转子转速为 1000 rpm、电机温度为 20 °C 时感应电机电压的有效值。

额定电流 - 100K
符号：IN_100K

单位：A（安培）

电机以额定速度生成额定扭矩所需的相电流。
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额定功率 - 100K
符号：PN_100K

单位：kW（千瓦）

以额定速度和额定扭矩操作时电机的输入功率。

额定速度 - 100K
符号：MN_100K

单位：Nm （牛顿米）

以 100K 的额定速度操作时可释放的 S1 连续扭矩。

额定速度 - 100K
符号：nN

单位：1/分钟（每分钟旋转次数）

速度由制造商指定，以指定铭牌上的公称数据。DC 总线电压 UZK1 时达到该速

度。

放电容量
符号：Cab

单位：nF (nanofarrad)

短路电源连接 U、V、W 与电机外壳的放电容量。

浮动轴承
浮动轴承仅用于径向支承。此外，浮动轴承必须允许轴偏移，以防止位置交
叉，例如轴长度因热膨胀而发生改变时。

固定轴承
固定轴承用于径向支承，同时用于两个方向的轴向引导。因此，既可以在轴端
也可以在外壳端（端盖）指定。

极对数
符号：p

单位：没有

极对数是电机转子的磁极（北极、南极）对数。电机的极数由 2 · p 得到。

静止电流 - 100 K
符号：I0_100

单位：A（安培）

电机在静止状态下以 n > 0.1 Hz 速度达到连续扭矩的相电流（峰值）M0_100。

静止电流 - 60 K
符号：I0_60

单位：A（安培）

电机在静止状态下以 n > 0.1 Hz 速度达到连续扭矩的相电流（峰值）M0_60。
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静止扭矩 - 100 K
符号：M0_100

单位：Nm （牛顿米）

电机输出轴在绕组温度曲线 ΔT = 100K 时可释放的连续扭矩。

静止扭矩 - 60 K
符号：M0_60

单位：Nm （牛顿米）

电机输出轴在外壳温度升高 ΔT = 60K 时可释放的连续扭矩。

利用系数
负荷系数定义最大电机负荷，参考根据定义的边界条件确定轴承使用寿命的热
允许的操作特征曲线。

对于 L10h = 30.000 h 的使用寿命，假定电机在整个使用寿命中充分利用热，

使用热允许的操作特征曲线 S1-100K 使电机负荷最多达到 95%。

对于 L10h = 20.000 h 的使用寿命，假定电机在整个使用寿命中充分利用热，

使用热允许的操作特征曲线 S1-100K 使电机负荷最多达到 90%。

扭矩常数
符号：Km

单位：Nm/A（牛顿米/安培）

电机温度 20°C 时生成的扭矩与电机相电流的比值。适用的最大值约为 i =
2x I0_60。

绕组电感
符号：L12_min

单位：mH（毫亨）

两股绞线之间测量的最小电感。

绕组电阻
符号：R12

单位：Ω（欧姆）

测量 20°C 时两股之间的绕组电阻。

绕组热时间常数
符号：Tth_W

单位：s（秒）

使用 S1-100K 连续扭矩的电机绕组温度升高到最终温度的 63% 的时间。

声压级
符号：LP

单位：dB(A)

在 0 至额定速度的速度范围内操作时，电机与测量点间距 1 米的指定值。

Bosch Rexroth AG  DOK-MOTOR*-MS2N*******-PR02-ZH-P288/293

IndraDyn S 同步伺服电机 MS2N

相关术语定义



转子的惯性矩
符号：Jred

单位：kg*m2

所有旋转电机部件的惯性矩。如果 MS2x 电机配备电机抱闸，将指定惯性矩
（包括电机抱闸的惯性矩）以及延长的电机轴（如果需要）。

最大电流
符号：Imax

单位：I（安培）

电机绕组临时允许的最大电机相电流，不会对电机的永磁电路造成不利影响。

最大扭矩 100 K
符号：Mmax_100K

单位：Nm （牛顿米）

额定负载工作温度下可以释放的临时最大扭矩。最大扭矩取决于驱动控制单
元。

最大扭矩 20°C
符号：Mmax_20°C

单位：Nm （牛顿米）

电机外壳温度为 20 °C 时可以释放的临时最大扭矩（冷电机）。最大扭矩取
决于驱动控制单元。

最大速度（电气）
符号：nmax el

单位：1/分钟（每分钟旋转次数）

电机的绕线机相关限制速度，始终低于机械最大速度。

最大速度（机械）
符号：nmax mech

单位：1/分钟（每分钟旋转次数）

电机的机械最大允许速度。限制因素，如离心力和摩擦力。
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