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Specyfikacja techniczna

Typoszereg 1

Wielko$é nominalna WN40 do 260
Cisnienie nominalne 350 bar
Cisnienie maksymalne 400 bar
Obieg otwarty

Spis tresci Cechy

Kod typu / oferta standardowa 2 - Pompa o zmiennej objetosci roboczej, zbudowana jako
naped ttokowy osiowy z tarczami skosnymi, do napedow

Dane techniczne hydrostatycznych w obiegu otwartym.

LR - regulator mocy 9 - Przewidziana do stosowania gtéwnie w mobilnych maszy-
DR - regulator cisnienia 20 nach roboczych.

HD - przestawianie hydrauliczne, — Pompa pracuje w trybie samozasysania, jak rowniez w
zalezne od cisnienia sterowania 24 trybie ze zbiornikiem lub pompg zasilajaca.

EP — przestawianie elektryczne, - Obszerny program urzadzen nastawczych do realizacji
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Wymiary, wielko$é nominalna 60 32 jacej maszynie.

. . s . - Naped przelotowy do takiej samej wielkosci nominalnej {j.
Wymiary, wielkos¢ nominaina 75 36 100 %, mozna dobudowac do pomp ttokowych zebatych
Wymiary, wielkos¢ nominalna 95 40 lub osiowych.

Wymiary, wielko$¢ nominalna 130/145 44 - Wydatek pompy jest proporcjonalny do liczby obrotéw na-
Wymiary, wielkosé nominalna 190 48 pedu oraz QO objetosci wyporu i mozna go bezstopniowo

przestawiac¢ od Qv maks. d0 Qv min. = 0.
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A11V o /

1

01 02 03 04 05

Jednostka tlokowa osiowa

| 01 | Budowa z tarczg skos$ng, zmienna objetos¢ robocza, cisnienie nominalne 350 bar, cisnienie maksymalne 400 bar | A11V |

Pompa zasilajaca (wirnikowa)

40 60 75 95 130 145 190 260

bez pompy zasilajgcej (bez oznaczenia)

02 z pompa zasilajacg -|-|-|-®| @& @& e L
Tryb pracy
|03| Pompa, obieg otwarty | (0] |
Wielko$¢ nominalna
[04] ~ Objetosé wyporu Vg mas, w cm? [ 40| 60 | 75 | 95 [130[145[190|260]|
Urzadzenie regulacyjne i nastawcze
Regulator mocy LR o e o6 e 060 o o LR
z nadrzednym Cross Sensing negatywny | LR e 6 o6 &6 o o o o |LR.C
ukladem regulacji  zgjezny od wys. cién. negatywny [LR3 o oo/ 0o 0o/ 0 0 |0|LR3
zalezny od ci$nienia  negatywny [LG1 o o/  ®© @ © @ 0| LG1
sterowania pozytywny [LG2 ® & 0o 0 0 0 O o LG
elektryczny U =12V negatywny [LE1 O|l0Oj|0O| o | e | ®| ®| ® | LE1
U=24V negatywny [LE2 Ole e e|® e & | e LE2
z wytgczeniem cisnienia o e o o o6 o o o|L.D.
hydrauliczne, 2-stopniowe o o o o o 0 o o|L.E.
hydrauliczne, zdalnie sterowane o o6 o o o0 o o|l..G
z uktadem Load S|e e/ & &6 @/ ® ©® O|L..S
Sensing elektr. prop. przestawiany, 24 V S2l0|0|0|e|e|e|e|@]|L..S2
hydr. prop. przestawiany S5|0|0|0O| e|®e|®|@®|@®|L..S5
z ogranicznikiem  charakt. ujemna Ap = 25 bar HHHe e e e/ ® ® @& |@|L..Hl
wydatku Ap =10 bar H5 @ | @@ |/®@ /@ |®@|@®|@®|L..H5
05 charakt. dodatnia  Ap = 25 bar H2| e | ®eo|® @e|® | ® | ® O |L..H
Ap =10 bar He| o | o | | ® | ® | ® | ® |[L...H6
Uu=12V Uijle e/ e @e|® ® o |0 (..U
U=24V UV e e e e/ o o | 0 |..U
Regulator cisnienia DR ® 6 o6 o 0|06 o o DR
z uktadem Load Sensing DRS o 06 06|06 6 0 o o DRS
zdalnie sterowany DRG (NN BN NN NN NN NN BN REc]
do pracy réwnolegtej DRL ® & & o o o6 o o DRL
Przestawianie hydrauliczne Ap =10 bar |HD1 ® & o o 0 o o o HD
zalezny od (charakt. dodatnia) Ap = 25 bar [HD2 o e 06 0 06 o6 o o HD2
cisnienia z wylaczeniem cignienia e o o ®o|® o |0 o |HDD
sterowania - — -
z wytaczeniem cisn., zdalnie sterowane O|®@|O0O|0|0|O|®|e]|HD.G
Przestawianie elektryczne u=12V |EP1 o o6 06|06 06 06 0 o EP
z elektroma-  (charakt. dodatnia) U=24V |EP2 ® ®© | ® & & o o o EP
gnesem pro- - 7 wytgczeniem cisnienia e e e e o o o 0 |EPD
porcjonalnym - — -
z wytgczeniem cisn., zdalnie sterowane ® 06 o o o 0 o o EPG

W przypadku regulatoréw z wieloma funkcjami dodatkowymi nalezy przestrzegac kolejnosci kolumn, kazda kolumna moze zawie-
raé tylko jedng opcje (np. LRDCH2). W przypadku regulatora mocy nie sg dostepne nastepujace kombinacje: LRDS2, LRDSS,
L...GS, L...GS2, L...GS5, L...EC oraz kombinacja L...DG w potaczeniu z ogranicznikami wydatku H1, H2, H5, H6, U1 i U2.
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Kod typu / oferta standardowa

A11V (@) /11 — | N
01 02 03 04 05 06 07 08 09 10 11 12 13
Typoszereg
|06 | L1 ]
Indeks
o7 Wielkos$¢ nominalna 40...130 0
Wielko$¢ nominalna 145...260 1

Kierunek obrotow

patrzac na koricéwke watu W prawo R
08 w lewo L
Uszczelki
|09 | NBR (kauczuk nitrylowy), pierscien uszczelniajacy watu wykonany z FKM (kauczuk) | N |
Koncowka watu (dop. wejsc. momenty obr. oraz momenty obr. nap. przelot., p.str.8) 40 60 75 95 130 145 190 260
Wat zebaty DIN 5480 dla pompy pojedynczej i kombinowane;j AR A A BE BE REK 3K ] 4
Wat cylindryczny z wpustem pasowanym DIN 6885 o/ o o 0o 0|0 0|0 P
10 Wat zebaty ANSI B92.1a-1976 dlapojedyn.pompy | @ | @ | ® | @ | ® | @ | ® | ® S
dlapompykombin. | @ | @ | @ |-V |- |- | @ | ® T
Kotnierz taczacy 40 60 75 95 130 145 190 260
SAE J744 - 2 otwory el e - |-|=-|=-|=|-= C
11| SAE J744 - 4 otwory -|-|®o|®| @ ® | ® ® D
SAE J617 2 (SAE 3) -|-|-®|®| @®|® | - G
Przylacze do przewodéw roboczych 40 60 75 95 130 145 190 260
12 (Pgr\fv)i/r:?ﬁicijé;;inrifgrg é Er:g’facze ssania SAE z boku, naprzeciwko olelolololoole 12
Naped przelotowy (mozliwosci dobudowy, patrz strona 58) 40 60 75 95 130 145 190 260
Kotnierz SAE J744 3) Piasta do watu zgbatego
- - ® & 6 6 6 & o o NOO
82-2 (A) 5/8" 9T 16/32DP (A) o o/ o o @ @ | KO1
3/4" 11T 16/32DP (A-B) O|le|O|e | e |e®@|O|O| K52
101-2 (B) 7/8" 13T 16/32DP (B) o 06 o 0|0 0|0 @ K02
1" 15T 16/32DP (B-B) (AN BN BN BN BN BN BN B4
W35 2x30x16x9¢g (AN BN BN BN BN BN BN BN,
127-2 (C)4 11/4" 14T 12/24DP (C) - o o o | ®| ®| ® | KO7
11/2" 17T 12/24DP (C-C) -|l-|-1®|l®|®|@®|e| K24
13 W30 2x30x14x9g - o | ®| ® | ®| ® | ® | K80
W35 2x30x16x9¢g - o ® ®© &  ® & o K61
152-4 (D) 11/4" 14T 12/24DP (C) -|-|o|lo|eo|®|®| ®]| K8
1.3/4" 13T 8/16DP (D) -|l-|-|-1®|®|®|®]| K17
W40 2x30x18x9g - |- ol ®o|®|®|@® | ®| K81
W45 2x30x21x9¢g -|-|-1®|® | ®|® @] K82
W50 2x30x24x9g -|-|-|-|®| ®|®| ®]| K8
165-4 (E) 1 3/4" 13T 8/16DP (D) - =-|-|=-|-|-]®|®]| K72
W50 2x30x24x9¢g - |-l =-]=|l=-]-|® | ®]| K84
W60 2x30x28x9g - | =-|=-|=-]=-|-]-|@]| K67
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A11V (o) /|1 -
14 15 16
Wskaznik kata wychylenia (strona 59) 40 60 75 95 130 145 190 260
Bez wskaznika kata wychylenia (bez ozn.) CHEN B BN B A B RN )
14| z optycznym wskaznikiem kata wychylenia o - o o000 0| V
z elektrycznym czujnikiem kata wychylenia o - ol oo @@ @ R
Wityki elektromagnesow (strona 60) 40 60 75 95 130 145 190 260
|15|Wtyk typu DEUTSCH odlewany, 2-pinowy — bez diody gaszacej | ) | Y | ) | ® | ® | o | o | o | P |
Wersja standardowa / specjalna
Wersja standardowa bez ozn.
" w potaczeniu z elementem dobudowanym lub pompg dobudowang -K
Wersja specjalna -S
w potaczeniu z elementem dobudowanym lub pompa dobudowang -SK

) Wat S odpowiedni dla pompy kombinowanej!

2) Pasuje do obudowy kota zamachowego silnika spalinowego
3) 2 & 2 otwory; 4 2 4 otwory

4 WN190 i WN260 z kotnierzem 2 + 4 otwory

@ = dostepne O = na zapytanie = - = niedostepne

[ 1= oferta specjalna
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Dane techniczne

Ciecz robocza

Przed przystgpieniem do projektowania nalezy zapoznaé
sie ze szczegotowymi informacjami na temat wyboru cieczy
roboczej oraz warunkéw stosowania znajdujacymi sie w
nastepujacych dokumentach: R-PL 90220 (Ciecze robocze
na bazie olejéw mineralnych), R-PL 90221 (Ekologiczne
ciecze robocze ulegajace biodegradacji) oraz R-PL 90223
(Wysokowydajne ciecze robocze HF).

Pompa o zmiennej objetosci roboczej A11VO nie jest
przewidziana do stosowania cieczy roboczych HFA, HFB
oraz HFC. W przypadku stosowania cieczy roboczych HFD
lub ekologicznych cieczy roboczych ulegajacych biodegra-
dacji nalezy uwzglednic¢ ograniczenia wynikajgce z danych
technicznych, a takze dodatkowe uszczelnienia zgodnie z
dokumentami R-PL 90221 i R-PL 90223.

Przy zamawianiu prosimy podac¢ ciecz robocza, jaka bedzie
stosowana.
Przedziat lepkosci roboczej

Zaleca sie dobdr lepkosci roboczej (przy temperaturze robo-
czej) w zakresie optymalnym dla sprawnosci i zywotnosci

Vopt. = Opt. lepko$é robocza 16...36 mm?/s

w odniesieniu do temperatury zbiornika (obieg otwarty).

Graniczny przedzial lepkosci

W warunkach granicznych obowigzujg nastepujace wartosci:

Vmin = 5 mm?/s

przez krétki czas (t < 3 min)

przy maks. dop. temperaturze tmaks. = +115°C.
Vmaks. = 1600 mm?2/s

przez krétki czas (t < 3 min)

przy zimnym rozruchu (p < 30 bar, n < 1000 min-',
tmin = -40°C)

Tylko rozruch bez obcigzenia. W ciggu ok. 15 min
musi zosta¢ osiggnieta optymalna lepkos$¢ robocza.

Nalezy pamietaé o tym, ze maks. temperatura cieczy robo-
czej wynoszaca 115°C nie moze zostac przekroczona takze
miejscowo (np. w obrebie tozyska). Temperatura w obrebie
tozyska jest, w zaleznosci od cisnienia i liczby obrotéw, do

5 K wyzsza niz $rednia temperatura oleju przecieku.

W zakresie temperatur od -40°C do -25°C (faza zimnego
rozruchu) konieczne jest zastosowanie srodkéw specjal-
nych, prosimy zasiegna¢ porady.

Szczegoétowe informacje na temat stosowania w niskich tem-
peraturach, patrz R-PL 90300-03-B.

Bosch Rexroth AG 5/64

Wykres wyboru
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Objasnienia dotyczace wyboru cieczy roboczej

Warunkiem wyboru odpowiedniej cieczy roboczej jest znajo-
mos¢ temperatury roboczej w zaleznosci od temperatury oto-
czenia. W obiegu otwartym bedzie to temperatura zbiornika.

Wyboru cieczy roboczej nalezy dokonaé w taki sposéb, aby
w zakresie temperatur roboczych lepkos¢ robocza pozosta-
wata w przedziale optymalnym (vot ), patrz zaciemnione pole
na wykresie wyboru. Zaleca sie zawsze wybdr wyzszej klasy
lepkosci.

Przyktad: w przypadku temperatury otoczenia wynoszacej
X° C temperatura robocza w zbiorniku powinna wynosi¢
60°C. W przedziale lepkosci optymalnej (vopt.; zaciemnio-
ne pole) odpowiada to klasom lepkosci VG 46 oraz VG 68;
nalezy wybraé: VG 68.

Uwaga: temperatura oleju przecieku, zalezna od cisnienia
oraz liczby obrotdw, jest zawsze wyzsza od temperatury
zbiornika. Jednak w zadnym punkcie instalacji temperatura
nie moze by¢ wyzsza niz 115°C.

Jesli podane wyzej warunki nie mogg by¢ dotrzymane z
powodu ekstremalnych parametréw roboczych, prosimy
zasiegna¢ porady.

Filtrowanie

Im bardziej doktadna filtracja, tym lepsza klase czystosci cie-
czy roboczej mozna uzyskaé. Z kolei czystosé cieczy roboczej
gwarantuje dtuzszg zywotnosé jednostki ttokowej osiowej.

W celu zagwarantowania bezpieczeristwa dziatania jednost-
ki ttokowej osiowej wymagana jest ciecz robocza o klasie
czystosci co najmniej

20/18/15 zgodnie z norma ISO 4406.

W przypadku bardzo wysokiej temperatury cieczy roboczej
(90°C do maks. 115°C) wymagana jest ciecz robocza o
klasie czystosci

19/17/14 zgodnie z normg ISO 4406.

Jesli powyzsze klasy czystosci nie moga by¢ dotrzymane,
prosimy zasiegnaé porady.
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Zakres cisnien roboczych

Wejscie

Cisnienie bezwzgledne (abs.) na przytaczu S (otwdr ssania)
Wersja bez pompy zasilajace;j

0,8 bar
30 bar

Pabs. min.
Pabs. maks

Jezeli ciSnienie wynosi > 5 bar, prosimy zasiegna¢ porady.
Wersja z pompg zasilajaca

0,6 bar
2 bar

Pabs. min.
Pabs. maks

Maksymalne dopuszczalne obroty (granica obrotow)

Dopuszczalne obroty przy zwigkszeniu cisnienia wejsciowe-
g0 Pabs. Na otworze ssania S lub przy Vg < Vg maks.

12

—
-
|

o
©

Obroty Nmaks. / Nmaks.1 —=
k=)
|

o
[e2]

0,9 | 10
Objetosc wyporu Vg / Vg maks. —=

Wyijscie

Cisnienie w przytaczu A lub B

Cisnienie nominalne py 350 bar

Cisnienie maksymalne pmaks. 400 bar

Cisnienie

nominalne:  maks. ci$nienie dopuszczalne, przy ktérym
zagwarantowana jest wytrzymato$¢ zmeczeniowa.

Cisnienie

maksymalne: maks. cisnienie robocze, dopuszczalne
przez krétki czas (t<1 s).

Minimalne cisnienie robocze

W przewodzie roboczym pompy, w zaleznosci od obrotéw
oraz kata wychylenia, jest wymagane minimalne cisnienie
robocze pg min. (patrz wykres).

A

pg (bar)
20

18

16

14

12

10

8

6
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Cisnienie przecieku

Cisnienie przecieku w przytagczach T4 i T, moze byé¢ o
maks. 1,2 bar wyzsze niz cisnienie wejSciowe na przyta-
czu S, jednak nie wyzsze niz

PL abs. maks. 2 bar.

Konieczny jest odprowadzenie przewodu przecieku do
zbiornika.

Zakres temperatur dla pierscienia uszczelnia-
jacego watu

Pierscien uszczelniajgcy watu FKM jest przystosowany do
temperatur przecieku wynoszacych -25°C do +115°C.

Wskazoéwka:

Przy eksploatacji w temperaturze ponizej -25°C konieczne
jest stosowanie pierscienia uszczelniajacego watu NBR

(z kauczuku nitrylowego) (dopuszczalny zakres temperatur:
-40°C do +90°C).

Przy zaméwieniu prosze podac pierscien uszczelniajacy
watu NBR w formie dopisku.

Ptukanie obudowy

Jezeli pompa o zmiennej objetosci roboczej wyposazona w
urzadzenia nastawcze EP, HD, DR lub ogranicznik wydatku
(H., U.), bedzie przez dtuzszy czas (t > 10 min) eksploato-
wana przy przeptywie zerowym lub przy cisnieniu roboczym
< 15 bar, konieczne jest wykonanie ptukania obudowy przez
przytacza ,T+", ,T2" lub ,R".

WN

40 60 75 95 130 145 190 260

Qv cieczy ptucz. ) 3 3 4 4 4 5 6
(//min)

Ptukanie obudowy nie jest konieczne w przypadku wersji z
pompag zasilajacg (A11VLO).

Pompa zasilajgca (wirnikowa)

Pompa zasilajgca jest pompa wirnikowa, z ktérej pomocg
dotadowywana jest jednostka A11VLO (WN130...260), dzie-
ki czemu moze pracowac na wyzszych obrotach. Ponadto
pompa ta utatwia takze rozruch na zimno w niskich tempe-
raturach otoczenia i przy duzej lepkosci cieczy roboczej.
tadowanie ze zbiornika jest w zwigzku z tym w wiekszosci
przypadkdéw zbedne. Przy pompie zasilajacej dopuszczalne
ci$nienie fadowania ze zbiornika wynosi maks. 2 bar.

Ti
L .
= Jiviv S
N Vg max i
()\ ’ T
N\ |
| N
s el
R Ty My S
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Dane techniczne

Tabela wartosci (wartosci teoretyczne, bez wspdtczynnikéw sprawnosci i zakreséw tolerancji; wartosci zaokraglono)

Wielkos¢é nominalna A11VO 40 60 75 95 130 145 190 260
Objetos¢ wyporu Vg maks. cmd |42 58,5 74 93,5 130 145 193 260
Vg min. cmd |0 0 0 0 0 0 0 0
Liczba obrotéw
maks. przy Vg maks. ") Nimaks. min-' | 3000 2700 2550 2350 2100 2200 2100 1800
maks. przy Vg < Vg maks. ¥ Nmaks.1 min-' | 3500 3250 3000 2780 2500 2500 2100 2300
Przeplyw przy Qumas.  Umin [126 158 189 220 273 319 405 468
Nmaks. | Vg maks.
Moc przy
Oy maks. | Ap = 350 bar P maks. kW 74 92 110 128 159 186 236 273
Moment obrotowy przy
Vg maks. | AP = 350 bar T maks. Nm 234 326 412 521 724 808 1075 1448
Sztywnos¢ skretna Wat Z Nm/rad| 88894 102440 145836 199601 302495 302495 346190 686465

Wat P Nm/rad| 87467 107888 143104 196435 312403 312403 383292 653835
Wat S Nm/rad| 58347 86308 101921 173704 236861 236861 259773 352009

Wat T Nm/rad| 74476 102440 125603 - - - 301928 567115
Moment bezwtadnosci
Naped Jnap kgm2 |0,0048 0,0082 10,0115 0,0173 0,0318 0,0341 0,055 0,0878
Przyspieszenie katowe, maks. 4
o rad/s2 | 22000 17500 15000 13000 10500 9000 6800 4800
Objetos¢ napetnienia \% L 1,1 1,35 1,85 2,1 2,9 2,9 3,8 4,6
Ciezar (ok.) m kg 32 40 45 53 66 76 95 125
Wielko$¢ nominalna A11VLO . 130 145 190 260
(z pompa zasil.)
Objetosé wyporu Vg maks. cm?3 130 145 193 260
Vg min. cmd® |0 0 0 0
Liczba obrotéw
maks. przy Vg maks. 2 Nmaks. min' | 2500 2500 2500 2300
maks. przy Vg < Vg maks. ¥  Nmaks.1 min! | 2500 2500 2500 2300
Przeplyw przy Qumake. Umin |325 363 483 598
Nmaks. | Vg maks.
Moc przy Prake. kW |190 211 281 349

Qv maks. | Ap = 350 bar
Moment obrotowy przy

Vg maks. | AP = 350 bar Trmaks. Nm 724 808 1075 1448
Sztywnos¢ skretna Wat Z Nm/rad| 302495 302495 346190 686465
Wat P Nm/rad| 312403 312403 383292 653835
Wat S Nm/rad| 236861 236861 259773 352009
Wat T Nm/rad |- - 301928 567115
Moment bezwiadnosci kgm? |0,0337 0,036 0,0577 0,0895
naped
Przyspieszenie katowe, maks. 4
o rad/s2 | 10500 9000 6800 4800
Objetos¢ napetnienia \% L 2,9 2,9 3,8 4,6
Ciezar (ok.) m kg 72 73 104 138

) Wartosci obowigzuja przy cisnieniu bezwzglednym (paps,) 1 bar na otworze ssania S i przy zastosowaniu mineralnej cieczy roboczej
2) Wartosci obowigzujg przy cisnieniu bezwzglednym (paps) min. 0,8 bar na otworze ssania S i przy zastosowaniu mineralnej cieczy
roboczej
8) Wartosci obowiazujg przy Vg < Vg maks. lub przy podwyzszeniu ci$nienia wejsciowego pass. Na otworze ssania S (patrz wykres,
strona 6)
4) — Zakres stosowania lezy pomiedzy minimalng wymagang a maksymalng dopuszczalng liczbg obrotéw.
— Obowiagzuje ona dla zewnetrznego wzbudzania (np. silnik wysokoprezny: 2-8-krotna czestotliwos¢ obrotu, wat przegubowy:
2-krotna czestotliwosé obrotu).
— Wartos¢ graniczna obowigzuje tylko w przypadku pompy pojedyncze;j.
— Nalezy uwzgledni¢ obcigzalnos¢ przytaczy.
Ostroznie:
przekroczenie dopuszczalnych wartosci granicznych moze prowadzi¢ do spadku wydajnosci, skrocenia zywotnosci lub
zniszczenia jednostki ttokowej osiowej. Wartosci dopuszczalne mozna ustali¢ w drodze obliczen.
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Dane techniczne

A11VO Typoszereg 1 | R-PL 92500/10.09

Dopuszczalne obcigzenie poprzeczne i osiowe watu napedowego

Podane wartosci sg wartosciami maksymalnymi, niedopuszczalnymi przy pracy ciagtej

Wielko$¢ nominalna WN (40 60 75 95 130 145 190 260
Sita poprzeczna, Fymaks. N 3600 5000 6300 8000 11000 11000 16925 22000
maks. przy F,  a mm [175 175 20 20 225 225 26 29
odlegtoscia, b, ¢
(od wiefica = Fomaks. N 2891 4046 4950 6334 8594 8594 13225 16809
oporowego watu) 5 b mm |30 30 35 35 40 40 46 50
A2C  Fmae N 2416 3398 4077 5242 7051 7051 10850 13600
c mm |42,5 425 50 50 575 57,5 66 71
Sita osiowa, maks. .
Fax EH;B + Fos maks. N 1500 2200 2750 3500 4800 4800 6000 4150
+ -

Dopuszczalne wejsciowe momenty obrotowe oraz momenty obrotowe napedu przelotowego

Wielkos¢ nominalna WN (40 60 75 95 130 145 190 260
Moment obrotowy
(przy Vg maks. i Ap = 350 bar ) Tmaks. Nm (234 326 412 521 724 808 1075 1448
Wejsciowy moment obrotowy, maks. 2
przy koncowce watu P T Nm 468 648 824 1044 1448 1448 2226 2787
wpust pasowany DIN 6885 E dop. @32 035 040 045 @50 ©50 @55 @60
przy koncéwce watu Z T Nm 912 912 1460 2190 3140 3140 3140 5780
DIN 5480 E dop. W35 W35 W40 W45 W50 W50 W50 W60
przy koncéwce watu S T Nm 314 602 602 1640 1640 1640 1640 1640
ANSI B92.1a-1976 (SAE J744)  E o 1" 11/4"  11/4" 13/4" 13/4" 13/4" 13/4" 13/4"
przy koricowce watu T T Nm 602 970 970 — — - 2670 4070
ANSI B92.1a-1976 (SAE J744) ~ EdoP 11/4" 13/8" 13/8" — — - 2" 21/4"
Moment obr. nap. przelot., maks. 3 Tmom.dp. Nm | 314 521 660 822 1110 1110 1760 2065
) Bez uwzglednienia sprawnosci
2) Dla watdéw napedowych, na ktére nie dziata sita poprzeczna
3) Nalezy przestrzega¢ maks. wejsciowego momentu obrotowego przy wale S!
Rozdziat momentu Obliczanie wielkosci nominalnej
T Ty Przeptyw Qv = BALRLLE ' I/min
1000
. N
Moment obrotowy T = _Vorldp m
20 * m * Mmn

Nmh
Nt

Moc

réznica cisnien w bar

liczba obrotéw w min-

sprawnos¢ wolumetryczna

sprawnos$¢ catkowita (ny = ny ¢ Nmn)

2neTen = qu°*Ap
60 000 W

600 * 1,

geometr. objetos$¢ wyporu na obrét w cm3

sprawno$¢ mechaniczno-hydrauliczna
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LR — regulator mocy

Regulator mocy steruje objetoscig wyporu pompy w zalez- Schemat potaczen LR
nosci od cisnienia roboczego w taki sposéb, aby nie zostata
przekroczona zadana moc napedowa przy statej liczbie
obrotéw napedu.

Wielkos¢ nominalna 40...145

ps = ci$nienie robocze | T lW
Vg = objeto$¢ wyporu Ty M A

ps * Vg =stata

Dzieki precyzyjnemu wysterowaniu zgodnie z krzywa hiper-
boliczng jednostka w optymalny sposéb wykorzystuje moc.

Cisnienie robocze jest za pomoca ttoczka mierniczego prze-
kazywane na wahacz. Przeciwstawne do niego jest ustawia-
ne zewnetrznie napiecie sprezyny, okresla ono ustawienie
mocy.

Jezeli cisnienie robocze przewyzszy ustawione napigcie
sprezyny, wahacz uruchamia zawdr sterujacy i pompa
zmniejsza odchylenie (kierunek Vg min). Skraca sig przy tym
dtugos¢ dzwigni przy wahaczu i ciSnienie robocze moze ro-
sna¢ proporcjonalnie do zmniejszania sie objetosci wyporu,
bez przekraczania mocy napgdowej (pg * Vg = stata).

Hydrauliczna moc wyjsciowa (krzywa LR) jest zalezna od T M, |A
wspdiczynnika sprawnosci pompy. 4 L e o
Przy zamdwieniu prosze podac w formie dopisku: AT o R S

- moc napgdowa P w kW

- liczba obrotéw n in min-1

— maks. przeptyw qy maks. W I/min

Po uzgodnieniu szczegdtéw mozna za pomocg konfigurato- R‘ Tg‘ Mf S
ra sporzadzi¢ wykres charakterystyki mocy.

Charakterystyka pracy LR

320 bar

Zakres ustawien
Poczatek regulaciji

50 bar

Vg min. Objetos¢ wyporu —s Vg maks.

Cisnienie robocze pg w bar —»
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LR - regulator mocy

LRC Nadrzedny uktad regulacji typu
Cross Sensing

Cross Sensing to sterowanie mocg catkowitg (zaleznie od
wysokiego cisnienia), ktéra taczy dwie takiej samej wielkosci
pompy A11VO z regulatorem LRC w ramach jednego modu-
tu sterowania moca.

Jezeli jedna pompa pracuje przy cisnieniach roboczych po-
nizej ustawionego poczatku regulacji, niewykorzystana moc
napedowa, w przypadku kraricowym nawet do 100 %, jest
do dyspozyciji drugiej pompy. Pozwala to rozdzieli¢ catkowitg
moc napedowg pomigdzy dwa odbiorniki mocy, w zalezno-
$ci od aktualnych potrzeb.

Moc zwolniona w wyniku wytgczenia cisnienia lub zadziatania
innych nadrzednych uktaddw regulaciji, nie jest uwzgledniana.

Czesciowa funkcja Cross Sensing

Przy zastosowaniu regulatora LRC w 1. pompie (A11VO)
oraz dobudowanej do napedu przelotowego i rdwniez stero-
wanej mocg pompy bez funkcji Cross Sensing, moc potrzeb-
na dla 2. pompy jest odejmowana 1. pompie zgodnie z jej
ustawieniem. 2. pompa ma pierwszenstwo przy ustawieniu
mocy catkowitej.

Do skonfigurowania regulatora 1. pompy konieczne jest
podanie wielko$ci nominalnej i poczatku regulacji regulatora
mocy 2. pompy.

Schemat potaczen LRC

Wielkos¢ nominalna 40...145

Z PHD
ﬂv\l —

Ti M A

i AT S SO

N Vgax Vg min :

AL iﬁ Y,

= i)

Iﬁf; firy Y !

R T My S

Wielkos¢ nominalna 190...260

— |
|l |
T i M |A
H!h » VgWVg min
an{
=i ia)

R T Wi S
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LR3 Nadrzedny uktad regulacji zalezny
od wysokiego cisnienia

Woysokocisnieniowy uktad regulacji mocy jest uktadem stero-
wania mocg catkowitg, w ktérym ustawienie mocy uzyskuje
sie przy pomocy cisnienia roboczego nabudowanej pompy o
statej objetosci roboczej (przytacze Z).

W ten sposéb pompe A11VO mozna ustawi¢ na 100 %
catkowitej mocy napedowej. Proporcjonalnie do zaleznego
od obcigzenia wzrostu cisnienia roboczego pompy o statej
objetosci roboczej obnizane jest ustawienie mocy pompy
A11VO. Pompa o statej objetosci roboczej ma pierwszen-
stwo przy ustawieniu mocy catkowite;.

Powierzchnia pomiarowa spadku mocy jest dopasowana do
objetosci wyporu pompy o statej objetosci roboczej.
Schemat potaczen LR3

Wielkos¢ nominalna 40...145

z Prp
ffffffffffffffff e

T1‘ MT . A
7 P I .
R J
)

i ofe |

R T My S

Wielkos¢ nominalna 190...260

P
7 HD
T1‘ A
A2
W /4

AN

i a

R T, Wi S
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LR - regulator mocy

LG1/2 Nadrzedny uktad regulacji zalezny
od cisnienia sterowania

Zewnetrzne cisnienie sterowania doprowadzone przytaczem
Z dziata na sprezyne nastawczg regulatora mocy.

W wyniku wahan cisnienia sterowania mozna sterowac
mechanicznie ustawiong mocg zadana.

Jezeli sygnat sterujacy jest dodatkowo modulowany za
posrednictwem regulatora obcigzenia granicznego, wow-
czas spadek mocy wszystkich odbiornikéw mocy zostanie
dopasowany do mozliwej mocy wyjsciowej silnika wysoko-
preznego.

Cisnienie sterowania wykorzystywane do regulacji mocy jest
wytwarzane przez zewnetrzny czton regulacyjny niebeda-
cy elementem pompy A11VO (np. elektroniczny regulator
obcigzenia granicznego LLC RD 95310).

LG1 Nadrzedny, negatywny ukiad regulacji mocy

W ujemnym uktadzie regulacji mocy LG1 sita bedaca wyni-
kiem dziatania cisnienia sterowania przeciwdziata ruchowi
sprezyny nastawczej regulatora mocy.

Wyzsze cisnienie sterowania = spadek mocy.

Schemat potaczen LG1

Wielkos¢ nominalna 40...145

A
Ty M A
7 —
N Vgmax Vg min
N,
= i3]
A — | |
R Ty My S
Wielkos¢ nominalna 190...260
Zw
T1‘ MT A
777777777777777777777777777777777777
4 —\
N b Vg max "~ Vg min
e f;
= i)
rais; ot |
R T, Wi S
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LG2 Nadrzedny, pozytywny uklad regulacji mocy

W dodatnim ukfadzie regulacji mocy LG2 sita bedaca wy-
nikiem dziatania cisnienia sterowania wspomaga sprezyne
nastawcza regulatora mocy.

Wyzsze cidnienie sterowania = wzrost mocy.

Schemat potaczen LG2

Wielkos¢ nominalna 40...145

Z
T1‘ MT A
& N | e O IR ll
777777777777777777777777777777777777
7 —_—
R\ g max gmin
¥
e ia)
R T, M S

Wielkos¢ nominalna 190...260

4
T A
¢ N Vg max Vg ;mn 777777777777777777777777777777777
an{
T ta]
M ey |
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LR - regulator mocy

LE1/2 Nadrzedny, elektryczny uktad regulacji
mocy (ujemny)

W przeciwienstwie do hydraulicznego uktadu regulaciji
mocy tutaj moc jest modulowana przez elektromagnes.
Prad sterujacy przeciwdziata ruchowi sprezyny nastawczej
regulatora mocy za posrednictwem elektromagnesu propor-
cjonalnego.

W wyniku wahan pradu sterujacego mozna sterowac¢ me-
chanicznie ustawiong moca zadana.

Wyzszy prad sterujacy = spadek mocy.

Jezeli sygnat sterujacy jest dodatkowo modulowany za
posrednictwem regulatora obcigzenia granicznego, wow-
czas spadek mocy wszystkich odbiornikéw mocy zostanie
dopasowany do mozliwej mocy wyjsciowej silnika wysoko-
preznego.

Do wysterowania elektromagnesu proporcjonalnego ko-

nieczny jest prad staty o napigciu 12 V (LE1) lub 24 V (LE2).

Dane techniczne elektromagnesow

LE1 LE2

Napiecie 12V (20 %) 24V (x20 %)

Prad sterujacy

Poczatek przestawiania 400 mA 200 mA
Koniec przestawiania 1200 mA 600 mA
Prad graniczny 1,54 A 0,77 A
Opornos¢ nominalna
(przy 20°C) 550 22,7 Q
Modulacla szerokosci 100 Hz 100 Hz
impulsu
Czas wigczenia 100 % 100 %
. patrz wersje wtykdéw,
Stopien ochrony strona 60

A11VO Typoszereg 1 | R-PL 92500/10.09

Schemat potaczen LE1/2

Wielkos¢ nominalna 40...145

Ty M A
€ VA
7 —
N\ » Vg max Vg min
N t;
T fal
AT R— |
R Ty My S

| e
T1 i .
4n» Vg max Vg min
Y s
i ]
TS ,,,,,,,
T - S

Przeglad nadrzednych uktadéw regulacji
mocy

Dziatanie nadrzednych uktadéw regulacji mocy przy rosna-
cym cisnieniu lub natezeniu pradu

7 T RC LR3 LEV2 LGH

Objetosé wyporu  —= Vg maks.

o1
o

Cisnienie robocze pg w bar —=
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LR - regulator mocy

LRD Regulator mocy z wylgczeniem cisnienia

Wytgczenie cisnienia odpowiada regulatorowi cisnienia,
ktdry po osiggnieciu ustawionej wartosci zadanej cisnienia
zmniejsza objgto$¢ wyporu pompy do Vg min..

Funkcja ta jest nadrzedna wobec regulacji mocy, tzn. poni-
zej wymaganej wartosci cisnienia wykonywane jest dziatanie
regulatora mocy.

Zawdr wytgcznika cisnienia jest zintegrowany w obudowie
regulatora i posiada fabryczne ustawienie wymaganej warto-
$ci cisnienia.

Zakres ustawien od 50 do 350 bar

Charakterystyka pracy LRD

maks.

w

a1

o
|

Zakres ustawien

50 -

Cisnienie robocze pg w bar —=

Vg min. ObJQtOéé wyporu —s— Vg maks.

Schemat potaczen LRD
Wielkos¢ nominalna 40...145

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

Ty MT A
4 ‘ e S ,¢
v = A S
Vgrax ~ Vgmin
W—WT 1 A A |
R T Mi S

Wielkos¢ nominalna 190...260

Bosch Rexroth AG 13/64

LRE Regulator mocy z wylgczeniem cisnienia,
2-stopniowy

Poprzez podtaczenie zewnetrznego cisnienia sterowania

na przytaczu Y mozna podwyzszyé wartosé podstawowg
wylaczenia cignienia o 50+20 bar i wprowadzi¢ 2. ustawienie
cisnienia.

Wartosc ta jest wyzsza od wartosci ustawionej zaworu ogra-
niczajgcego cisnienie pierwotne i wytacza funkcje wytacze-
nia cignienia.

Sygnat cisnienia w przytaczu Y musi wynosi¢ od 20 do 50 bar.

Charakterystyka pracy LRE

1
ﬁ Wyzsza wartos¢ wytaczenia cisnienia z
= 390 zakresem tolerancji (wytaczona funkcja
-; 370 wylaczenia cisnienia)
© 350 Zawor ograniczajacy cisnienie pierwotne
o Warto$é podstawowa wytaczenia cinienia
N 320
o
Q
o
0
C
0
C
N
(©]

Vg min. Objetos¢ wyporu —s— Vg maks.

Schemat potaczen LRE
Wielkos¢ nominalna 40...145

R T, M §

Wielkos¢ nominalna 190...260

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

LRG Regulator mocy z wylgczeniem cisnienia,
hydrauliczny, zdalnie sterowany

Opis i charakterystyka patrz strona 21
(regulator cisnienia ze zdalnym sterowaniem, DRG)
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LR - regulator mocy

LRDS Regulator mocy z wylaczeniem cisnienia
typu Load Sensing

Regulator typu Load Sensing dziata jako sterowany obcia-

zeniem regulator przeptywu i dopasowuje objetosé wyporu

pompy do potrzeb poszczegdlnych odbiornikéw hydraulicz-
nych.

Przeptyw pompy zalezy w tym przypadku od przekroju
zewnetrznej zwezki pomiarowej (1), znajdujacej sie pomie-
dzy pompa a odbiornikiem. Ponizej krzywej mocy i wartosci
ustawienia wytgczenia cisnienia, a takze w obrebie zakresu
regulaciji pompy przeptyw jest niezalezny od obcigzenia.

Zwezka pomiarowa jest z reguty oddzielnym rozdzielaczem
Load Sensing (blok sterujacy). Pozycja ttoka rozdzielacza
okresla przekroj otwarcia zwezki pomiarowej, a tym samym
przeptyw pompy.

Regulator typu Load Sensing poréwnuje cisnienie przed
zwezka z cisnieniem za zwezkg i utrzymuje wystepujacy
spadek cisnienia (réznica cisnien Ap), a tym samym prze-
ptyw na statym poziomie.

Jezeli roznica cisnien Ap przy zwezce wzrosnie, pompa
zmniejsza wychylenie (kierunek Vg min.), jezeli réznica
cidnient Ap spadnie pompa wychyla sie (kierunek Vg maks.),
do chwili osiggniecia rownowagi w zaworze.

ApPzwezka pom. = PPompa — POdbiornik
Zakres ustawien dla Ap wynosi od 14 bar do 25 bar.

Standardowym ustawieniem jest 18 bar (prosze podaé¢ w
formie dopisku).

Cisnienie Stand-By przy skoku zerowym (zwezka pomiaro-
wa zamknigta) wynosi nieco powyzej Austawienia p.

W standardowym systemie LS funkcja wytaczenia cisnienia
jest zintegrowana w regulatorze pompy. W systemie LUDV

funkcja wytgczenia cisnienia jest zintegrowana w bloku
zaworéw LUDV.

(1) Zwezka pomiarowa (blok sterujacy) nie wchodzi w za-
kres dostawy.

Charakterystyka pracy LRDS

i 350
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Schemat potaczen LRDS

Wielkos¢ nominalna 40...145
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LR - regulator mocy
LRS2 Regulator mocy typu Load Sensing,
przestawiany elektrycznie

Poprzez podtaczenie pradu sterujacego na elektromagnesie
proporcjonalnym mozna proporcjonalnie przestawic réznice
cisnien Ap regulatora typu Load Sensing.

Rosnacy prad = mniejsze Ap ustawienie.

Przyktad tego pokazuje ponizsza charakterystyka.

Przy projektowaniu prosimy zasiegng¢ porady.

Dane techniczne elektromagnesu, patrz strona 12 (LE2)

Charakterystyka pracy LRS2

25
e=s
g 18 T~ \\
z M TY-{C ~
?a 10 \\\ ™~
g 5 =
~~

200 300 400 500 600
Prad sterujacy | w mA (przy 24 V) -

Schemat potaczen LRS2

Wielkos¢ nominalna 40...145

R T M S

Wielkos¢ nominalna 190...260
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LRS5 Regulator mocy typu Load Sensing,
przestawiany hydraulicznie

Poprzez podtaczenie zewnetrznego cisnienia sterowania
na przytaczu Z mozna proporcjonalnie przestawic réznice
cisnien Ap regulatora typu Load Sensing.

Rosnace cisnienie sterowania = mniejsze Ap ustawienie.

Przyktad tego pokazuje ponizsza charakterystyka. Przy
projektowaniu prosimy zasiegnaé porady.

Charakterystyka pracy LRS5

s 18 m—=-d_ |
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Cisnienie sterowania pz w bar —=

Schemat potaczen LRS5

Wielkos¢ nominalna 40...145

Ee
Ty M A
}7! V <—>V .
n ‘ gmax gmlﬂ
s f; prreernsenon e
= * i
rﬂ—:rf Ny i ! |
R Ty My S

Wielkos¢ nominalna 190...260

Z X

\
b
.t




16/64 Bosch Rexroth AG

LR - regulator mocy

LR... Regulator mocy z ogranicznikiem
wydatku

Ogranicznik wydatku pozwala ptynnie zmienia¢ lub ogra-
niczaé objetosé wyporu pompy w catym zakresie regulaciji.
Objetos¢ wyporu jest ustawiana proporcjonalnie: w przypad-
ku LRH za posrednictwem cisnienia sterowania ps; (maks.
40 bar) w przytaczu Y lub w przypadku LRU za posrednic-
twem pradu sterujacego na elektromagnesie proporcjonal-
nym. Do wysterowania elektromagnesu proporcjonalnego
konieczny jest prad staty o napieciu 12 V (U1) lub 24 V (U2).

Dziatanie ogranicznika wydatku moze zostac zastgpione
przez regulator mocy, tzn. ponizej charakterystyki regulatora
mocy (krzywa hiperboliczna) objetos¢ wyporu jest prze-
stawiana w zaleznosci od pradu sterujacego lub cisnienia
sterowania. W przypadku przekroczenia krzywej regulatora
mocy przez ustawiong objetos¢ przettaczania lub cisnienie
robocze, regulator mocy przejmuje sterowanie i obniza obje-
tos¢ wyporu zgodnie z krzywa hiperboliczng.

Aby wychyli¢ pompe z pozycji wyjsciowej Vg maks. d0 Vg min.,
zaréwno w przypadku elektrycznego ogranicznika wydatku
LRU1/2, jak i hydraulicznego ogranicznika wydatku LRH2/6,
konieczne jest cinienie nastawcze 30 bar.

Wymagana energia nastawcza jest energig cisnienia robo-
czego lub zewngtrznego cisnienia nastawczego na przyta-
czu G.

Aby takze przy niskim cisnieniu roboczym < 30 bar zagwa-
rantowane byto dziatanie ogranicznika wydatku, do przy-
tacza G musi zosta¢ doprowadzone zewnetrzne cisnienie
nastawcze wynoszace ok. 30 bar.

Wskazdwka:
jezeli zewnetrzne cisnienie nastawcze nie bedzie doprowa-
dzone do przytacza G, nalezy usunaé zawor rozdzielajacy.

A11VO Typoszereg 1 | R-PL 92500/10.09

Wskazéwka

Sprezynowe urzadzenie powrotne w regulatorze nie
jest systemem bezpieczenstwa

Zawdr suwakowy regulatora moze zostac¢ zablokowany w
pozycji posredniej wskutek zanieczyszczenia od wewnatrz
(np. brudna ciecz robocza, Scieranie lub zabrudzenie ele-
mentdéw instalacji). Powoduje to, ze przeptyw w jednostce
ttokowej osiowej nie odpowiada nastawom operatora.

Nalezy sprawdzi¢, czy dla Panstwa zastosowania koniecz-
ne sg dodatkowe srodki zabezpieczajace stuzace ochronie
napedzanego urzadzenia odbiorczego (np. szybkie zatrzy-
manie).
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LR - regulator mocy

LRH1/5 Hydrauliczny ogranicznik wydatku
(charakt. negatywna)

Przestawienie z Vg maks. Na Vg min.

Wraz ze wzrostem ci$nienia sterowania pompa przestawia
sie na mniejszg objetosé wyporu.

Poczatek przestawiania (przy Vg maks.),

ustawianie w zakresie 4 -10 bar

Przy zamdwieniu prosze podac poczatek przestawiania w
formie dopisku.

Pozycja wyjsciowa bez sygnatu sterujgcego (cisnienie stero-
wania): Vg maks.
Charakterystyka pracy H1

Wzrost ci$nienia sterowania (Vg maks. — Vg min.) __Ap = 25 bar

@ 35
o)
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[
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g 15 ™~
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S 2 10 ™~
® s N
D © 4 ~
c N
ko)
g 0 05 1,0
(&) Vg min, Objetos¢ wyporu —s= Vg maks.

Charakterystyka pracy H5

Wzrost cisnienia sterowania (Vg maks. = Vgmin) __Ap = 10 bar
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Schemat potaczen LRH1/5

Wielkos¢ nominalna 40...145
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LR - regulator mocy

LRH2/6 Hydrauliczny ogranicznik wydatku Schemat potaczen LRH2/6

(Charakt' pozytywna) Wielkos¢ nominalna 40...145

Przestawienie z Vg min. Na Vg maks. y

Wraz ze wzrostem ci$nienia sterowania pompa przestawia @ """"""""
sie na wieksza objeto$¢ wyporu. Ly

Poczatek przestawiania (przy Vg min.), N@JW
ustawianie w zakresie 4 -10 bar

Przy zamdwieniu prosze podac poczatek przestawiania w 4 | SO §¢
formie dopisku. ‘ —

Pozycja wyjsciowa bez sygnatu sterujacego (cisnienie
sterowania):

— przy ci$nieniu roboczym i zewngtrznym cisnieniu
nastawczym < 30 bar: Vg maks.

— przy cisnieniu roboczym lub zewngtrznym cisnieniu R‘ Tg‘ My S
nastawczym > 30 bar: Vg min.

Wielkos¢ nominalna 190...260
Charakterystyka pracy H2

Y

Wzrost ci$nienia sterowania (Vg min. = Vg maks.) __Ap = 25 bar
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LR - regulator mocy

LRU1/2 Elektryczny ogranicznik wydatku
(charakt. dodatnia)

Przestawienie z Vg min. Na Vg maks.

Wraz ze wzrostem pradu sterujgcego pompa przestawia sie

na wiekszg objetos¢ wyporu.

Dane techniczne elektromagnesow

LRU1 LRU2

Napiecie 12V (220 %) 24V (20 %)
Prad sterujacy

Poczatek przestawiania 400 mA 200 mA

przy Vg maks.

Koniec przestawiania 1200 mA 600 mA

przy Vg min.
Prad graniczny 1,54 A 0,77 A
Opornosé nominalna
(przy 20°C) 550 22,7 Q
ModuIaCJa szerokosci 100 Hz 100 Hz
impulsu
Czas wiaczenia 100 % 100 %

- patrz wersje wtykdéw,

Stopien ochrony strona 60

Pozycja wyjsciowa bez sygnatu sterujacego (prad sterujacy):

- przy cisnieniu roboczym i zewnetrznym cisnieniu nastaw-
czym < 30 bar: Vg maks.

- przy cisnieniu roboczym lub zewnetrznym cisnieniu na-
stawczym > 30 bar: Vg min.

Do wysterowania elektromagnesdéw proporcjonalnych do-
stepne sa nastepujace sterowniki elektroniczne oraz wzmac-
niacze (patrz takze w Internecie, pod adresem
www.boschrexroth.com/mobilelektronik):

- Sterownik RC BODAS

Typoszereg 20 R-PL 95200
Typoszereg 21 R-PL 95201
Typoszereg 22 R-PL 95202
Typoszereg 30 R-PL 95203

i oprogramowanie

- Wzmacniacz analogowy RA R-PL 95230

Bosch Rexroth AG 19/64
Charakterystyka pracy LRU1/2
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DR - regulator ciSnienia

DR Regulator cisnienia

Regulator cisnienia utrzymuje w ramach zakresu regulaciji
state cisnienie w systemie hydraulicznym, takze przy zmie-
niajagcym sie przeptywie. Pompa przettacza tylko tyle cieczy
roboczej, ile potrzebujg jej w danym momencie odbiorniki
hydrauliczne. Jezeli ci$nienie robocze przekracza wartos¢
zadang ustawiong w zintegrowanym zaworze regulatora
ci$nienia, pompa automatycznie zmniejsza odchylenie i
wydatek.

Pozycja wyjsciowa w stanie bezci$nieniowym: Vg maks,

Zakres ustawien od 50 do 350 bar.

Charakterystyka pracy DR

maks.

N

350

maks. 10 bar

0o

Cisnienie robocze pg w bar
Zakres ustawien

Przeptyw gy w I/min —=

A11VO Typoszereg 1 | R-PL 92500/10.09

Schemat potaczen DR

Wielkos¢ nominalna 40...145
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DR - regulator cisnienia

DRS Regulator cisnienia typu Load Sensing

Regulator typu Load Sensing dziata jako sterowany obcia-

zeniem regulator przeptywu i dopasowuje objetos¢é wyporu

pompy do potrzeb poszczegdlnych odbiornikéw hydraulicz-
nych.

Przeptyw pompy zalezy w tym przypadku od przekroju
zewnetrznej zwezki pomiarowej (1), znajdujgcej sie pomieg-
dzy pompg a odbiornikiem. Ponizej ustawienia regulatora
cisnienia i w obrebie zakresu regulacji pompy przeptyw jest
niezalezny od obcigzenia.

Zwezka pomiarowa jest z reguty oddzielnym rozdzielaczem
Load Sensing (blok sterujacy). Pozycja ttoka rozdzielacza
okresla przekrdj otwarcia zwezki pomiarowej, a tym samym
przeptyw pompy.

Regulator typu Load Sensing poréwnuje cisnienie przed
zwezka z cisnieniem za zwezkg i utrzymuje wystepujacy
spadek cisnienia (réznica cisnieri Ap), a tym samym prze-
ptyw na statym poziomie.

Jezeli réznica ci$nien Ap przy zwezce wzrosnie, pompa
zmniejsza wychylenie (kierunek Vg min), jezeli réznica
ci$nien Ap spadnie pompa wychyla sig (kierunek Vg maks.),
do chwili osiggniecia réwnowagi w zaworze.

APzwezka pom. = PPompa — POdbiornik

Zakres ustawien dla Ap wynosi od 14 bar do 25 bar.

Standardowym ustawieniem jest 18 bar (prosze podaé w
formie dopisku).

Cisnienie Stand-By przy skoku zerowym (zwezka pomiaro-
wa zamknigta) wynosi nieco powyzej Austawienia p.

(1) Zwezka pomiarowa (blok sterujacy) nie wchodzi w za-
kres dostawy.

Charakterystyka pracy DRS
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Schemat potaczen DRS
Wielkos¢ nominalna 40...145
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DR - regulator ciSnienia

DRG Regulator ci$nienia, zdalnie sterowany  Schemat potaczeri DRG

W zdalnie sterowanym regulatorze ci$nienia ustawienie Wielkosc nominalna 40...145
regulatora moze zostac zastgpione przez oddzielny zawdr 2 (1)
ograniczajacy cisnienie (1), co pozwala ustawi¢ nizszg war- | @ ,,,,,,, —r 5
to$¢ zadang cignienia. L ¥ E > 4
Zakres ustawieri od 50 do 350 bar. . EY
Dodatkowo, poprzez uruchomienie oddzielnego rozdziela- X -
cza 2/2 (2) mozliwy jest rozruch pompy przy nizszym cisnie- i
niu roboczym (ciénienie Stand-By). Al
Obie funkcje moga by¢ uzywane osobno albo razem (patrz WEE
schemat potaczen).
T4 : M A
Zawory zewnetrzne nie wchodzg w zakres dostawy. . S - b I
Jako oddzielnego zaworu ograniczajgcego cisnienie (1) o~ | F|::|
polecamy uzyé: ¢ N Vgmax ~ Vg min
DBDH 6 (reczne uruchamianie) patrz RD 25402 (& t; """"""""""""""" §
[ -
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DR - regulator cisnienia

DRL Regulator cisnienia do pracy rownolegtej

Regulator cisnienia DRL jest odpowiedni do regulacji ci-
$nienia kilku pomp ttokowych osiowych A11VO pracujacych
réwnolegle i sterowanych jednym przewodem cisnieniowym.

Funkcja wytaczenia cisnienia odznacza sie wzrostem cisnie-
nia o ok. 15 bar od gy maks. d0 Qv min.- W zaleznosci od cisnie-
nia pompa przyjmuje okreslony kat wychylenia. Zapewnia to
stabilno$¢ procesu regulacii.

Przy pomocy zewnetrznego zaworu ograniczajacego cisnie-
nie (1) wartosé zadana cisnienia moze zosta¢ ustawiona dla
wszystkich pomp podtaczonych do systemu.

Zakres ustawien od 50 do 350 bar.

Poprzez oddzielny rozdzielacz 3/2 (2) mozna kazdg z pomp
odtaczy¢ od systemu.

Nalezy przewidzieé¢ zawory zwrotne (3) w przewodzie robo-
czym (przytacze A) lub przewodzie sterujgcym. (przytacze X).

Zawory zewnetrzne nie wchodza w zakres dostawy.

Jako oddzielnego zaworu ograniczajacego cisnienie (1)
polecamy uzy¢:

DBDH 6 (reczne uruchamianie) patrz RD 25402

Charakterystyka pracy DRL
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Schemat potaczen DRL
Wielkos¢ nominalna 40...145
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HD — przestawianie hydrauliczne,

Funkcja przestawiania hydraulicznego zaleznego od
ci$nienia sterowania przestawia objetos¢ wyporu pompy
proporcjonalnie i ptynnie przy pomocy cisnienia sterowania
w przytaczu Y.

Maks. dopuszczalne cisnienie sterowania pst maks. = 40 bar

Przestawienie z Vg min. Na Vg maks.-

Wraz ze wzrostem ci$nienia sterowania pompa przestawia
sie na wigkszg objetos¢ wyporu.

Poczatek przestawiania (przy Vg min.),

ustawianie w zakresie 4 -10 bar

Przy zaméwieniu prosze podac poczatek przestawiania w
formie dopisku.

Pozycja wyjsciowa bez sygnatu sterujacego (cisnienie
sterowania):

— przy cisnieniu roboczym i zewnetrznym cisnieniu
nastawczym < 30 bar: Vg maks.

— przy cisnieniu roboczym lub zewnetrznym cisnieniu
nastawczym > 30 bar: Vg min,

Aby wychyli¢ pompe z pozycji wyjsciowe]j Vg maks. d0 Vg min.,
konieczne jest cisnienie nastawcze 30 bar.

Wymagany olej sterujacy jest doprowadzany z cisnienia
roboczego lub zewnetrznego cisnienia nastawczego na
przytaczu G.

Aby takze przy niskim cisnieniu roboczym < 30 bar funkcja
przestawiania dziatata prawidtowo, do przytacza G musi
zosta¢ doprowadzone zewnetrzne cisnienie nastawcze
wynoszgce ok. 30 bar.

Wskazoéwka:
jezeli zewnetrzne cisnienie nastawcze nie bedzie doprowa-
dzone do przytacza G, nalezy usungé¢ zawér rozdzielajacy.

Wskazdwka

Sprezynowe urzadzenie powrotne w regulatorze nie
jest systemem bezpieczenstwa

Zawor suwakowy regulatora moze zosta¢ zablokowany w
pozycji posredniej wskutek zanieczyszczenia od wewnatrz
(np. brudna ciecz robocza, Scieranie lub zabrudzenie ele-
mentéw instalacji). Powoduje to, ze przeptyw w jednostce
ttokowej osiowej nie odpowiada nastawom operatora.

Nalezy sprawdzi¢, czy dla Panstwa zastosowania koniecz-
ne sg dodatkowe srodki zabezpieczajgce stuzgce ochronie
napedzanego urzadzenia odbiorczego (np. szybkie zatrzy-
manie).

A11VO Typoszereg 1 | R-PL 92500/10.09

zalezne od ciSnienia sterowania

Charakterystyka pracy HD1

Wzrost cisnienia sterowania Vg min. d0 Vg maks. __Ap = 10 bar
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Charakterystyka pracy HD2

Wzrost cisnienia sterowania Vg min. d0 Vg maks. __Ap = 25 bar
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Schemat potaczen HD
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Bosch Rexroth AG 25/64

HD — przestawianie hydrauliczne, zalezne od cisnienia sterowania

HD.D Przestawianie hydrauliczne z wylacze-
niem ci$nienia

Wytaczenie cisnienia odpowiada regulatorowi cisnienia,

ktdry po osiggnieciu ustawionej wartosci zadanej cisnienia

zmniejsza objgto$¢ wyporu pompy do Vg min..

Funkcja ta jest nadrzedna wobec przestawienia HD, tzn. po-
nizej wymaganej wartosci cisnienia wykonywana jest czyn-
nos¢ regulacji mocy w zaleznosci od cisnienia sterowania.
Zawor wytacznika cisnienia jest zintegrowany w obudowie
regulatora i posiada fabryczne ustawienie wymaganej warto-
$ci cisnienia.

Zakres ustawien od 50 do 350 bar.

Charakterystyka wylgczenia cisnienia D
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Schemat potaczen HD.D
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EP - przestawianie elektryczne, z elekiromagnesem proporcjonalnym

Funkcja przestawiania elektrycznego z elektromagnesem
proporcjonalnym przestawia objeto$¢ wyporu pompy propor-
cjonalnie i ptynnie do natezenia pradu, wykorzystujac site
elektromagnetyczna.

Przestawienie z Vg min. Na Vg maks.

Wraz ze wzrostem pradu sterujgcego pompa przestawia sie
na wigkszg objetos¢ wyporu.

Pozycja wyjsciowa bez sygnatu sterujgcego (prad sterujacy):

- przy cis$nieniu roboczym i zewnetrznym cisnieniu nastaw-
czym < 30 bar: Vg maks.

- przy cisnieniu roboczym lub zewnetrznym cisnieniu na-
stawczym > 30 bar: Vg min.

Aby wychyli¢ pompe z pozycji wyjsciowej Vg maks. d0 Vg min.,
konieczne jest cisnienie nastawcze 30 bar.

Wymagany olej sterujacy jest doprowadzany z cisnienia robo-
czego lub zewnetrznego cisnienia nastawczego na przytaczu G.

Aby takze przy niskim cignieniu roboczym < 30 bar funkcja
przestawiania dziatata prawidtowo, do przytacza G musi
zostaé¢ doprowadzone zewnetrzne cignienie nastawcze
wynoszace ok. 30 bar.

Wskazowka:
jezeli zewnetrzne ci$nienie nastawcze nie bedzie doprowa-
dzone do przytacza G, nalezy usunaé zawor rozdzielajacy.

Uwaga:

montaz pompy z funkcja przestawiania EP w zbiorniku oleju
jest mozliwy tylko przy zastosowaniu mineralnych olejéw hy-
draulicznych oraz przy maks. temperaturze oleju w zbiorniku
wynoszacej 80°C.

Do wysterowania elektromagneséw proporcjonalnych
dostepne sg nastepujace sterowniki elektroniczne oraz
wzmachniacze (patrz takze w Internecie, pod adresem www.
boschrexroth.com/mobilelektronik):

— Sterownik RC BODAS

Typoszereg 20 R-PL 95200
Typoszereg 21 R-PL 95201
Typoszereg 22 R-PL 95202
Typoszereg 30 R-PL 95203
i oprogramowanie

- Wzmacniacz analogowy RA R-PL 95230

Dane techniczne, elektromagnes w EP1, EP2

EP1 EP2

Napiecie 12V (20 %) 24V (x20 %)
Prad sterujacy

Poczatek przestawiania 400 MA 200 MA

przy Vg min.

Koniec przestawiania P'ZY 1500 mA 600 MA

Vg maks.
Prad graniczny 1,54 A 0,77 A
Opornos¢ nominalna
(przy 20°C) 55Q 22,7Q
Modulacja szerokosci impulsu 100 Hz 100 Hz
Czas wigczenia 100 % 100 %

Stopien ochrony patrz wersje wtykéw, strona 60

Wskazdwka

Sprezynowe urzadzenie powrotne w regulatorze nie
jest systemem bezpieczenstwa

Zawdr suwakowy regulatora moze zosta¢ zablokowany w
pozycji posredniej wskutek zanieczyszczenia od wewnatrz
(np. brudna ciecz robocza, Scieranie lub zabrudzenie ele-
mentdéw instalacji). Powoduje to, ze przeptyw w jednostce
ttokowej osiowej nie odpowiada nastawom operatora.

Nalezy sprawdzi¢, czy dla Panstwa zastosowania koniecz-
ne sg dodatkowe srodki zabezpieczajace stuzace ochronie
napedzanego urzadzenia odbiorczego (np. szybkie zatrzy-
manie).

Charakterystyka pracy EP1/2
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EP - przestawianie elekiryczne, z elektromagnesem proporcjonalnym

EP.D Przestawianie elektryczne z wylacze-
niem ci$nienia

Wytaczenie cisnienia odpowiada regulatorowi cisnienia,

ktéry po osiggnieciu ustawionej wartosci zadanej cisnienia

zmniejsza objetos¢ wyporu pompy do Vg min..

Funkcja ta jest nadrzedna wobec przestawienia EP, tzn.
ponizej wymaganej wartosci cisSnienia wykonywana jest
czynno$¢ regulacji mocy w zaleznosci od natezenia pradu.
Zawor wytacznika cisnienia jest zintegrowany w obudowie
regulatora i posiada fabryczne ustawienie wymaganej warto-
$ci cisnienia.

Zakres ustawien od 50 do 350 bar

Charakterystyka wytaczenia cisnienia D

maks.

w
(&)
o

_

J
maks. 10 bar

[¢)]
o

Cisnienie robocze pg w bar —=
Zakres ustawien

o

Przeptyw gy w I/min —

Bosch Rexroth AG

Schemat potaczen EP.D

Wielkos¢ nominalna 40...145
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1 H LA H Przed ustaleniem konstrukcji prosze zazada¢
Wymlary, W|e|kOSC nomlnalna 40 wigzgcego rysunku montazu. Wymiary w mm
LRDCS
Regulator mocy LR z wytaczeniem cisnienia D, regulacja Cross Sensing C i regulacjg Load Sensing S

248 ") Srodek ciezkosci
183
Widok Y

Kierunek obrotéw w prawo
(kierunek obrotéw w lewo)
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LN il
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Wymiary, wielkos¢ nominalna 40

Koncowki watu

Bosch Rexroth AG 29/64

Przed ustaleniem konstrukcji prosze zazadaé
wigzgcego rysunku montazu. Wymiary w mm

1" 15T 16/32 9

11/4" 14T 12/24DP @

Z Wat zebaty DIN 5480 P Wat cyl. z wpustem pasowanym
W35x2x30x16x9g DIN 6885, AS10x8x56
U . 58
E, 28 = 22
i LO|
& 20— NE A E1x0.2
= | Q& DIN509
o 0 = A
I < o ,_017 ! o
o _f N @ 3 LS
[0 0] Q Q
Q
* }
132 || 66
50
S Wat zebaty SAE J744 T Wat zebaty SAE J744

@ 38 g 48
LZ) 22 <2> 28
2| 75 3| 95
¢ I 2 i
«® 1 ~ ——
2 S 2 =3
3 et ||y 3 1 H
R1.6/] [I] R1.6/
30 40
46 56
Przytacza
Maks.
Oznaczenie | Funkcje Norma Wymiary 2 cisnienie Stan
(bar) 4
A Przytacze przewoddw roboczych SAE J518  3/4" 400 (0]
Gwint mocujacy DIN 13 M10x 1,5; 16 gteb.
S Przytacze ssania SAE J518 2" 30 (0]
Gwint mocujacy DIN 13 M12 x 1,75; 17 gleb.
11’ Przytacze zbiornika DIN 3852 M22x1,5; 14 gteb. 10 5
2
R Odpowietrzenie DIN 3852 M22x1,5; 14 gleb. 10 X
M Punkt pomiaru, komora nastawcza DIN 3852 M12 x 1,5; 12 gteb. 400 X
M Punkt pomiaru, przytacze robocze DIN 3852 M12x1,5; 12 gteb. 400 X
X Przytacze cisnienia sterowania DIN 3852 M14x1,5 12 gteb. 400 (0]
przy wersji z Load Sensing (S)
i zdalnie sterowanym wytgczeniem
cisnienia (G)
Y Przytacze cisnienia sterowania DIN 3852 M14 x 1,5; 12 gteb. 40 (0]
przy wersji z ogranicznikiem wydatku (H...),
2-stopniowym wytgczeniem cisnienia (E) i H
Z Przytacze cisnienia sterowania DIN 3852 M14 x 1,5; 12 gteb. (0]
przy wersji z Cross Sensing (C) oraz
nadrzednym uktadem regulacji mocy (LR3) 400
nadrzednym uktadem regulacji mocy (LG1) 40
G Przytacze cisnienia nastawczego (regulator) DIN 3852 M14 x1,5; 12 gteb. 40 (0]

przy wersji z ogranicznikiem wydatku (H.., U2),
HD i EP ze ztaczem gwintowanym GE10 - PLM

(w pozostatych przypadkach zamkniete)

)
)
3)
)
)

1) Otwor centrujacy zgodny z DIN 332 (gwint zgodny z DIN 13)
2) W odniesieniu do maks. momentdw dociagajacych obowiazujg wskazéwki ogdine na stronie 64

ANSI B92.1a-1976, kat przyporu 30°, sptaszczone dno wrebu, osiowanie na bokach wypustéw, klasa tolerancji 5
4 W zaleznosci od danych nastaw i ci$nienia roboczego
5 W zaleznosci od pozycji montazu nalezy podtaczyé T1 lub T2 (patrz takze strona 61)

O = otwarte, musi by¢ podtagczone (przy dostawie zamkniete)

X = Zamkniete (w trakcie zwyktej eksploatacji)



30/64 Bosch Rexroth AG

Wymiary, wielkos¢ nominalna 40

LRDH1/LRDH5
Regulator mocy z wytaczeniem cisnienia i hydraulicznym
ogranicznikiem wydatku (charakt. ujemna)

A11VO Typoszereg 1 | R-PL 92500/10.09

Przed ustaleniem konstrukcji prosze zazadaé
wigzgcego rysunku montazu. Wymiary w mm

LRDH2/LRDHG6
Regulator mocy z wytgczeniem cisnienia i hydraulicznym
ogranicznikiem wydatku (charakt. dodatnia)

248 248
206 206
58
5.5 Y G
L ==
= ©
| ® (92}
2 gl ¥ s ol 2
Y\
5 o HHD > @ | o - Jlago™ o
— B {S  H1/5 LR BB " , o{H2/6 | LR =
| P e B I S Ad RN
LRDU1/LRDU2 LR3DS

Regulator mocy z wytgczeniem cisnienia i elektrycznym
ogranicznikiem wydatku (charakt. dodatnia)

Regulator mocy z nadrzedng funkcja sterowania zalezng od wy-
sokiego cisnienia, wytaczeniem cisnienia i regulacjg Load Sensing

1563

106

78

290
228

i

110

LG1E
Regulator mocy z nadrzedna funkcjg sterowania zalezng od cisnie-
nia sterowania (ujemne) i 2-stopniowym wytaczeniem cisnienia

LG2E
Regulator mocy z nadrzedna funkcja sterowania zalezng od cisnie-
nia sterowania (dodatnie) i 2-stopniowym wytaczeniem cisnienia

248

70.5

1075
131

115

56
21
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1 H LA H Przed ustaleniem konstrukcji prosze zazadaé
Wym Iary, WI el kOSC n O m | n al n a 40 wigzgcego rysunku montazu. Wymiary w mm
HD1D/HD2D EP1D/EP2D
Przestawianie hydrauliczne zalezne od cisnienia sterowania, = Przestawianie elektryczne z elektromagnesem proporcjonal-
z wylgczeniem cisnienia nym i wytaczeniem cisnienia
208 208
62 133
T l m P “ 7‘ | LO
ﬂji S e @—Er&m 8 g
H; g ~—
i{— i@.% on 8|~ L AN ’iﬂ
il (T N
Y\ H D/W@ % ®
— *ﬂﬁﬁ ‘ ] | ~
— =D ' Eﬂl{ 4 -
R ==
= O/ D12 D 1|EP1/2
o
DRS/DRG DRL
Regulator cisnienia z regulacjg Load Sensing Regulator cisnienia do pracy rownolegtej
Regulator cisnienia zdalnie sterowany
209 2115
52 |3
~ | T
il I_/\/M%
- Qs *J
ﬁJ 13 \ f :
N1 A . \ O B+ Tl T
1 X %X

[T

%—H
@

®

LE1S/LE2S LE2S2/LE1S5/LE2S5

Regulator mocy z nadrzedng funkcjg sterowania elektrycz- Regulator mocy z nadrzedng funkcjg sterowania elektrycz-

nego (ujemne) i regulacjg Load Sensing nego (ujemne) i regulacjg Load Sensing, przestawiany
248

141.5
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Bosch Rexroth AG

Wymiary, wielkos¢ nominalna 60
LRDCS

Regulator mocy LR z wytaczeniem cisnienia D, regulacja Cross Sensing C i regulacjg Load Sensing S

A11VO Typoszereg 1 | R-PL 92500/10.09

Przed ustaleniem konstrukcji prosze zazada¢
wigzgcego rysunku montazu. Wymiary w mm

") Srodek ciezkosci

Widok Y
Kierunek obrotéw w prawo
(kierunek obrotéw w lewo)
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Wymiary, wielkos¢ nominalna 60

Koncowki watu

Bosch Rexroth AG 33/64

Przed ustaleniem konstrukcji prosze zazadaé
wigzgcego rysunku montazu. Wymiary w mm

Z Wat zebaty DIN 5480 P Wat cyl. z wpustem pasowanym
W35x2x30x16x9g DIN 6885, AS10x8x56
- 40 - 58
E 28 = 28
T LO)|
& = w| = 9.5 E1x0.2
s | QS DIN509
0 = A M o
- < —| |
Bl e e
; * }
32 R 66
50
S Wat zebaty SAE J744 T Wat zebaty SAE J744
11/4" 14T 12/24DP 3) 1.3/8" 21T 16/32DP 9
s} 48 m 48
o\ N
<2> 28 CZJ 28
3| 95 2| 95
© ©
= | = 0
S o S e
— V) ) — g ‘ g
3 =2 3 e
R1.6/ R1.6/
40 40
56 56
Przytacza
Maks.
Oznaczenie | Funkcje Norma Wymiary?) cisnienie Stan
(bar) 4
A Przytacze przewoddw roboczych SAE J518  3/4" 400 (0]
Gwint mocujacy DIN 13 M10x 1,5; 17 gteb.
S Przytacze ssania SAE J518 2" 30 (0]
Gwint mocujacy DIN 13 M12 x 1,75; 20 gteb.
11’ Przytacze zbiornika DIN3852 M22x1,5; 14 gteb. 10 5
2
R Odpowietrzenie DIN 3852 M22x1,5; 14 gleb. 10 X
M Punkt pomiaru, komora nastawcza DIN 3852 M12 x 1,5; 12 gteb. 400 X
M Punkt pomiaru, przytacze robocze DIN 3852 M12x1,5; 12 gteb. 400 X
X Przytacze cisnienia sterowania DIN 3852 M14x1,5 12 gteb. 400 (0]
przy wersji z Load Sensing (S)
i zdalnie sterowanym wytgczeniem
cisnienia (G)
Y Przytacze cisnienia sterowania DIN 3852 M14 x 1,5; 12 gteb. 40 (0]
przy wersji z ogranicznikiem wydatku (H...),
2-stopniowym wytgczeniem cisnienia (E) i H
Z Przytacze cisnienia sterowania DIN 3852 M14 x 1,5; 12 gteb. (@]
przy wersji z Cross Sensing (C) oraz
nadrzednym uktadem regulacji mocy (LR3) 400
nadrzednym uktadem regulacji mocy (LG1) 40
G Przytacze cisnienia nastawczego (regulator) DIN 3852 M14 x1,5; 12 gteb. 40 (0]
przy wersji z ogranicznikiem wydatku (H.., U2),
HD i EP ze ztaczem gwintowanym GE10 - PLM
(w pozostatych przypadkach zamkniete)

1) Otwor centrujacy zgodny z DIN 332 (gwint zgodny z DIN 13)
2) W odniesieniu do maks. momentdw dociagajacych obowigzujg wskazéwki ogdine na stronie 64
3) ANSI B92.1a-1976, kat przyporu 30°, sptaszczone dno wrebu, osiowanie na bokach wypustéw, klasa tolerancji 5
4) W zaleznosci od danych nastaw i ci$nienia roboczego
)

5 W zaleznosci od pozycji montazu nalezy podtaczyé T1 lub T2 (patrz takze strona 61)
O = otwarte, musi by¢ podtaczone (przy dostawie zamkniete)

X = Zamkniete (w trakcie zwyktej eksploatacji)



34/64 Bosch Rexroth AG

Wymiary, wielkos¢ nominalna 60

LRDH1/LRDH5
Regulator mocy z wytaczeniem cisnienia i hydraulicznym
ogranicznikiem wydatku (charakt. ujemna)

A11VO Typoszereg 1 | R-PL 92500/10.09

Przed ustaleniem konstrukcji prosze zazadaé
wigzgcego rysunku montazu. Wymiary w mm

LRDH2/LRDHG6
Regulator mocy z wytaczeniem cisnienia i hydraulicznym
ogranicznikiem wydatku (charakt. dodatnia)

261.5
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7 .Y G
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3 ﬁ’ =TT o8
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261.5
225

73.5
35 Y G
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LRDU1/LRDU2
Regulator mocy z wytgczeniem cisnienia i elektrycznym
ogranicznikiem wydatku (charakt. dodatnia)

LR3DS
Regulator mocy z nadrzedng funkcja sterowania zalezng od wy-
sokiego cisnienia, wytaczeniem cisnienia i regulacjg Load Sensing

261.5

312
24

Al

112

LG1E
Regulator mocy z nadrzedng funkcjg sterowania zalezng od cisnie-
nia sterowania (ujemne) i 2-stopniowym wytgczeniem cisnienia

LG2E

Regulator mocy z nadrzedng funkcjg sterowania zalezng od cisnie-
nia sterowania (dodatnie) i 2-stopniowym wytaczeniem cisnienia

261,56
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1 H LA H Przed ustaleniem konstrukcji prosze zazadaé
Wym Iary, WI el kOSC n O m I n al n a 60 wigzgcego rysunku montazu. Wymiary w mm
HD1D/HD2D EP1D/EP2D
Przestawianie hydrauliczne zalezne od cisnienia sterowania,  Przestawianie elektryczne z elektromagnesem proporcjonalnym
z wytgczeniem cisnienia i wytaczeniem cisnienia

225 225
221.5 221.5
75.5
38 Y G
.T G
o [Tolmte}
Ba e 5% g|®
15 Ve AP P ea
C _ Jan BT Il | I _ .M
ﬁf\,,‘
"EP1/2
DRS/DRG DRL
Regulator cisnienia z regulacjg Load Sensing Regulator cisnienia do pracy rownolegte;j
Regulator cisnienia zdalnie sterowany
2235 225
66.5
S O T g
I 2]
He :
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I L= Bi,i, M
875 X
TS g
< I —) W
—il 0 o ) —1 | "tEDRL _ Pl
LE1S/LE2S LE2S2/LE1S5/LE2S5
Regulator mocy z nadrzedna funkcja sterowania elektrycz- Regulator mocy z nadrzedna funkcjag sterowania elektrycz-
nego (ujemne) i regulacjg Load Sensing nego (ujemne) i regulacjg Load Sensing, przestawiany

261.5

39
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Bosch Rexroth AG

Wymiary, wielkos¢ nominalna 75

LRDCS

A11VO Typoszereg 1 | R-PL 92500/10.09

Przed ustaleniem konstrukcji prosze zazada¢
wigzgcego rysunku montazu. Wymiary w mm

0152.4
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Regulator mocy LR z wytaczeniem cisnienia D, regulacja Cross Sensing C i regulacjg Load Sensing S
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Wymiary, wielkos¢ nominalna 75

Koncowki watu

Z Wat zebaty DIN 5480
W40x2x30x18x9g

45
36

e

M16x2 1) 2)

296

245

55

zztl
all

P Wat cyl. z wpustem pasowanym

DIN 6885, AS12x8x80

82
36

12 E1x0.2
DIN509

’ }
90

M16x2 1) 2)

o

<

[N
[e2]
<

296

S Wat zgbaty SAE J744
11/4" 14T 12/24DP 3)

T Wat zgbaty SAE J744

13/8" 21T 16/32DP 9

Bosch Rexroth AG 37/64

Przed ustaleniem konstrukcji prosze zazadaé
wigzgcego rysunku montazu. Wymiary w mm

m 48 m 48
N N
LZD 28 % 28
3| 95 3| 95
© ©
= | = _
ol e - sy, |21
V) IS © V) ‘ Ry
3 = 3 =
Q Q
R1.6/ R1.6/
40 40
56 56
Przytacza
Maks.
Oznaczenie | Funkcje Norma Wymiary? ci$nienie Stan
(bar) 4
A Przytacze przewoddw roboczych SAE J518 1" 400 0]
Gwint mocujacy DIN 13 M12 x 1,75; 17 gteb.
S Przytacze ssania SAE J518 21/2" 30 (0]
Gwint mocujacy DIN 13 M12 x 1,75; 17 gteb.
P’ Przytacze zbiornika DIN 3852 M22 x 1,5; 14 gteb. 10 5)
2
R Odpowietrzenie DIN 3852 M22 x 1,5; 14 gteb. 10 X
M, Punkt pomiaru, komora nastawcza DIN 3852 M12 x 1,5; 12 gteb. 400 X
M Punkt pomiaru, przytacze robocze DIN 3852 M12 x 1,5; 12 gteb. 400 X
X Przytacze cisnienia sterowania DIN 3852 M14x1,5 12 gteb. 400 0]
przy wersji z Load Sensing (S)
i zdalnie sterowanym wytaczeniem
cisnienia (G)
Y Przytacze cisnienia sterowania DIN 3852 M14 x 1,5; 12 gteb. 40 (0]
przy wersji z ogranicznikiem wydatku (H...),
2-stopniowym wytgczeniem cisnienia (E) i H
4 Przytacze cisnienia sterowania DIN 3852 M14 x 1,5; 12 gteb. (0]
przy wersji z Cross Sensing (C) oraz
nadrzednym uktadem regulacji mocy (LR3) 400
nadrzednym uktadem regulacji mocy (LG1) 40
G Przytacze cisnienia nastawczego (regulator) DIN 3852 M14 x 1,5; 12 gteb. 40 0]
przy wersji z ogranicznikiem wydatku (H.., U2),
HD i EP ze ztaczem gwintowanym GE10 - PLM
(w pozostatych przypadkach zamkniete)

1) Otwor centrujacy zgodny z DIN 332 (gwint zgodny z DIN 13)
2) W odniesieniu do maks. momentdw dociagajacych obowigzujg wskazdwki ogdine na stronie 64

4) W zaleznosci od danych nastaw i ci$nienia roboczego

)
)
3) ANSI B92.1a-1976, kat przyporu 30°, sptaszczone dno wrebu, osiowanie na bokach wypustéw, klasa tolerancji 5
)
)

5 W zaleznosci od pozycji montazu nalezy podtaczyé T1 lub T2 (patrz takze strona 61)
O = otwarte, musi by¢ podtgczone (przy dostawie zamkniete)

X = Zamknigte (w trakcie zwyktej eksploatacji)
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Wymiary, wielkos¢ nominalna 75

LRDH1/LRDH5
Regulator mocy z wytaczeniem cisnienia i hydraulicznym
ogranicznikiem wydatku (charakt. ujemna)

A11VO Typoszereg 1 | R-PL 92500/10.09

Przed ustaleniem konstrukcji prosze zazadaé
wigzgcego rysunku montazu. Wymiary w mm

LRDH2/LRDHG6
Regulator mocy z wytaczeniem cisnienia i hydraulicznym
ogranicznikiem wydatku (charakt. dodatnia)

276 276
239 239
87.5 87.5
31 Y 53 49 Y ,G
0 = = ] T =2 ._(Lo) = ,;4 T E
1| — g|” = [ ‘%@ g~
v (S R
N , Y
TS5 LR B [ oHelH2e LRER®)
LRDU1/LRDU2 LR3DS

Regulator mocy z wytgczeniem cisnienia i elektrycznym
ogranicznikiem wydatku (charakt. dodatnia)

Regulator mocy z nadrzedng funkcja sterowania zalezng od wy-
sokiego cisnienia, wytaczeniem cisnienia i regulacjg Load Sensing

1675

326.5
255.5

]

[

|
154.5

1135

,

LG1E
Regulator mocy z nadrzedng funkcjg sterowania zalezng od cisnie-
nia sterowania (ujemne) i 2-stopniowym wytgczeniem cisnienia

LG2E
Regulator mocy z nadrzedng funkcjg sterowania zalezng od cisnie-
nia sterowania (dodatnie) i 2-stopniowym wytaczeniem cisnienia

276

975
62 7
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120.5
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i
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Wymiary, wielkos¢ nominalna 75

HD1D/HD2D
Przestawianie hydrauliczne zalezne od cisnienia sterowania,
z wytgczeniem cisnienia

Bosch Rexroth AG 39/64

Przed ustaleniem konstrukcji prosze zazadaé
wigzgcego rysunku montazu. Wymiary w mm

EP1D/EP2D
Przestawianie elekiryczne z elektromagnesem proporcjonal-
nym i wytaczeniem cisnienia

289 239
235.5
89.5 235.5
50.5 Y G 205
0
' 3|2 &
0 T L e
. gy
= 1 e -
DRS/DRG DRL
Regulator cisnienia z regulacjg Load Sensing Regulator Regulator cisnienia do pracy rownolegte;j
ci$nienia zdalnie sterowany
238.5 240
80 256.5
=G T a
T, EE =
1O 3 |° 510l o |3
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Y \ — H\ A
- 102.5 X
) iJ_JLL; o
{ 3 3
| |eFort i
LE1S/LE2S LE2S2/LE1S5/LE2S5

Regulator mocy z nadrzedng funkcjg sterowania elektrycz-
nego (ujemne) i regulacjg Load Sensing

Regulator mocy z nadrzedng funkcjg sterowania elektrycz-
nego (ujemne) i regulacjg Load Sensing, przestawiany

276

156.5
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1 H LA H Przed ustaleniem konstrukcji prosze zazada¢
Wym I ary, Wlel kOSC nom I nal na 95 wigzgcego rysunku montazu. Wymiary w mm
LRDCS
Regulator mocy LR z wytaczeniem cisnienia D, regulacja Cross Sensing C i regulacjg Load Sensing S

999 ") Srodek ciezkosci
234 Widok Y
155 Kierunek obrotéw w prawo
) (kierunek obrotéw w lewo)
142"
10*
" 13 Z|| Ty M Z
/ /
& Y ... X
12.7 / @3\ ®:
LA o N )
, ) g Ty _ { * o
s T —~[& ] © 2
@ \ﬂ S =
- ) S 33\ |38 ,
g 11| A /\) } —_
) o [ | ee A
Kotnierz HiR M
SAE J744 1
152-4 (D)
Kotnierz SAE J617 287
150 (SAE 3)
20 W
X| To ¢S
Z
e
- D © &
® o 882
T S LR !
) .
D~
&~ ==
— | @ -
- [T HEn Q|
G——dill T ggggss
287 Ql ol al e ‘5 ‘5
T 1 A
v
Widok W Widok V
T 2 S w—
& A\
@ O\
Lo i N
(s 2l g —AD &
o of
o 9
0
| 61.9 278

) Wymiary zgodnie z SAE J617 nr 3, do podtgczenia do kota zamachowego silnika spalinowego




R-PL 92500/10.09 | A11VO Typoszereg 1

Wymiary, wielkos¢ nominalna 95

Koncowki watu

Bosch Rexroth AG 41/64

Przed ustaleniem konstrukcji prosze zazadaé
wigzgcego rysunku montazu. Wymiary w mm

Z Wat zebaty DIN 5480 P Wat cyl. z wpustem pasowanym
W45x2x30x21x9g DIN 6885, AS14x9x80
50
82
- 36
< 12l | 2 %
3 o 12 E140.2
s [ 3@ DIN509
2 = ’
5 i 5 QT zz7)|\s
® s < S
9 * )
42
— 90
60
S Wat zgbaty SAE J744
1 3/4" 13T 8/16DP 3
o 67
[a}
o 36
=z
S| 12
ey [
- =S
o i i 9
s sl §
R2.5/
55
75
Przytacza
Maks.
Oznaczenie | Funkcje Norma Wymiary? ci$nienie Stan
(bar) 4
A Przytacze przewoddw roboczych SAE J518 1" 400 0]
Gwint mocujacy DIN 13 M12 x 1,75; 17 gteb.
S Przytacze ssania SAE J518 3" 30 O
Gwint mocujacy DIN 13 M16 x2; 24 gteb.
P’ Przytacze zbiornika DIN 3852 M26 x 1,5; 16 gteb. 10 5)
2
R Odpowietrzenie DIN 3852 M26x1,5; 16 giteb. 10 X
M, Punkt pomiaru, komora nastawcza DIN 3852 M12 x 1,5; 12 gteb. 400 X
M Punkt pomiaru, przytacze robocze DIN 3852 M12 x 1,5; 12 gteb. 400 X
X Przytacze cisnienia sterowania DIN 3852 M14x1,5 12 gteb. 400 0]
przy wersji z Load Sensing (S)
i zdalnie sterowanym wytaczeniem
cisnienia (G)
Y Przytacze cisnienia sterowania DIN 3852 M14 x 1,5; 12 gteb. 40 (0]
przy wersji z ogranicznikiem wydatku (H...),
2-stopniowym wytgczeniem cisnienia (E) i H
4 Przytacze cisnienia sterowania DIN 3852 M14 x 1,5; 12 gteb. (0]
przy wersji z Cross Sensing (C) oraz
nadrzednym uktadem regulacji mocy (LR3) 400
nadrzednym uktadem regulacji mocy (LG1) 40
G Przytacze cisnienia nastawczego (regulator) DIN 3852 M14 x 1,5; 12 gteb. 40 0]
przy wersji z ogranicznikiem wydatku (H.., U2),
HD i EP ze ztaczem gwintowanym GE10 - PLM
(w pozostatych przypadkach zamkniete)

1) Otwor centrujacy zgodny z DIN 332 (gwint zgodny z DIN 13)
2) W odniesieniu do maks. momentdw dociagajacych obowigzujg wskazdwki ogdine na stronie 64

4) W zaleznosci od danych nastaw i ci$nienia roboczego

)
)
3) ANSI B92.1a-1976, kat przyporu 30°, sptaszczone dno wrebu, osiowanie na bokach wypustéw, klasa tolerancji 5
)
)

5 W zaleznosci od pozycji montazu nalezy podtaczyé T1 lub T2 (patrz takze strona 61)
O = otwarte, musi by¢ podtgczone (przy dostawie zamkniete)

X = Zamknigte (w trakcie zwyktej eksploatacji)



42/64 Bosch Rexroth AG

Wymiary, wielkos¢ nominalna 95

LRDH1/LRDH5
Regulator mocy z wytaczeniem cisnienia i hydraulicznym
ogranicznikiem wydatku (charakt. ujemna)

A11VO Typoszereg 1 | R-PL 92500/10.09

Przed ustaleniem konstrukcji prosze zazadaé
wigzgcego rysunku montazu. Wymiary w mm

LRDH2/LRDHG6
Regulator mocy z wytaczeniem cisnienia i hydraulicznym
ogranicznikiem wydatku (charakt. dodatnia)

292
262
975
Y
r
e [e
5)) [ E ‘T’r‘ [ 902

E£ ° O |
1 R . LM

26
97

i D
E][ -olH15 LR

| ——S

292
262
975
58.5 Y G
\
— \

180

155

5 \
©
115

26

LRDU1/LRDU2
Regulator mocy z wytgczeniem cisnienia i elektrycznym
ogranicznikiem wydatku (charakt. dodatnia)

I
Hﬁjm,
LR3DS

Regulator mocy z nadrzedng funkcja sterowania zalezng od wy-
sokiego cisnienia, wytaczeniem cisnienia i regulacjg Load Sensing

180

115

[

3425
271.5
91 Z

e

166

LG1E
Regulator mocy z nadrzedna funkcjg sterowania zalezng od cisnie-
nia sterowania (ujemne) i 2-stopniowym wytaczeniem cisnienia

LG2E

Regulator mocy z nadrzedna funkcjg sterowania zalezng od cisnie-
nia sterowania (dodatnie) i 2-stopniowym wytaczeniem cisnienia

292

108.5

73 Y| Z
——rm o

1325
=
157

26
120

61




R-PL 92500/10.09 | A11VO Typoszereg 1

Wymiary, wielkos¢ nominalna 95

HD1D/HD2D
Przestawianie hydrauliczne zalezne od cignienia sterowania,
z wylgczeniem cisnienia

Bosch Rexroth AG 43/64

Przed ustaleniem konstrukcji prosze zazadaé
wigzgcego rysunku montazu. Wymiary w mm

EP1D/EP2D
Przestawianie elekiryczne z elektromagnesem proporcjonal-
nym i wylaczeniem cisnienia

262
252
G
i 3
| = Q| =
= <
¢ o -
N
L EP1/2
DRS/DRG DRL

Regulator cisnienia z regulacjg Load Sensing Regulator
ci$nienia zdalnie sterowany

Regulator cisnienia do pracy rownolegte;j

255

157

153

97

79.5

T

i = — — -

LE1S/LE2S
Regulator mocy z nadrzedng funkcjg sterowania elektrycz-
nego (ujemne) i regulacjg Load Sensing

LE2S2/LE1S5/LE2S5
Regulator mocy z nadrzedng funkcjg sterowania elektrycz-
nego (ujemne) i regulacjg Load Sensing, przestawiany

293

62.5

169.5

[

293

62.5

LE1/2




44/64 Bosch Rexroth AG A11VO Typoszereg 1 | R-PL 92500/10.09

1 H LA H Przed ustaleniem konstrukcji prosze zazada¢
Wymlary, WlelkOSC nomlnalna 1 30/1 45 wigzgcego rysunku montazu. Wymiary w mm
LRDCS
Regulator mocy LR z wytgczeniem cisnienia D, regulacja Cross Sensing C i regulacjg Load Sensing S

Widok Y ") Srodek cigzkosci
Kierunek obrotéw w prawo
(kierunek obrotow w lewo) ) 29
10"
Z X
2 L
12.7 69 &
0 - R
® Ty (SR Lo
1 H»:«J—r$ i ¢L _ —
‘f: 1| &N
u;: Y AT & i S
S (S) | | (A)

135
1
_{
N

161.6
204

Kotnierz SAE J744

2409.58 1

242862 1
2385
2130

|

<
2451

1524 D) |
Kolnierz SAE J617 305 (A11V0) / 353 (A11VLO) 2

w (SAE 3) 16_[
69 X | To S 1T

1] s \

IR HD o 3|2 |

. C | LR

@) 2 N l J

Vv
bez pompy zasilajacej z pompa3 zasilajagca
Widok W Widok V Widok W Widok V
310 310 358 358
255 255 287 244
| ‘ 1 h —
9§ | O ® | ]
¢$¢— o o\
0|3 R 0|3 (D) o
S =S A ] 5 — T1Sq K|S AN ) <
. o/ s o of N
N )
o Y ¢ & - I
H T T '[ —Fr
ﬁ J - Lo_—u,géff_
61.9 27.8 61.9 31.8

) Wymiary zgodnie z SAE J617 nr 3, do podtaczenia do kota zamachowego silnika spalinowego
2) Obudowa lub dtugosc¢ z kotnierzem SAE J617 nr 3 jest 0 5 mm krdtsza od obudowy standardowej




R-PL 92500/10.09 | A11VO Typoszereg 1

Wymiary, wielkos¢ nominalna 130/145

Koncowki watu

Bosch Rexroth AG 45/64

Przed ustaleniem konstrukcji prosze zazadaé
wigzgcego rysunku montazu. Wymiary w mm

Z Wat zebaty DIN 5480 P Wat cyl. z wpustem pasowanym
W50x2x30x24x9g DIN 6885, AS14x9x80
55
82
N
o 12 2 %
g ol 12 E1x0.2
s [ & DIN509
= e = 1 1
5 i 5 zT zz7\
‘5 16 To] Q|
9 * }
44
— 90
65
S Wat zgbaty SAE J744
1 3/4" 13T 8/16DP 3
o 67
[a}
O 36
pd
S| 12
of |
5| EE
e '-1 S
S i
R2.5/
55
75
Przytacza
Maks.
Oznaczenie | Funkcje Norma Wymiary? ciéni?‘?ie Stan
(bar)
A Przytacze przewoddw roboczych SAE J518 1" 400 0]
Gwint mocujacy DIN 13 M12 x 1,75; 17 gteb.
Ay Przytacze przewoddéw roboczych SAE J518 11/4" 400 (0]
Gwint mocujacy DIN 13 M14x2 x 2; 19 gteb.
S, Przytacze ssania SAE J518 3" 30 (0]
Sy Gwint mocujacy DIN 13 M16 x2; 24 gteb. 26)
Ty, To Przytacze zbiornika DIN 3852 M26 x 1,5; 16 gteb. 10 5)
R Odpowietrzenie DIN 3852 M26 x 1,5; 16 gteb. 10 X
M, Punkt pomiaru, komora nastawcza DIN 3852 M12 x 1,5; 12 gteb. 400 X
M Punkt pomiaru, przytacze robocze DIN 3852 M12 x 1,5; 12 gteb. 400 X
X Przytacze cisnienia sterowania DIN 3852 M14x1,5 12 gteb. 400 0]
przy wersji z Load Sensing (S)
i zdalnie sterowanym wytaczeniem
cisnienia (G)
Y Przytacze cisnienia sterowania DIN 3852 M14 x 1,5; 12 gteb. 40 (0]
przy wersji z ogranicznikiem wydatku (H...),
2-stopniowym wytgczeniem cisnienia (E) i H
z Przytacze cisnienia sterowania DIN 3852 M14 x 1,5; 12 gteb. (0]
przy wersji z Cross Sensing (C) oraz
nadrzednym uktadem regulacji mocy (LR3) 400
nadrzednym uktadem regulacji mocy (LG1) 40
G Przytacze ci$nienia nastawczego (regulator) DIN 3852 M14 x1,5; 12 gteb. 40 (0]

przy wersji z ogranicznikiem wydatku (H.., U2),
HD i EP ze ztaczem gwintowanym GE10 - PLM
(w pozostatych przypadkach zamkniete)

1) Otwor centrujacy zgodny z DIN 332 (gwint zgodny z DIN 13)
2) W odniesieniu do maks. momentéw dociagajacych obowigzujg wskazdwki ogdine na stronie 64

4) W zalezno$ci od danych nastaw i ci$nienia roboczego
5 W zalezno$ci od pozycji montazu nalezy podtaczyé T1 lub T2 (patrz takze strona 61)

)
)
3) ANSI B92.1a-1976, kat przyporu 30°, sptaszczone dno wrebu, osiowanie na bokach wypustéw, klasa tolerancji 5
)
)
)

6) Z pompg zasilajaca
O = otwarte, musi by¢ podtaczone (przy dostawie zamknigte)

X = Zamkniete (w trakcie zwyktej eksploataciji)



46/64 Bosch Rexroth AG

Wymiary, wielkos¢ nominalna 130/145

LRDH1/LRDH5
Regulator mocy z wytaczeniem cisnienia i hydraulicznym
ogranicznikiem wydatku (charakt. ujemna)

A11VO Typoszereg 1 | R-PL 92500/10.09

Przed ustaleniem konstrukcji prosze zazadaé
wigzgcego rysunku montazu. Wymiary w mm

LRDH2/LRDHG6
Regulator mocy z wytaczeniem cisnienia i hydraulicznym
ogranicznikiem wydatku (charakt. dodatnia)

313
283

118.5

189

164

8]

313
283
118.5
79.5 Y
| G
H T Tg
pS — ULkl ®
- [I— o)
A N g@ ‘*’} )
M

28

LRDU1/LRDU2
Regulator mocy z wytgczeniem cisnienia i elektrycznym
ogranicznikiem wydatku (charakt. dodatnia)

LR3DS
Regulator mocy z nadrzedng funkcjg sterowania zalezng od wyso-
kiego cisnienia, wylaczeniem cisnienia i regulacjg Load Sensing

189

115

105

364
293

118

LG1E
Regulator mocy z nadrzedng funkcjg sterowania zalezng od cisnie-
nia sterowania (ujemne) i 2-stopniowym wytgczeniem cisnienia

LG2E
Regulator mocy z nadrzedng funkcjg sterowania zalezng od cisnie-
nia sterowania (dodatnie) i 2-stopniowym wytaczeniem cisnienia

313

129.5
94 Y |Z

Nl S

166




R-PL 92500/10.09 | A11VO Typoszereg 1 Bosch Rexroth AG 47/64

1 H LA H Przed ustaleniem konstrukcji prosze zazadaé
Wym Iary, WlelkOSC nomlnalna 1 30/1 45 wigzgcego rysunku montazu. Wymiary w mm
HD1D/HD2D EP1D/EP2D
Przestawianie hydrauliczne zalezne od cisnienia sterowania,  Przestawianie elekiryczne z elektromagnesem proporcjonal-
z wytgczeniem cisnienia nym i wytagczeniem cisnienia

283 283
125 595
86 Y
i G ~ 16
— ‘nr “LH'Jl g — -— ‘ I é
Fr[ © @ o | ( S AR
fan\ Lol O fan
Y M
= T | T [ 0o
- (=]
8 D o ¢ |8 = .
tHD1/2 —
I == EP1/2
DRS/DRG DRL
Regulator cisnienia z regulacjg Load Sensing Regulator Regulator cisnienia do pracy rownolegte;j
ci$nienia zdalnie sterowany
276
[(e} N
e L
ET{ , L
1345 X
| = [ — 7 cee ‘ ‘
© r ﬂ_J f 1 o)
2 o) (=]
= & 2
Q . %
- ‘ S iy - & X JR— I N vy S
LE1S/LE2S LE2S2/LE1S5/LE2S5
Regulator mocy z nadrzedna funkcjag sterowania elektrycz- Regulator mocy z nadrzedna funkcjag sterowania elektrycz-
nego (ujemne) i regulacjg Load Sensing nego (ujemne) i regulacjg Load Sensing, przestawiany
316 316
83.5 835
L. |w
- Fw
) @ & 63\ Widok
N LE.S5
254 X 131
777&1;‘,1——1—
, — | & LE1
H — , =3




48/64

Bosch Rexroth AG

A11VO Typoszereg 1 | R-PL 92500/10.09

Wymiary, wielkos¢ nominalna 190
LRDCS

Regulator mocy LR z wytgczeniem cisnienia D, regulacja Cross Sensing C i regulacjg Load Sensing S

Przed ustaleniem konstrukcji prosze zazada¢
wigzgcego rysunku montazu. Wymiary w mm

2165.1

379
2035
190.5
170" Z Ty M
27 H _ﬁ_/
15.9

196

Kotnierz SAE J744
165-4 (E)

163.2

139.8

ul

N\

A

=
=

[

346.8

116
131

116

T4

A

bez pompy zasilajacej

Widok W
346.8

90
120.7

Va
\\J

?

v

Widok V

346.8
281.3

Widok Y

") Srodek

Kierunek obrotéw w prawo

(kierunek obrotéw
w lewo)

34

107

(ains——
T \He (18
Y A /( 0\\_ S
S) || \K)/ HIRA
. 11 -To
o o
&L /1 )l
2245
262.5

Kotnierz SAE J617
(SAE 3)

16 |

341.8 (A11VO) / 390 (A11VLO) 2

ciezkosci

10]

|
o0 &
S E
Q| Q| Q|
z pompa zasilajaca
Widok W Widok V
395 395
319 272
o [ O\ @ 1
~ <
Hsi s 8 o —
o/
O O 1
/ A
| 69.9 | | 365

) Wymiary zgodnie z SAE J617 nr 3, do podtaczenia do kota zamachowego silnika spalinowego
2) Obudowa lub dtugosc¢ z kotnierzem SAE J617 nr 3 jest 0 5 mm krdtsza od obudowy standardowej




R-PL 92500/10.09 | A11VO Typoszereg 1

Wymiary, wielkos¢ nominalna 190

Bosch Rexroth AG 49/64

Przed ustaleniem konstrukcji prosze zazadaé
wigzgcego rysunku montazu. Wymiary w mm

Koncowki watu

Z Wat zebaty DIN 5480 P Wat cyl. z wpustem pasowanym
W50x2x30x24x9g DIN 6885, AS16x10x100
55
105
« 36 5
= 2] ] o 42
3 oo 15 E1x0.2
s | 8 S DIN509
o = 2 V]
& 2zl 1S g 3 = ZI
® = 8
; * }
44
— 113
65
S Walt zebaty SAE J744 Wat zebaty SAE J744
1 3/4" 13T 8/16DP 3 2" 15T 8/16DP 3
o 67 o 80
(o] N
&) 36 1) 36
= =
212 2|12
& | @ |
© © 2 '7% 2 © © 77:’5‘- %8
N V) 3 ,CE V) ‘ 3
3 | = =
R2.5/ R4
55 66
75 88
Przytacza
Maks.
Oznaczenie | Funkcje Norma Wymiary?) ci$nienie Stan
(bar) 4
A, Ay Przytacze przewoddw roboczych SAE J518 11/2" 400 0]
Gwint mocujacy DIN 13 M16 x 2; 21 gteb.
S, Przytacze ssania SAE J518 3 1/2" 30 (0]
Sy Gwint mocujacy DIN 13 M16x2; 24 gteb. 26)
Tq, T Przytacze zbiornika DIN 3852  M33x 2; 18 gteb. 10 5)
R Odpowietrzenie DIN 3852 MB33x 2; 18 gieb. 10 X
M; Punkt pomiaru, komora nastawcza DIN 3852 M12 x 1,5; 12 gteb. 400 X
M Punkt pomiaru, przytacze robocze DIN 3852 M12 x 1,5; 12 gteb. 400 X
X Przytacze cisnienia sterowania DIN 3852 M14x1,5 12gteb. 400 0]
przy wersji z Load Sensing (S)
I zdalnie sterowanym wytaczeniem
ci$nienia (G)
Y Przytacze cisnienia sterowania DIN 3852 M14 x 1,5; 12 gteb. 40 (e}
przy wersji z ogranicznikiem wydatku (H...),
2-stopniowym wytaczeniem cisnienia (E) i HD
V4 Przytacze cisnienia sterowania DIN 3852 M14 x 1,5; 12 gteb. (0]
przy wersji z Cross Sensing (C) oraz
nadrzednym uktadem regulacji mocy (LR3) 400
nadrzednym uktadem regulacji mocy (LG1) 40
G Przytacze cisnienia nastawczego (regulator) DIN 3852 M14 x1,5; 12 gteb. 40 (0]
przy wersji z ogranicznikiem wydatku (H.., U2),
HD i EP ze ztaczem gwintowanym GE10 - PLM
(w pozostatych przypadkach zamkniete)

1) Otwor centrujacy zgodny z DIN 332 (gwint zgodny z DIN 13)
2) W odniesieniu do maks. momentdw dociagajacych obowigzujg wskazéwki ogdine na stronie 64
3) ANSI B92.1a-1976, kat przyporu 30°, sptaszczone dno wrebu, osiowanie na bokach wypustéw, klasa tolerancji 5
4) W zalezno$ci od danych nastaw i ci$nienia roboczego
5) W zaleznosci od pozycji montazu nalezy podtaczyé T1 lub T2 (patrz takze strona 61)
6) Z pompa zasilajaca

O = otwarte, musi by¢ podtaczone (przy dostawie zamkniete)

X = Zamkniete (w trakcie zwyktej eksploatacji)



50/64 Bosch Rexroth AG

Wymiary, wielkos¢ nominalna 190

LRDH1/LRDH5
Regulator mocy z wytaczeniem cisnienia i hydraulicznym
ogranicznikiem wydatku (charakt. ujemna)

A11VO Typoszereg 1 | R-PL 92500/10.09

Przed ustaleniem konstrukcji prosze zazadaé
wigzgcego rysunku montazu. Wymiary w mm

LRDH2/LRDHG6
Regulator mocy z wytaczeniem cisnienia i hydraulicznym
ogranicznikiem wydatku (charakt. dodatnia)

379 379
3215 3215
148 148
9 109 o
y (/™ Y . :
m G — -
. — ! \r[\ ﬁ ?Q& s E
[ N I T B /m\
Y
| een, e =
L1 Cal 1 15_; T
LRDU1/LRDU2 LR3DS

Regulator mocy z wytgczeniem cisnienia i elektrycznym
ogranicznikiem wydatku (charakt. dodatnia)

Regulator mocy z nadrzedng funkcja sterowania zalezng od wy-
sokiego cisnienia, wytaczeniem cisnienia i regulacjg Load Sensing

379
321.5

775

2275

142.5

118.5

| ey

379

34

[

LG1EH
Regul. mocy z nadrz. funk. sterowania zal. od cisn. sterow. (uj.),
2-stopn. wylaczeniem cisn. i hydr. ograniczeniem wydatku

LG2EH
Regul. mocy z nadrz. funk. sterowania zal. od ci$n. sterow. (dod.),
2-stopn. wylaczeniem cisn. i hydr. ograniczeniem wydatku

392
148
Zy
109 Y {m o
®
- © 0| 2
g 7:’4‘  —— §g
@ @ 9 0
- M
242
- Y ;1 2
C \HT'FT [
| fE o
SH T 3=
S i DS, L)

4425
365
148 Z4
109 "
Y £/
[ =
o F - S
@ @ M\
,,,,,,, M
- Y\ 399 7,
C T T '
3 EFCH- 2.3
wH L‘G 8:
Cal T 1 32—




R-PL 92500/10.09 | A11VO Typoszereg 1

Wymiary, wielkos¢ nominalna 190

HD1D/HD2D
Przestawianie hydrauliczne zalezne od cisnienia sterowania,
z wytgczeniem cisnienia

Bosch Rexroth AG

51/64

Przed ustaleniem konstrukcji prosze zazadaé
wigzgcego rysunku montazu. Wymiary w mm

EP1D/EP2D
Przestawianie elekiryczne z elektromagnesem proporcjonal-
nym i wytaczeniem cisnienia

379
321.5
148
109 Y G
-
< - 0|8
>~ N -
J )

34
118.5

379

321.5

~

142.5
187.5

~

118.5

DRS/DRG
Regulator cisnienia z regulacjg Load Sensing
Regulator cisnienia zdalnie sterowany

DRL

Regulator cisnienia do pracy rownolegte;j

379

178

-
-~

131

-

315.5

178

89.5

|

118.5

LE1S/LE2S
Regulator mocy z nadrzedng funkcjg sterowania elektrycz-
nego (ujemne) i regulacjg Load Sensing

LE2S2/LE1S5/LE2S5
Regulator mocy z nadrzedng funkcjg sterowania elektrycz-
nego (ujemne) i regulacjg Load Sensing, przestawiany

383

156.5

2|

|

LE12]7 |

383
156.5
—t _EEI
— o~
@ -
'@ﬁ\ Widok
,,,,,,,,,,, I LE.S5
3215 X 198.5
S5
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1 H LA H Przed ustaleniem konstrukcji prosze zazada¢
Wymlary, W|e|kOSC nomlnalna 260 wigzgcego rysunku montazu. Wymiary w mm
LRDCS
Regulator mocy LR z wytaczeniem cisnienia D, regulacja Cross Sensing C i regulacjg Load Sensing S

4085 Widok Y ") Srodek ciezkosci
214 Z 1 M Kierunek obrotow w prawo 5,
185) 1 / (kierunek obrotéw w lewo) 10"
30 L A/j
15.
5.9 7 W S .
= e /3 2 il
Van) o T1\e 7
5 Y Al
s (S) || \K
3 °
R R -
Kotnierz SAE J744 | 2245
165-4 (E) W 262.5
346 ‘
1865 T, Z S|X
_ /
m N [
o
bez pompy zasilajacej z pompa zasilajaca
Widok W Widok V Widok W Widok V
3721 3721 428 428
307 307 346 329.5
e l Y l T pi
oY & & ¢ ]
~ | HE IRE SE
[ <
vl B I i e =
N - S O DD
k > i }

69.9 36.5 778 36.5
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Wymiary, wielkos¢ nominalna 260

Bosch Rexroth AG 53/64

Przed ustaleniem konstrukcji prosze zazadaé
wigzgcego rysunku montazu. Wymiary w mm

Koncowki watu
Z Wat zebaty DIN 5480 P Wat cyl. z wpustem pasowanym
W60x2x30x28x9g DIN 6885, AS18x11x100
58
— 105
I |4 sl T
1) =
i| 15
3 o/ 15 E1x0.2
g | S DIN509
2 -, |
2 i 5 3 2
® = )
; * }
47
— 13
66
S Wat zebaty SAE J744 T Wat zebaty SAE J744
1 3/4" 13T 8/16DP 3 21/4" 17T 8/16DP 9
o 67 o 80
[a} N
&) 36 ) 42
= =
g 12 ,?3 15
ey [ 4 [
LO, = = ™ -
5 =l e = e
o IINH = o 7l .‘ S
[S) —— '7 [S) ——
R2.5/1 R4
55 66
75 88
Przytacza
Maks.
Oznaczenie | Funkcje Norma Wymiary? ci$nienie Stan
(bar) 4
A, Ay Przytacze przewoddw roboczych SAE J518 11/2" 400 0]
Gwint mocujacy DIN 13 M16 x 2; 21 gteb.
S Przytacze ssania SAE J518 31/2" 30 (0]
Gwint mocujacy DIN 13 M16 x2; 24 gteb.
S Przytacze ssania SAE J518 4" 26) (0]
Gwint mocujacy DIN 13 M16 x 2; 21 gteb.
P’ Przytacze zbiornika DIN3852 M33x2; 16 gteb. 10 5
2
R Odpowietrzenie DIN 3852 M33 x 2; 16 gteb. 10 X
M Punkt pomiaru, komora nastawcza DIN 3852 M12 x 1,5; 12 gteb. 400 X
M Punkt pomiaru, przytacze robocze DIN 3852 M12x1,5; 12 gteb. 400 X
X Przytacze cisnienia sterowania DIN 3852 M14x1,5 12 gteb. 400 (0]
przy wersji z Load Sensing (S)
I zdalnie sterowanym wytaczeniem cisnie-
nia (G)
Y Przytacze cisnienia sterowania DIN 3852 M14 x 1,5; 12 gteb. 40 0]
przy wersji z ogranicznikiem wydatku (H...),
2-stopniowym wytaczeniem cisnienia (E) i H
z Przytacze cisnienia sterowania DIN 3852 M14 x 1,5; 12 gteb. 0]
przy wersji z Cross Sensing (C) oraz
nadrzednym uktadem regulacji mocy (LR3) 400
nadrzednym uktadem regulacji mocy (LG1) 40
G Przytacze cisnienia nastawczego (regulator) DIN 3852 M14 x 1,5; 12 gteb. 40 (0]
przy wersji z ogranicznikiem wydatku (H.., U2),
HD i EP ze ztaczem gwintowanym GE10 - PLM
(w pozostatych przypadkach zamkniete)

1) Otwor centrujacy zgodny z DIN 332 (gwint zgodny z DIN 13)
2) W odniesieniu do maks. momentdw dociagajacych obowiazujg wskazéwki ogdine na stronie 64

3) ANSI B92.1a-1976, kat przyporu 30°, sptaszczone dno wrebu, osiowanie na bokach wypustéw, klasa tolerancji 5
4) W zaleznosci od danych nastaw i ci$nienia roboczego
5) W zaleznosci od pozycji montazu nalezy podtaczyé T1 lub T2 (patrz takze strona 61)
6) Z pompa zasilajaca

O = otwarte, musi by¢ podtagczone (przy dostawie zamkniete)

X = Zamkniete (w trakcie zwyktej eksploatacji)
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Bosch Rexroth AG

Wymiary, wielkos¢ nominalna 260
LRDH2/LRDH6

Regulator mocy z wytaczeniem cisnienia i hydraulicznym

LRDH1/LRDH5

Regulator mocy z wytaczeniem cisnienia i hydraulicznym
ogranicznikiem wydatku (charakt. ujemna)

A11VO Typoszereg 1 | R-PL 92500/10.09

Przed ustaleniem konstrukcji prosze zazadaé
wigzgcego rysunku montazu. Wymiary w mm

ogranicznikiem wydatku (charakt. dodatnia)

4085 3;08-5
174.5 851 174.5
116 Y on 135.5 Y m om
i
a ot o - |15
[0 ] ¢ - Olss
N r Jan) . M
Y Y
T T L
| E ! D 5 [ E 1 D; 2
. ﬂéﬂ%ﬁiﬁ . H2  PRED S
LRDU1/LRDU2 LR3DS

Regulator mocy z wytgczeniem cisnienia i elektrycznym
ogranicznikiem wydatku (charakt. dodatnia)

Regulator mocy z nadrzedng funkcja sterowania zalezng od wy-

sokiego cisnienia, wytaczeniem cisnienia i regulacjg Load Sensing

408.5
351
104.5
@ G
el --- T &
e i
© 8
_ ® SoaR o)
ﬁ% \ >
0
N
i{ i

235

408.5
|
% === 1
@) 2
)

I V.S

LG1EH

Regul. mocy z nadrz. funk. sterowania zal. od cisn. sterow. (uj.),
2-stopn. wylaczeniem cisn. i hydr. ograniczeniem wydatku

LG2EH

Regul. mocy z nadrz. funk. sterowania zal. od ci$n. sterow. (dod.),

2-stopn. wylaczeniem cisn. i hydr. ograniczeniem wydatku

419.6
174.5
135.5 ZQ
y f—=
@° |
777@&5'7” I D
le) - - AN ™
) 1 98 &
0
N
2]
el —1

4691

391.6

Z4

1875

212

246

|—L‘W
PN

—

217,

75

132.5
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Przed ustaleniem konstrukcji prosze zazadaé

Wym Iary, WI el kOSC n O m | n al n a 260 wigzgcego rysunku montazu. Wymiary w mm
HD1D/HD2D EP1D/EP2D

Przestawianie hydrauliczne zalezne od cisnienia sterowania,  Przestawianie elektryczne z elektromagnesem proporcjonal-
z wytaczeniem cisnienia nym i wytaczeniem cisnienia

408.5 4085
351
351
1745 1045
135.5 - G
Y G

199

=

1875
i
@ |
'
7o |4
152.8
194
R l
o
57
1525

Y
Erﬁ‘ ‘ °
i HD12 © ) 5 % 2
Sl 1/ - - -
i [l = S—
DRS/DRG DRL
Regulator cisnienia z regulacjg Load Sensing Regulator cisnienia do pracy rownolegtej

Regulator cisnienia zdalnie sterowany

408.5

\‘\
1
|
R
@i
}?
!
189.5

= A =|

3455 X X
( ] ‘:1 ﬁéﬁ? ‘
= = r- T ‘
I E i%% & ° T e g 0
] T 3 /ﬁ![ DRL |€B2 e
R _( PN =" —— ﬁ RSN =NI 9 }
LE1S/LE2S LE2S2/LE1S5/LE2S5
Regulator mocy z nadrzedng funkcjg sterowania elektrycz- Regulator mocy z nadrzedng funkcjg sterowania elektrycz-
nego (ujemne) i regulacjg Load Sensing nego (ujemne) i regulacjg Load Sensing, przestawiany
409.5 409.5
183 183

203.5

il
|
T
il
203.5
|
~TH
@:i:
&
~ %
=

=1 2 =l

348 X
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Wymiary napedow przelotowych

Kotnierz SAE J744 - 82-2 (A) Piasta do walu zebatego ANSI B92.1a-1976  5/8" 9T 16/32 DP")  (SAE J744-16-4 (A)  KO1
3/4"11T 16/32 DP)  (SAE J744 - 19-4 (A-B)) K52

Ao A1 A2 A3d
T WN K01 K52

O-Ring? 40 240 240 8  M10x1,5; 15 gleb.

\ 60 257 257 - M10 x 1,5; 15 gleb.

75 275 275 - M10 x 1,5; 15 gleb.
A3 0 95 306 306 - M10 x 1,5; 12,5 gleb.
S 12 130/145 |329 329 - M10 x 1,5; 12,5 gleb.
N 13011457363 363 - M10 x 1,5; 12,5 gleb.

190 |359,8 3598 - M10 x 1,5; 13 gleb.

@@ | D 190*  |394 394 - M10 x 1,5; 13 gleb.

| 4 260 385 385 -  M10x1,5; 13 gleb.

106.4 Al 260°  |427.3 4273 - M10 x 1,5; 13 gleb.

130 do kotnierza ) Wersja z pompa zasilajaca

Kotnierz SAE J744 — 101-2 (B) Piasta do watu zebatego ANSI B92.1a-1976  7/8" 13T 16/32 DPV (SAE J744 -22-4 (B)) K02
1"15T 16/32 DPY)  (SAE J744 - 25-4 (B-B)) K04

Piasta do watu zebatego DIN 5480 W35x2x30x16x9g K79
Otwory w WN40 i 145 A1 A2 A3
WN K02 K04 K79
40 244 244 10 M12x1 x 75; 19 gteb.
60 261 261 261 10 M12x1 x 75; 19 gteb.
75 279 279 10 M12x1 x 75; 19 gteb.
95 303 303 303 10 M12x1 x 75; 16 gteb.

130/145|326 326 326 10 M12x1 x 75; 16 gteb.
130/145*|360 360 360 10 M12x1 x 75; 16 gteb.

190 371,8 369,8 361,8 - M12x1 x 75; 15 gleb.
190* 404 404 394 - M12x1 x 75; 15 gteb.
260 395 395 395 - M12x1 x 75; 15 gteb.
do kotnierza 260* 437,5 4375 4375 - M12x1 x 75; 15 gteb.
W przypadku WN 190 i 260 otwory sg przesuniete o 45° ‘) Wersja z pompa zasilajaca

w kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara.

Kotnierz SAE J744 — 127-2 (C) Piasta do watu zebatego ANSI B92.1a-1976 1 1/4" 14T 12/24 DP") (SAE J744 - 32-4 (C)) K07
11/2" 17T 12/24 DPY) (SAE J744 - 38-4 (C-C)) K24

Piasta do watu zebatego DIN 5480 W30x2x30x14x9g K80
W35x2x30x16x9g K61
A9 A1 A2 A3d
. WN K07 K24 K80 K61
o) g 272 - 265 265 13 M16x2; 20 gleb.
75 290 - 283 283 13 M16x2; 20 gteb.
A3 | 95 318 318 318 318 13 M16x2; 16 gleb.

130/145|330 330 330 330 13 M16x2;20 gteb.

2127

130/145%364 364 364 364 13 M16x2; 20 gteb.

") Wersja z pompa zasilajgca

213 A1l
do kotnierza

Wskazowka:
kotnierz taczacy mozna takze obrdci¢ o 90°. Potozenie standardowe przedstawiono na rysunku. W razie potrzeby prosze
podac w formie dopisku.

) Kat przyporu 30°, sptaszczone dno wrebu, osiowanie na bokach wypustdw, klasa tolerancji 5
2) Pierscien uszczelniajacy O-ring wchodzi w zakres dostawy
3) DIN 13, w odniesieniu do maks. momentéw dociggajacych obowigzujg wskazdwki ogdlne na stronie 64
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Wymiary napedow przelotowych

Kotnierz SAE J744-127-2+4 (A) Piasta do walu zebatego ANSI B92.1a-1976 1 1/4" 14T 12/24 DP")  (SAE J744-32-4 (C) K07
11/2"17T 12/24 DPY)  (SAE J744 - 38-4 (C-C)) K24

Piasta do watu zebatego DIN 5480 W30x2x30x14x9g K80
W35x2x30x16x9g K61
Al A2 A3d
A2 WN K07 K24 K80 K61

O-Ring? 190 367,8 367,8 367,8 367,8 13 M16x2; 19 gleb.
190* 400 400 400 400 13 M16x2;19 gleb.
260 391,5 391,5 391,5 391,5 13 M16x2; 19 gieb.
260~ 433,5 433,5 433,5 433,5 13 M16x2; 19 gieb.
") Wersja z pompa zasilajaca

115
0127

A1
181 do kotnierza

Kotnierz SAE J744 — 152-4 (D) Piasta do watu zebatego ANSI B92.1a-1976 1 1/4" 14T 12/24 DP")  (SAE J744 — 32-4 (C)) K86
13/4"13T 8/16 DP")  (SAE J744 - 44-4 (D)) K17

Piasta do watu zebatego DIN 5480 W40x2x30x18x9g K81
W45x2x30x21x9g K82
W50x2x30x24x9g K83
Ao A1 A2 A3d
A3 O-Ring? WN K86 K17 K81 K82 K83
= N 75 290 - 290 ~ 13 M20x2x5; 28 gleb.

95 317 327 317 317 - 30 M20x2 x 5; 25 gteb.
130/145 1340 350 340 340 340 30 M20x2x 5;25 gleb.
130/145%|374 384 374 374 374 30 M20x2x 5;25 gleb.
190 392 392 392 392 392 13 M20x2 x 5; 22 gteb.
190* 424 424 424 424 424 13 M20x2 x 5; 22 gleb.
260 417 417 417 417 417 13 M20x2 x 5; 22 gleb.

161.6

|

1

\
2152.4

260" 459 459 459 459 459 13 M20x2 x 5; 22 gleb.

") Wersja z pompa zasilajaca

Al
do kotnierza

Kotnierz SAE J744 — 101-2 (E) Piasta do watu zebatego ANSI B92.1a-1976 1 3/4" 13T 16/32 DP")  (SAE J744 —32-4 (C)) K72

Piasta do watu zebatego DIN 5480 W50x2x30x24x9q) K84
W60x2x30x28x9g K67
A2 Al A2 A3

A3 N WN K72 K84 K67
— O-Ring?) 190 376,8 376,8 — 19 M20x2 x 5; 20 gfeb.
190* 409 409 - 19 M20x2 x 5; 20 gteb.
260 417 400 400 19 M20x2 x 5; 20 gteb.
© - 260* 459 4425 4425 19 M20x2 x 5; 20 gteb.

3 R ") Wersja z pompa zasilajaca

Q) ®
&N
Al
do kotnierza

Wskazoéwka:
kotnierz taczacy mozna takze obrdci¢ o0 90°. Potozenie standardowe przedstawiono na rysunku. W razie potrzeby prosze
podac w formie dopisku.

1) Kat przyporu 30°, sptaszczone dno wregbu, osiowanie na bokach wypustéw, klasa tolerancji 5
2) Pierscien uszczelniajacy O-ring wchodzi w zakres dostawy
3) DIN 13, w odniesieniu do maks. momentéw dociggajacych obowigzujg wskazéwki ogdlne na stronie 64
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Przeglad mozliwosci dobudowy do A11V(L)O

gii?:t. A11VO Mozliwos¢ dobudowy — 2. pompa ;‘;epﬁi
Kolnierz  piactado O, A11VO | Atovs)031 | AtoviSI053 | A4FO AWVG MOVG | Pompao | dostgpny
w. zgbat.  skr. WN(wal) | WN(wah) | WN(wal) | WN(wal) | WNwah) | WNwal uziz:f,_mu dla WN
82-2(A) 5/8" Kot |- 18 (U) 1w |- - - wiek. konstr. F | 40...260
WN4-22 1)
34" K52 |- 18(S) 10(9) - - - . 40..260
1012 (B) 7/8" Koz |- 28(SR) |28(SR) |16.2228(5 |- 18(S) wielk. konstr.N| 40...260
45 (U) 45 (UW) WN20-32 )
wielk. konstr. G
WN38-45
1 Ko4  [40(9) 45 (SR) gg 5325\2) - 28 (S) 28,45(S) |- 40...260
W35 K79 |40 (2) N - N N N - 40...260
1272(C) 11/4" Ko7 |60(S) 172)0(8((5‘) o Eﬁ)) 7 40,5, 7 (S) |63 () - 60...260
112" Ked |- 100(S)  |85(S) N N N - 95..260
W30 K80 |- N N N 40,56 (2) |- - 60...260
W35 K61 |60 (2) - - - 20 é‘; A - 60...260
1524 (D) 114" K86 |75(S) N N N N - N 75..260
134" K17 |95130,145(S) |140(S) |- N 90,125(S) |- N 130...260
W40 K81 |75 (2) N N N 1252 |- - 75..260
W45 K82 |95 (2) N N N 90,125 (A) |- — 95..260
W50 K83  |130,145(2) |- N N N N — 130...260
1654 (E) 134" K72 |190,260(S) |- - - 180,250 (S) |- N 190...260
W50 K84  |190 (2) N N N 1802 |- — 190...260
W60 K67 | 260 (2) N N N N N - 260

) Rexroth zaleca stosowaé specjalne wersje pomp zebatych. Prosimy zasiegnaé porady
2) A10VO z kotnierzem 4 otwory mozna dobudowac tylko do A11V(L)O 190 i 260

Pompy kombinowane A11VO+A11VO

Dtugosc¢ catkowita A 1)

A11VO 2. pompa

1. pompa WN40 WN60 WN75 WN95 WN130/145 WN130/14520 WN190 WN1902 WN260 WN260 2
WN40 - - - - - - - - - -
WN60 490 507 - - - - - - - -
WN75 - 525 550 - - - - - - -
WN95 528 560 577 604 - - - - - -
WN130/145 |551 572 600 627 650 698 - - - -
WN130/145 2) | 585 606 634 661 684 732 - - - -
WN190 586,8 609,8 652 679 702 750 723,6 772,3 - -
WN190 2 619 642 684 711 734 782 755,8 804,5 - -
WN260 620 6335 677 704 727 775 746,8 795,5 772 828
WN260 2) 662,5 6755 719 746 769 817 789,3 838 814,5 870,5

) Przy zastosowaniu watu Z (wat zebaty DIN 5480) dla dobudowanej pompy (2. pompa)
2) Wersja z pompa zasilajaca

Przy zamawianiu pomp kombinowanych nalezy potgczy¢ oznaczenia typow
1.1 2. pompy znakiem ,+*.

Kod typu 1. pompy + kod typu 2. pompy

Przyktad zamdwienia:
A11VO130LRDS/10R-NZD12K61 + A11VO60LRDS/10R-NZC12N00
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Wskaznik kata wychylenia

Optyczny wskaznik kata wychylenia, V

W przypadku optycznego wskaznika kata wychylenia pozy-
cje tarczy skosnej pompy wskazuje mechaniczny wskaznik
umieszczony z boku obudowy.

T1‘ G MT A
= YA N ] S
WY Vg max Vg min
N
| e [ ]
oy | st § |
R T NS5 g min My S
Vg max

% (©) @T )
4

Parametry
Napigcie zasilania Uy,

Bosch Rexroth AG

10...30 V prad staty

Napiecie wyjsciowe U,

25V 45V
(Vg min.) (Vg maks.)

Zabezpieczenie przed niewlasciwym podt. biegundw

odpornosé na zwarcia

Zgodnos¢ elektromagnetyczna

szczegoty na zapytanie

Zakres temperatur roboczych

-40°C...+125°C

Odpornos¢ na drgania
drgania sinusoidalne
EN 60068-2-6

10 g/5...2000 Hz

Odpornosé na wstrzasy
wstrzasy okresowe IEC 68-2-29

25¢

Odpornos¢ na dziatanie
mgty solnej DIN50021-SS

96 h

Stopien ochrony DIN/EN 60529

IP67 oraz IP69K

Materiat obudowy

tworzywo sztuczne

Kontrawtyk

AMP Superseal 1,5; 3-pinowy,

nr mat. Rexroth R902602132

A sktada sie z: nr AMP
. — 1 obudowa gniazda, 3-pinowa 282087-1
o) g p
O — 3 uszczelnienia kazdej zyty przewodu, z6tte _ 281934-2
,jﬁ L — 3 styki gniazda 1,8 - 3,3 mm 283025-1
Kontrawtyk nie wchodzi w zakres dostawy. Rexroth moze go
WN A C dostarczy¢ na zapytanie.
40 50,5 84,0
60 niedostepne
75 60,7 97,0 W
95 63,5 104,0 D)
130 70,9 12,0 [ W] Widok V
L_] N
190 87,6 123,5 e % & é/ nie w skali
260 87,6 137,0 ,j i
2 . . A
Elektryczny wskaznik kata wychylenia, R B Masa Uy
W elektrycznym wskazniku kata wychylenia pozycja tarczy .
skosnej pompy jest mierzona przez elektryczny czujnik kata — Y T Na_g@me U
wychylenia. Wskaznik posiada wytrzymata, uszczelniong %) In ﬂ wyjsclowe Ua
obudowe oraz zintegrowang elektronike do obstugi zastoso- o — LN
wan motoryzacyjnych. L@] -V
Parametrem podstawowym czujnika kata wychylenia (Halla)
jest napiecie proporcjonalne do kata wychylenia (patrz WN A B C
tabela ponizej). 40 50,5 88,5 118,3
Ty GM A 60 niedostepne
T 5 I . 75 60,7 98,7 131,3
T 95 63,5 101,5 138,3
7 e 130 70,9 108,9 146,3
Y Vg max Vg min
AV S ———— 190 87,6 125,6 157,8
.;m ,,,,,,, i |::| 260 87,6 125,6 171,3

59/64
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Wiyki elektromagnesow
DEUTSCH DT04-2P-EP04, 2-pinowy

odlewany, bez dwukierunkowej diody gaszacej
(standard) P

Stopien ochrony zgodny z DIN/EN 60529: IP67 oraz IP69K

Symbol na schemacie

bez dwukierunkowej
diody gaszacej

Kontrawtyk

DEUTSCH DT06-2S-EP04
nr mat. Rexroth R902601804

sktada sie z: oznaczenie DT

— 1 obudowa DT06-2S-EP04
- 1 klin W2s
- 2 gniazda 0462-201-16141

Kontrawtyk nie wchodzi w zakres dostawy.
Rexroth moze go dostarczy¢ na zapytanie.

D
Ha
36v

Wskazowka dotyczaca elektromangesow okragtych:

dtugosé wityku moze zmieni¢ sie w wyniku obrécenia korpu-
SU magnesu.

Nalezy przestrzegac nastepujacej procedury:
— 1. Odkreci¢ nakretke mocujaca (1)

— 2. Obrdcié¢ korpus magnesu (2) tak, aby znalazt sie w
Zzgdanym potozeniu

— 3. Dokreci¢ nakretke mocujaca
moment dociggajacy dla nakretki mocujacej: 5+ Nm
(rozmiar klucza SW26, 12kt DIN 3124)

A11VO Typoszereg 1 | R-PL 92500/10.09
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Wskazdowki dotyczace montazu
Uwagi ogdine

Jednostka ttokowa osiowa musi by¢ wypetniona ciecza roboczg i odpowietrzona zardwno podczas uruchamiania, jak i podczas pracy. Na-
lezy o tym pamietaé w przypadku dtuzszego przestoju, poniewaz ciecz moze zosta¢ odprowadzona z uktadu przewodami hydraulicznymi.
Olej przecieku w obudowie musi zostaé odprowadzony do zbiornika potozonym jak najwyzej przytaczem przecieku. Minimalne
cisnienie ssania w przytaczu S nie moze wynosi¢ mniej niz 0,8 bar abs. (bez pompy zasilajacej) ew. 0,6 bar (z pompa zasilajaca.

Przewody ssania i przecieku muszg wchodzi¢ do zbiornika w miejscu znajdujgcym sie ponizej minimalnego poziomu cieczy,
niezaleznie od trybu pracy pompy.

Pozycja montazu
Patrz przyktady ponizej. Pozostate pozycje montazu sg mozliwe po zasiegnieciu porady.

Montaz pod zbiornikiem (standard) Montaz nad zbiornikiem

Pompa umieszczona jest ponizej min. poziomu cieczy zbiornika. Pompa umieszczona jest powyzej min. poziomu cieczy zbiornika.

Nalezy uwzgledni¢ maksymalng dopuszczalng wysokos¢
zasysania hg maks. = 800 mm.

Zalecana pozycja montazu: 1i 2.

Wersja A11VLO (z pompa zasilajaca) nie jest przewidziana
do montazu nad zbiornikiem.

Zalecenie dla pozycji montazu 7 (koricéwka watu do gory):
zawor zwrotny przewodu przecieku (cisnienie otwarcia

0,5 bar) skutecznie zapobiega opréznianiu sie obudowy
przez przewody przecieku.

W przypadku zmiany ustawien przy pomocy regulatora
cisnienia, ogranicznika wydatku, przestawiania HD i EP na-
lezy ustawi¢ resztkowg objetos¢ ttoczenia Vg = 5 % Vg maks.-
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hs maks. = 800 mm, h¢ min. = 200 mm, hy,in. = 100 mm, SB = Przegroda uspokajajaca

Przy projektowaniu zbiornika nalezy zapewnié¢ odpowiedni odstep amin. pomiedzy przewodem ssawnym a przewodem prze-
cieku, aby nie dochodzito do bezposredniego zasysania podgrzanego oleju przecieku.

Pozycja montazu| Odpowietrzanie Napetnianie Pozycja montazu| Odpowietrzanie Napetnianie

1 T4 S+ Ty 5 Ly + Lo Lo (S) + Ly (Tq)

2 R S+T, 6 R+ Lo Lo (S) + L1 (To)

3 Ti/T2 S+ Ti/T2 7 Ly + Lo Lo (S) + L1 (T4/To)
4 R S+ T4/T>
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Wskazdwki dotyczace montazu

Montaz zbiornika

Pompa ponizej min. poziomu cieczy w zbiorniku.

11K
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hs maks. = 800 mm, h; min. = 200 mm, hpyin. = 100 mm,
SB = Przegroda uspokajajaca

Przy projektowaniu zbiornika nalezy zapewnié¢ odpowiedni
odstep amin. pomiedzy przewodem ssawnym a przewodem
przecieku, aby nie dochodzito do bezposredniego zasysania
podgrzanego oleju przecieku.

;%zr'nyt(;]:u Odpowietrzanie Napetnianie

8 T automatycznie przez
wszystkie otwarte

9 R przytacza Ty, T, Ri S,
w wyniku pofozenia

10 R ponizej poziomu cieczy
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Notatki
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Wskazowki ogolne

A11VO Typoszereg 1 | R-PL 92500/10.09

— Pompa A11VO jest przewidziana do pracy w obiegu otwartym.

- Projektowanie, montaz, uruchomienie jednostki ttokowej osiowej wymagajg zaangazowania wykwalifikowanego personelu.

- Przytacza robocze i funkcyjne sa przewidziane wytacznie do montazu przewoddéw hydraulicznych.

— Podczas eksploatacji oraz tuz po jej zakoriczeniu jednostka ttokowa osiowa, a w szczegdlnosci magnesy stwarzaja nie-
bezpieczeristwo doznania oparzer. Nalezy przewidzie¢ stosowne Srodki bezpieczeristwa (np. nosi¢ odziez ochronna).

— W zaleznosci od trybu pracy jednostki ttokowej osiowej (ciSnienie robocze, temperatura cieczy roboczej) moga pojawiac

sie odchylenia od standardowej charakterystyki pracy.

- Przytacza cisnieniowe:

przytacza i gwinty mocujace sg dostosowane do pracy przy podanym cisnieniu maksymalnym. Producent maszyny lub
instalacji musi zadbac¢ o to, by elementy przytaczeniowe i przewody odpowiadaty przewidywanym warunkom eksploatacji
(cisnienie, przeptyw, ciecz robocza, temperatura) i wymaganym wspotczynnikom bezpieczerstwa.

- Nalezy przestrzegac podanych informacji i wskazéwek.
- Nalezy stosowaé nastepujace momenty dociagajace:

- Potaczenie gwintowe jednostki ttokowej osiowe;:

maksymalne dopuszczalne momenty dociggajace Mg maks. Stanowig wartosci maksymalne potaczenia gwintowego i nie

wolno ich przekracza¢. Wartosci patrz ponizsza tabela.

- Armatura:

przestrzegaé danych producenta dotyczacych momentéw dociggajgcych stosowanej armatury.

- Sruby mocujace:

w przypadku srub mocujacych zgodnych z DIN 13 zalecamy sprawdzenie momentu dociggajgcego dla kazdej sruby

zgodnie z VDI 2230.
- Sruby zamykajace:

w przypadku $rub zamykajacych dostarczonych wraz z jednostkg ttokowg osiowa obowigzuja momenty dociggajace srub

zamykajacych My. Wartosci patrz ponizsza tabela.

- Produkt nie jest dopuszczony do stosowania jako element koncepciji bezpieczenstwa kompletnej maszyny zgodnie z

DIN EN ISO 13849.

Maks. dopuszczalny Wvmaaan
. . moment dociggajacy ymagany L Rozmiar klucza

Rozmiar gwintu s ; moment dociagajacy o
gwintéw mocujacych . - szesciokatnego
M srub zamykajacych My

G maks.

M12x 1,5 DIN 3852 50 Nm 25 Nm 6 mm

M14 x 1,5 DIN 3852 80 Nm 35 Nm 6 mm

M22 x 1,5 DIN 3852 210 Nm 80 Nm 10 mm

M26 x 1,5 DIN 3852 230 Nm 120 Nm 12 mm

M33 x 2 DIN 3852 540 Nm 310 Nm 17 mm

Bosch Rexroth AG

Hydraulics

Jednostki ttokowe osiowe
GlockeraustraBe 2

89275 Elchingen, Niemcy
Telefon  +49 (0) 73 08 82-0
Telefaks +49 (0) 78 08 72 74
info.brm-ak@boschrexroth.de
www.boschrexroth.com/brm

© Wszelkie prawa zastrzezone przez Bosch Rexroth AG, dotyczy takze
wnioskdw o ochrong prawna. Wszelkie prawa do dysponowania dzietem,

np. prawo do kopiowania i przekazywania, znajduja si¢ w naszym posiadaniu.
Przedstawione dane stuzg wytacznie do opisu produktu. Nie nalezy na

ich podstawie formutowaé stwierdzeri dotyczacych okreslonych cech czy

tez przydatnosci do okreslonego zastosowania. Przedstawione dane nie
zwalniajg uzytkownika z dokonywania wtasnych ocen i prowadzenia wtasnych
testéw. Nalezy pamietac, ze nasze produkty podlegajg procesowi naturalnego
zuzycia i starzenia.

Zastrzegamy sobie prawo wprowadzania zmian.



